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Sicherheits- und Warnhinweise

Vor installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters lesen Sie bitte dieses Produkthandbuch
sorgféltig durch und beachten Sie alle Warn- und Sicherheitshinweise. Bewahren Sie dieses
Produkthandbuch stets gut erreichbar in der Nahe des Frequenzumrichters auf.

Definition der Hinweise

& WARNUNG

Bei MiBachtung dieser Hinweise kann Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden
eintreten.

& ACHTUNG

Bei MiRachtung dieser Hinweise kann eine leichte Kdrperverletzung oder Sachschaden eintreten.

Allgemeines

& WARNUNG

« Dieser Frequenzumrichter erzeugt gefihliche elektrische Spannungen und steuert gefihlich
drehende mechnische Teile. Bei MiBachtung der in diesem Handbuch gegebenen Hinweise kann
Tod, schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten.

« Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung dieser Antriebe darf nur von fachkundigem Personal,
das mit der Funktionsweise der Ausriistung sowie der gesamten Maschine vollstindig vertraut ist,
durchgefiihrt werden.

o Die Gerate besitzen Zwischenkreiskondensatoren, die auch nach netzseitigem Ausschaiten
gefdhlich hohe Spannung fithren. Warten Sie deshalb nach Abschalten der Netzspannung
mindestens 5 min. bevor Sie die Frontabdeckung entfernen und am Gerét arbeiten. Es ist darauf zu
achten, daR keine spannungsfiihrenden Teile beriihrt werden.

« Die ErdschluBsicherheit dient lediglich dem Schutz des Frequenzumrichters und nicht dem
Personenschutz. GemidB VDE 0160 diirfen dreiphasige Frequenzumrichter nicht an Fehlerstrom-
schutzschaiter (Fl-Schutzschalter) betriehen werden, da aufgrund eines mdoglichen
Gleichstromanteils (Gleichrichterbelastung) im Fehlerfall die Emfindlichkeit des Fl-Schutzschalters
vermindert wird. Als SchutzmaBnahme sind die Bestimmungen der VDE 0160 zu beachten. Die
Stop-Taste des eingebauten Bedienfelds darf nicht fiir Not-Aus-Zwecke verwendet werden. Die
Stop-Taste kann liber Funktion a4 3 inaktiviert werden.

& WARNUNG

Vor Herausziehen des eingebauten Bedienfelds bzw. des Steckers der Fernbedienung muf die
Netzspannung ausgeschaltet werden und das Display erloschen sein.
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& WARNUNG

Zur Vermeidung von Verletzungen und Beschidigungen beriihren Sie keine Bauteile innerhalb des
Gehiduses - weder mit den Hinden noch mit irgendweichen Gegenstinden - wenn Netzspannung
anliegt oder der Zwischenkreiskondensator nicht entladen ist. Arbeiten Sie nicht an der
Verdrahtung und {iberpriifen Sie keine Signale wenn Netzspannung anliegt.

Geben Sie besondere Vorsicht wenn der automatische Wiederanlauf aktiviert ist. Um Verletzungen
durch eventuell unkontrolliertes Wiederanlaufen des Frequenzumrichters nach einem Netzausfall
vorzubeugen, installieren Sie auf der Netzseite ein Schaltelement, daR bei Netzausfall abfiilt und
bei Wiederkehr der Spannung nur durch Handbetdtigung wieder eingeschaitet werden kann ( z. B.
Schiitz etc.). Erden Sie den Frequenzumrichter an den entsprechenden Anschliissen.

& WARNUNG

Versichern Sie sich, daf die Eingangsspannung der auf dem Typenschild eingetragenen Spannung
entspricht. UmgebungseinfliBe wie hohe Temperaturen, hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu
vermeiden wie Staub, Schmutz und aggressive Gase. Der Einbauort solite ein gut beliifteter, nicht
direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie das Gerdt auf einer nicht
brennbaren, senkrechten Wand, die keine Vibrationen {ibertrdgt. Achtung! Legen Sie keine
Netzspannung an die Ausgangsklemmen U,V,W.

Setzen Sie sich bitte mit den Motoren- bzw. Maschinenherstellern in Verbindung wenn
Normmotoren mit Frequenzen >60 Hz betrieben werden sollen.

Alle Frequenzumrichter sind beziiglich Spannungsfestigkeit und Isolationswiderstand gepriift.
isolationswiderstandsmessungen z.B. im Rahmen der Inspektion diirfen nur zwischen den
Leistungsklemmen und Erde durchgefiihrt werden. Nehmen Sie keine
Isolationswiderstandsmessungen an den Steuerklemmen vor (siehe Kapite! 4.1).

Geben Sie die Betriebssignale START/STOP iiber die Steuerklemmen oder das Bedienfeld und nicht
durch Schalten des Netz- oder Motorschiitzes. Installieren Sie keine Kapazititen oder
Uberspannungsableiter in die Motorzuleitungen.

& ACHTUNG

Um sicherzustellen, daf Thr HITACHI-Frequenzumrichter sicher und zuverlissig arbeitet, miissen
alle einschiigigen Sicherheitsvorschriften, z. B. Unfallverhiitungsvorschriften,
berufsgenossenschaftliche Vorschriften, VDE-Bestimmungen etc. beachtet werden. Da diese
Bestimmungen im deutschsprachigen Raum unterschiedlich gehandhabt werden, muf der
Anwender die jeweils fiir ihn giiltigen Auflagen beachten. HITACHI kann den Anwender nicht von
der Pflicht entbinden, die jeweils neuesten Sicherheitsvorschriften zu befolgen.

Die technischen Daten und Beschreibungen in dieser Bedienungsanleitung sind nach bestem
Wissen und Gewissen erstellt worden. Produktverbesserungen werden jedoch sténdig
durchgefiihrt - deshalb behilt sich Hitachi Ltd. das Recht vor, ohne Vorankiindigung solche
Anderungen durchzufiihren.

Trotz sorfiltiger Erstellung dieser Anleitung kann Hitachi Ltd. fiir Fehler und Schiden, die aus der
Nutzung dieser Anleitung entstehen, nicht haftbar gemacht werden.
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1. Prifen des Lieferumfangs

Vergewissern Sie sich vor Montage und Verdrahtung der Gerdte, daR kein Transportschaden vorliegt.
Uberpriifen Sie ob die gelieferte Ware (Angaben auf dem Typenschild) mit den Angaben des Lieferscheins
und Ihrer Bestellung iibereinstimmt.

Zum Lieferumfang gehoren:

¢ Frequenzumrichter

* Bedienungsanleitung Serie J100-...SFES/HFES

e Broschilre "CE-EMV-Montage- und Installationsvorschriften fur Hitachi-Frequenzumrichter der Serien
J100-...SFES/HFES und J300-.. HFE4".

Typenschild
Netzeingangs-
spannung Typenbezeichnung
INVERTER
Netzanschlufiphasen HITACHI 1 Ausgangsspannung
NPUT
piid %-ng encare v |y max. anschlieRbare
PHASE 5 T3 | Motorleistung
Netzfrequenz DATE El
(( Ausgangsnennstrom
Hitachi, L{d. Made fn Japan
Produktionsjahr .
Serial-Nummer
Typenbezeichnung
J100 — 015 H F E 5
B T L

Version

E: Europaversion

Ausfihrung
F: Mit Bedienfeld

NetzanschluBspannung

S: 1x220-240 V (0,25-2,2 kW)

H: 3x380-460 V (1,1 - 4,0 kW)

L: 3x200-230 V (Sonderausfihrung)

Typenschiissel fir max. anschlieRbare
Motornennleistung in kW

Serie
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2. Gerateaufbau

2.1 Offnen und SchlieBen der Abdeckung

Drucken

‘/‘ SchiieRen

Offnen \>

2.2 Bezeichnung der Komponenten

Frontabdeckung

Bedienfeld
Steuerklemmen

Leistungsklemmen

Kabeleinfuhrungen
Gehause

Kithikorper

LED "Zwischenkreiskondensatoren geladen”
(CHARGE-LED)
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& WARNUNG

» UmgebungseinfliiBe wie hohe Temperaturen, hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu vermeiden wie
Staub, Schmutz und aggressive Gase. Der Einbauort sollte ein gut beliifteter, nicht direkter
Sonneneinstrahlung ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie das Gerdt auf einer nicht brennbaren,
senkrechten Wand, die keine Vibrationen iibertrigt. Achtung! Legen Sie keine Netzspannung an
die Ausgangsklemmen U,V,W.

Die Montage und Installationsvorschriften zur Einhaltung des CE-EMVG finden Sie in der Broschiire
"CE-EMV-Montage- und Installationsvorschriften fiir Hitachi-Frequenzumrichter der Serien J100-
...SFES/HFES und J300-...HFE4".

Aus Grinden der Warmekonvektion mull der Frequenzumrichter vertikal installiert werden. Halten Sie -
insbesondere beim Einbau in Nischen - die vorgegebenen Mindestabsténde zu Seitenwénden oder anderen
Einrichtungen ein. Gegensténde, die in das Innere des Frequenzumrichters gelangen, kénnen zur
Beschadigung fuhren.

min. 10 cm Luftstrémung "
J100
min. min.
5cm Scm

min. 10 cm ‘___)

Beachten Sie bitte bei Arbeiten am Frequenzumrichter, dal keine Gegenstinde wie z.B. Kabelisolierung,
Metalispdne oder Staub in das Gehduse eindringen. Vermeiden Sie dieses durch Abdecken des
spannungslosen Frequenzumrichters.

Der zuldssige Temperaturbereich (-10 bis +40°C bzw. bis +50°C ohne Frontabdeckung) darf nicht unter- bzw.
Uberschritten werden. Je hoher die Umgebungstemperatur umso kiirzer ist die Lebenszeit des
Frequenzumrichters.

installieren Sie das Gerét nicht in die Nahe warmeabstrahlender Einrichtungen.

Achten Sie bei einem Schaitschrankeinbau auf die GréRe und das Warmeabfihrvermdgen des Schalt-
schranks. Eventueli ist ein Lifter vorzusehen.

Achtung! Zur Einhaltung der CE-EMV-Vorschriften darf die Frontabdeckung nicht entfernt werden.
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4. Verdrahtung

& WARNUNG

¢ Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung dieser Antriebe darf nur von fachkundigem Personal,
das mit der Funktionsweise der Ausriistung sowie der gesamten Maschine vollstindig vertraut ist,
durchfiihrt werden.

+ Die Gerdte besitzen Zwischenkreiskondensatoren, die auch nach netzseitigem Ausschaiten
gefahlich hohe Spannung fiilhren. Warten Sie deshalb nach Abschaiten der Netzspannung
mindestens 5 min. bevor Sie die Frontabdeckung entfernen und am Geriit arbeiten. Es ist darauf zu
achten, daB keine spannungsfiihrenden Teile beriihrt werden.

o Die ErdschiuBsicherheit dient lediglich dem Schutz des Frequenzumrichters und nicht dem
Personenschutz. Gema® VDE 0160 diirfen dreiphasige Frequenzumrichter nicht an Fehlerstrom-
schutzschalter (Fl-Schutzschaiter) betrieben werden, da aufgrund eines moglichen
Gleichstre teils (Gleichrichterbelastung) im Fehierfall die Emfindlichkeit des Fl-Schutzschalters
vermindert wird. Als SchutzmaB8nahme sind die Bestimmungen der VDE 0160 zu beachten.

+ Legen Sie keine Netzspannung an die Ausgangsklemmen U,V,W.

» Speisen Sie einen dreiphasigen Frequenzumrichter nicht einphasig ein.

Die Montage und Installationsvorschriften zur Einhaltung des CE-EMVG finden Sie in der Broschiire
"CE-EMV-Montage- und Installationsvorschriften fiir Hitachi-Frequenzumrichter der Serien J100-
...SFES/HFES und J300-...HFE4".

Zur Verdrahtung der Leistungs- und Steuerklemmen mufl die Frontabdeckung entfernt werden. Legen Sie
keine Netzspannung an die Motoranschiuklemmen UV,W da dies zur Beschiddigung fuhrt. Zur
Gewahrleistung einer einwandfreien Kontaktierung verwenden Sie Kabelschuhe oder verldten Sie die
Kabelenden. Die Frequenzumrichter sind mit einer elektronischen Bimatallnachbildung zur Uberwachung des
Motorstroms ausgestattet. Bei Mehrmotorenbetrieb sind fiir jeden Motor Thermokontakte oder Kaltleiter zur
Uberwachung der Temperatur einzusetzen. Bei Motorleitungsténgen > 50 m sind Motordrosseln einzusetzen.

4.1  AnschiuB und Beschreibung der Leistungsklemmen

AnschiuBbeispiel J100- ... SFE5

Netzeinspeisung 1~220-240V L
L1

u—fF——— 8"

S
=

5N J100-..SFES

-t

D G

'”_T"“




HITACHI
AnschiuBbeispiel J100- ... HFES

Netzeinspeisung 3~380-460V

Die Geratezuleitung ist wie folgt abzusichern:

J100-002SFES bis J100-005SFES : 10 A triage J100-022SFES 1 25 A trdge
J100-007SFES bis J100-011SFES : 16 A trége J100-011HFES bis J100-030HFES : 16 A trage
J100-015SFES 1 16 A trége J100-037HFES 1 25 A trage
Klernme | Funktion I Beschreibung
L1, N oder Netzanchiu J100- ... SFES (Klemmen L1, N):
L1,L2, 13 1~ 220 - 240V +/- 10%, 50/60Hz +/- 5%
J100- ... HFES (Klemmen L1, L2, L3):
3 ~ 380 - 460V +/- 10%, 50/60Hz +/- 5%
u Motoranschiufy Motor entsprechend der Nennspannung
\ im Stern oder Dreieck verschalten
w
+ Anschiuf} fir Bremswiderstand
RB
Bremswiderstande
Bremsleis-
J100- Ohm Empfohiener Typ tung bei
10% ED
004 SFE5 100 IRV 120- 100 120W 550W
007 SFE5 35 1RV 200 - 35 200W 1100W
015/022 SFE5S 35 IRV 200 - 35 200W 1100W
015 HFES 180 {IRV 120 - 180 120W 550W
022/037 HFES 100 {2 X 1RV 400 - 50 2 x 400W 3700W
+ Anschlul® fir Zwischen- | Bei Anschlufl einer Zwischenkreisdrossel ist die Kupferbriicke zu
+1 kreisdrossel entfernen. Achten Sie darauf, daf die Kupferbriicke zwischen
den Klemmen + und +1 installiert ist wenn keine Zwischen-
kreisdrossel eingebaut ist.
&) Schutzleiteranschiuf3

Das maximal zuldssige Anzugsmoment fiir die Leistungsklemmen betragt 0,7 Nm.
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Das Zuschalten von Motoren oder Umschalten der Polzahl bei polumschaltbaren Motoren sowie die
Drehrichtungsumkehr des Motors z. B. durch Wendeschiitz ist wahrend des Betriebs nicht zuldssig. Das
Zuschalten von kapazitiven Lasten ist nicht zuldssig. Die Motorzuleitungen sind abgeschirmt zu veriegen. Der
Schirm ist beidseitig groffldchig auf PE aufzulegen. Auf einwandfreien Potentialausgleich ist zu achten.
Fihren Sie die Erdung des Gerates sorgfaltig, wie vorgeschrieben aus. Vermeiden Sie gemeinsame
Schutzleiter wenn mehrere Frequenzumrichter eingesetzt werden. Bei Motorleitungslangen > 50 m sind
Motordrosseln einzusetzen.

Der Leistungsfaktor cos ¢ des Netzes solf 0,99 nicht Uberschreiten. Kompensationsanlagen sind auf ihre
Funktionstiichtigkeit zu Uberpriifen, damit sichergestellt ist, daR zu keinem Zeitpunkt eine Uberkompensation
stattfindet.

FU1 FU2 FU3 FU1 FU2 FU3

1

Achtung! Unter folgenden Betriebsbedingungen missen Netzdrosseln installiert werden:

i—D

Der Unsymmetriefaktor des Netzes ist >3%.

Es treten starke Netzspannungseinbriiche auf.

Der Frequenzumrichter wird an einem Generator betrieben.

Mehrere Frequenzumrichter werden Gber eine kurze Sammelschiene verbunden.
Eine Kompensationsaniage schaltet Kompensationsstufen.

AuRerdem kénnen Netzdrosseln zur Verbesserung des Leistungsfaktors eingesetzt werden.

Spannungsfestigkeit/isolationswiderstand

Alle Frequenzumrichter sind beziglich Spannungsfestigkeit und Isolationswiderstand geprift. Isolations-
widerstandsmessungen z.B. im Rahmen der Inspektion diirffen nur zwischen den Leistungskiemmen und Erde
durchgefihrt werden. Nehmen Sie keine Isolationswiderstandsmessungen an den Steuerklemmen vor. Bei
den Frequenzumrichter der Serie J100 mit dreiphasiger Netzeinspeisung (J100-.. HFES) ist vor den Tests die
Drahtbriicke auf der Leistungsplatine im spannungslosen Zustand zu entfernen.

Drahtbriicke
Leistungsklemmen

“u
lal‘m//mlmmn
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4.2

AnschluB und Beschreibung der Steuerklemmen

Installieren Sie bei der Verwendung des Transistorausgangs 11 - CM2 eine Freilaufdiode parallel zum
eingesetzten Relais. Andererseits kénnte das schaltende Relais den Ausgang beschadigen. SchlieRen Sie
die Klemmen H und L bzw. PV24 und CM1 nicht kurz.

Die Steuerleitungen sind getrennt von den Netz- und Motorleitungen zu verlegen. Sie diiffen eine Lange von
20 m nicht iiberschreiten und missen abgeschirmt verlegt werden. Der Schirm ist einseitig auf PE zu legen.
Kreuzungen zwischen Netz- bzw. Motorleitungen und Steuerleitungen soliten - wenn nicht zu vermeiden -
rechtwinkelig installiert werden.

AnschiuBbeispiel

CM2

3 - Stormelderelals
I
Frequenzsoliwert ! 230VAC
N ALO
otov | | AL1
420mA G AL2
S

Alle Steuereingénge sind iiber Optokoppler galvanisch vom Netzpotential getrennt. Der
Eingangsstrom der Steuereingéinge betrigt ca. 5 mA.

Warten Sie mindestens 0,6 s nach Netz-Ein bevor Sie einen Start-Befehl geben und schalten Sie
nicht wihrend des Betriebs die Netzspannung aus.

Jedes Signal muB fiir mindestens 12 ms. an den Digital-Eingéngen 1 ... 5, FW anstehen.

Quittieren von Stérmeldungen

Es gibt drei Méglichkeiten eine anstehende Stérmeldung zu quittieren bzw. einen Reset zu geben:
Eingang RS / @ -Taste / Netz-Aus

Achtung! Steht das Reset-Signal an Klemme RS langer ais 4 s. an so erscheint auf dem Display die
Anzeige . Sorgen Sie in diesem Fall dafiur da das Signal nicht [&nger an Klemme RS ansteht
und betétigen Sie eine der Tasten des Bedienfeldes.
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& WARNUNG

e Wenn Eingang REV als Offner programmiert ist startet der Frequenzumrichter sobald die
Netzspannung eingeschaltet wird - ohne daB der Eingang angesteuert wird.

¢ Es ist darauf zu achten, daB bei Netz-Ein kein Start-Befehl an Eingang FW oder RV anliegt und der
Motor sofort startet. Nach Einschalten der Netzspannung ist eine Wartezeit von min. 0,6 s. zu
beriicksichtigen bevor ein Startbefehl gegeben wird.

Klemme | Funktion

FM Programmierbarer Ausgang

Frequenzistwert
Motorstrom

Beschreibung
Analog-Signal (0-10V, 1 mA)

Der Frequenzistwert steht wahlweise auch als impulssignal zur
Verfiigung. In der Werkseinstellung steht hier der Frequenzistwert
als Analog-Signal an
(0-10V, entsprechend 0 Hz - Endfrequenz)

(Funktion 250, A51)

Analoges Signal Frequenz, Impulssignal (Frequenz)
Strom, Drehmoment ED ca. 50 %

10V - -

— *
T

Analoges Signal: Das Verhaitnis /T &ndert sich proportional zur
Frequenz (bzw. zum Strom oder Drehmoment)}. Die max. Spannung von
10 V wird bei der Endfrequenz (bzw. 200 % FU-Nennstrom oder 200 %
Motornennmoment) erreicht (100 % I, = 5 V, 200 I, = 10 V, Genauigkeit
ca. +-5%)

Impulssignal: Frequenz = Ausgangsfrequenz x Faktor der multiplizierten
Frequenzanzeige (Werkseinstellung = 1). Mit einer digitalen
Fernbedienung kann dieser Faktor von 00,0 - 99,9 eingegeben werden
(Max.-Freq.: 3,6kHz).

P24 24V

CMm1 ov

24V-Potential fur Digital-Eingénge FW, 1,2, ..., 5
Belastung max. 100 mA
OV-Potential fiir Digitaleingdnge und Ausgang FM

FW Digital-Eingang

Start/Stop Rechtslauf

Eingangsstrom: § mA

Ausgangsfrequenz
Rechtslauf
FW ' : ; ; Linkslauf
EIN .
REV '
EIN

5 REV
4 RS

3 Programmierbare 2CH
2 Digital-Eingédnge CF2
1 CF1

Die Eingénge 1, 2, ... ,5 sind programmierbar. Eine Ubersicht
Uber die programmierbaren Funktionen befindet sich auf den
folgenden Seiten . in dieser Tabelle ist die Klemmenbeiegung
in der Grundeinstellung aufgefithrt. Es kénnen nicht gleich-
zeitig zwei Eingange mit derselben Funktion belegt werden
(siehe Funktion C0...C4, C20).
Die Eingénge 1 ... 5§ - mit Auspahme des Reset - kénnen
wahiweise als Offner oder SchiieRer programmiert werden. Siehe
hierzu Funktion C20.

12
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Klemme | Funktion Beschreibung
H 5V-Referenzspannung fiir Der Frequenzsoliwerteingang O kann fur 0-10V-Signale
Frequenzsollwertvorgabe programmiert werden (Funktion A48)
o Analogeingang
Frequenzsollwert H H
0-5v e Potentiometer 010V ° Eingangsimpe- + . ° Eingangsimpe-
POlosbis2kohm 05V POl danz 30kohm 4 50 $XTP ©' danz 250 Ohm
O—v\— L O—‘-v—v' L
T T eE
Der Eingang O kann unter Funktion A80 abgeglichen werden.
(0-4,8V nominal 0-5V / 0-9,6V nominal 0-10V)
(o] Analogeingang Ist bei 4mA-Soliwert die Ausgangsfrequenz = OHz
Frequenzsoliwert (2. B. 0,6Hz), so solite die Startfrequenz auf einen entsprechend
4-20mA héheren Wert angehoben werden
(Funktion A4). Der Eingang Ol kann unter Funktion A81
abgeglichen werden. (4-19,6mA nominal 4-20mA)
L 0V-Bezugspotential fiir Die Sollwerte an Eingang O und Ol werden addiert.
Sollwerteingénge
CM2 Bezugspotential fiir Ausgang Fa
11
13
EA
+ : ‘ t
24v AR-CM2 EIN
Transistorausgang, max. 27VDC, 50mA
Der Ausgang kann unter Funktion c21 als Offner oder SchlieRer
programmiert werden (Werkseinstellung: Offner)
11 Programmierbarer Werkseinsteflung: AR
Digital-Ausgang AR: Signal bei Erreichen des Soliwertes oder der unter Funktion
A39 und 240 eingestellten Frequenzen.
"Frequenz-erreicht" (AR) RUN: Laufmeldung wenn Ausgangsfrequenz >0Hz
Laufmeldung (RUN) (incl. DC-Bremse, Funktion A52)
Uberlastaiarm (OL) OL: Uberlastalarm; Signal wenn der Motorstrom den unter
Funktion A3 0 eingesteliten Wert (iberschreitet.
(siehe Funktion €10, C21)
AL2 Retais-Ausgang
AL1 Sammelstérung 230VAC 250 VAC 2,5 A (ohmsch)
0,2 A (cos phi = 0,4)
30 VDC 3,0 A {(ohmsch)
4 0,7 A (cos phi = 0,4)
{min. 100 VAC 10mA
5VDC 100 mA)
ALO Betrieb: ALO-AL1 geschlossen

Stérung, Netz-Aus: ALO-AL2 geschlossen (Funktion c21)
Das Stérmelderelais wird nach Einschalten der Netzspannung um
ca 2 s. zeitverzigert gesetzt.

Das maximal zuldssige Anzugsmoment fiir die Steuerklemmen betrigt 0,7 Nm.
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Ubersicht iiber die Funktionen der programmierbaren Eingédnge

Eingang | Funktion | Beschreibung
REV Linkslauf Start/Stop Linkslauf
CF1 CF1: 1. Fesffrequenz (Speed 1, Funktion a12)

CF2: 2. Festfrequenz (Speed 2, Funktion 213)
CF1 und CF2: 3. Festfrequenz (Speed 3, Funktion a14)

CF2 Festfrequenzen CF1 und CF3: 4. Festfrequenz (Speed 4, Funktion 215)
CF2 und CF3: 5. Festfrequenz (Speed 5, Funktion a16)
CF1, CF2 und CF3: 6. Festfrequenz (Speed 6, Funktion 217)
CF3: 7. Festfrequenz (Speed 7, Funktion A71)

CF3
Die Festfrequenzen 1 ... 3 kdnnen in der Werkseinsteliung unter Funktion
F2 durch Betétigen der Pfeiltasten eingestellt werden.

DB Gleichstrombremse Externe Aktivierung der Gleichstrombremse
(siehe Funktion A20, 21, A22, A55, A56)

Funktion A56, Eingabe 1 Funktion A56, Eingabe 0
FWReV [ 1 FWREV [ T
DB DB
FUAssgang [ \Bremse -~ FUAusgang [ \Brmseat | )

. Funkion

A22
Funktion A56, Eingabe 1 Funktion A56, Eingabe 0
FW, REV FW, REV
DB " o8 -
FUAisgang [ \Bremse . FUAwsgag [ \Bomsedt
. Furkfion .
R22
STN Grundeinstellung Programmierung der werksseitigen Grundeinstellung:

Programmieren Sie einen Eingang als STN
(siehe Funktion CO - C4)
1. Briicke zwischen STN und PV24
2. Netz-Aus (warten bis CHARGE-LED erloschen ist)
3. Netz-Ein
oder, anstelle von Netz-Aus/Netz-Ein = Reset
Die Grundeinstellung ist durch Ausschalten der Netzspannung zu

speichern.
2CH 2. Zeitrampe 2.Hoch/Runterlaufzeit (Funktion 218, A19)
FRS Reglersperre Die Motorspannung wird sofort abgeschaltet - der Motor lauft frei aus

{Motorfreischaltung z. B. bei Not-Aus)

FW, REV /™
FRS 1 N
orz-sat

14
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Eingang |
EXT

Funktion
Stérung extern

Beschreibung
Bei Ansteuerung dieses Eingangs geht der Frequenzumrichter auf
Stérung (E12, z.B. als Eingang fur Thermokontakte zu verwenden)
Die Stormeldung wird mit Reset quittiert.
Achtung! Nach Reset erfoigt ein sofortiges Wiederantaufen wenn ein
Startbefehl (FW bzw. REV) anliegt.

SET

2. Parametersatz

Mit Hilfe dieses Eingangs kann ein zweiter Parametersatz z. B. zum
Betrieb eines zweiten Motors abgerufen werden.
Umschaiten auf den 2. Parametersatz ist nur im Stilistand
(Frequenzistwert = OHz) oder mit Reset (RS) méglich.

Der 2. Parametersatz umfalit foigende Parameter bzw. Einstellungen:
Frequenzsoliwert (Funktion F2)

Eckfrequenz (Funktion 5, A62)

Endfrequenz (Funktion F5, A63)

Boost (Funktion F8)

Arbeitsverfahren (Funktion A0)

Eingegebene Motordaten (Funktion 21, A2)

1. + 2. Hochlaufzeit (Funktion F6, A18)

1. + 2. Runtertaufzeit (Funktion F7, A19)

Der 1. Dezimalpunkt bei der Anzeige der eingegebenen Daten zeigt an,
daf der 2. Parametersatz angewahlt ist. Beispiet
Achtung! Eingaben > 100 (z. B. Hochlaufzeit 200s) werden ebenfalls
durch 1. Dezimalpunkt angezeigt!

UspP

Wiederanlaufsperre

Die Wiederanlaufsperre verhindert das unkontrollierte Wiederanlaufen
des Frequenzumrichters wenn - nach Netz-Aus - die Netzspannung
wiederkehrt und gleichzeitig ein Start-Befehi anliegt. In diesem Fall wird
folgende Stérmeldung angezeigt: £13

Netzspannung 0 1
Start-Befehl (FW, REV) T/ —
Eingang USP | : 1
s o I I I 3 ' N

Frequenzumyichter-Ausgang ) mn.2s

Ein erneuter Startbefehl oder ein Reset quittiert die Stérmeldung.

SFT

Softwaresicherung

Die Softwaresicherung schitzt eingegebene Parameter vor Verlust durch
Uberschreiben. Bei aktivierter Softwaresicherung kénnen keine Daten,
weder iiber das eingebaute Bedienfeld noch iiber eine digitale
Fernbedienung verdndert werden.

RS

Reset

Quittierung einer Stérmeldung; Zuricksetzen des Stoérmelderelais.
Dieser Eingang lat sich nicht als Offner programmieren. Steht das
Reset-Signal langer als 4 s an, so erscheint folgende Anzeige auf dem
Display: |~ [~ [ | (DOP: ERROR COMM<2>)

Sorgen Sie in diesem Fall, dafl das Reset-Signal nicht mehr ansteht und
betatigen Sie eine der Tasten des Bedienfeldes.

min. 12 ms

R —

Eingang RS 1
: S ca.30ms
Sttymelderetais __| |

Das maximal zulissige Anzugsmoment fiir die Steuerklemmen betrigt 0,7 Nm.
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4.3 SPS-Ansteuerung

Die Frequenzumrichter der Serie J100 - ... SFES/HFES konnen iber eine SPS in positiver Logik (PNP)
angesteuert werden. Die folgenden Abbildungen zeigt den Anschiufplan der Serie J100 - ... SFE5/HFES an
eine SPS.

J100- ... SFES/HFES
Ansteuerung mit interner Steuerspannung & 13 L1y

Bezugspotential

Ansteuerung mit externer Steuerspannung J100- ... SFES/HFES

L1 (LD U

Achtung! SchlieRen Sie die Klemmen PV24 und CM1 sowie H und L nicht kurz
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5. Inbetriebnahme

Achtung! Vor Inbetriebnahme beachten Sie bitte folgende Punkte:

» Uberpriifen Sie den richtigen Anschluf} der Netz- bzw. Motoreitungen.

« Die Steuerieitungen sind an den entsprechenden Klemmen richtig angeschlossen.

s Der Frequenzumrichter ist vorschriftsmaRig geerdet und vertikal auf einer Wand aus nichtbrennbarem
Material installiert.

s Alle Schrauben und Klemmen sind festgezogen.

+ Die angeschlossene Maschine ist fiir den vorgesehenen Frequenzbereich, insbesondere fir die
Maximalfrequenz ausgelegt.

Eingabe der werksseitigen Grundeinstellung {Initialisierung)

Bei Auslieferung sind alle Frequenzumrichter der Serie J100 initialisiert, d. h. sie sind mit den Parametern der
werksseitigen Grundeinstellung programmiert. Die Geréate kdnnen jederzeit wieder in diese Grundeinstellung
zuriickprogrammiert werden.

» Schalten Sie das Netz ein (Anzeige 000) und driicken Sie 1x die Taste [Fwc.| (Anzeige F1). Wahlen Sie

durch fortlaufendes Betatigen der Taste die Funktion F14 an. Betétigen Sie eine der Pfeiltasten
(Anzeige 0).

« Betatigen Sie 7 x die Taste[ W | (Anzeige . 1).

» Betatigen Sie 1 x die Taste (Anzeige C1).

« Betétigen Sie 1 x eine der Pfeiitasten (Anzeige 02).

e Geben Sie mit Hilfe der Pfeiltasten 05 ein.

s Betstigen Sie 1 x die Taste (Anzeige C1).

e Bricken Sie den Eingang 2 mit Kiemme PV24.

s Schalten Sie die Netzspannung aus und warten Sie bis die CHARGE-LED eroschen ist.
¢ Schalten Sie die Netzspannung wieder ein und warten Sie ca. 6 s.

« Offnen Sie die Briicke zwischen Klemme 2 und PV24.

5.2 Inbetriebnahme liber das eingebaute Bedienfeld

Das eingebaute Bedienfeld ermoglicht die Steuerung des Frequenzumrichters ohne zusétzliche Beschaltung
der Steuerklemmen. im Folgenden wird die Steuerung des Frequenzumrichters Gber das eingebaute
Bedienfeld beschrieben.

« Schalten Sie die Netzspannung ein; die Power-LED auf dem Bedienfeld leuchtet (Anzeige 000).

« Waihlen Sie durch wiederholtes Betétigen der Taste die Funktion ¥4 an. Betatigen Sie eine der
Pfeiltasten. Nun kénnen Sie mit den Pfeiltasten die gewlinschte Drehrichtung anwéhlen
(F = Rechtslauf, r = Linkslauf). Speichern Sie die Eingabe durch Betitigen der Taste .

e Wabhlen Sie mit Hilfe der Taste Funktion F9 an und geben unter dieser Funktion mit den Pfeiltasten

00 ein.
e Wahlen Sie nun die Funktion F2 an und stellen Sie hier mit Hilfe der Pfeiltasten die gewiinschte Frequenz

ein. Starten Sie den Frequenzumrichter mit Hilfe der Taste .
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6. Bedienung Uber das eingebaute Bedienfeld

6.1 Beschreibung des Bedienfeldes

Display zur Anzeige LED ,Netz-Ein“
von Parametern
und Betriebsdaten.

Funktionstaste zur
Anwahl der Funktionen
F1l-F14. Nach
erfolgter Eingabe hat
Driicken der Taste die
Speicherung des
eingegebenen Werts
zurfolge.

POWER
®

Tasten zur Anwahl
der Funktionen A0 -
€21 und Eingabe

von Parametern.
T

Stop und Reset; die

Start-Taste; nicht aktiv Reset-Funktion ist
wenn Steuerung uber wirksam sowohl bei
die Digital-Eingange Steuerung Gber das
erfoigt. Bedienfeld oder die

Digital-Eingénge.

Beispiel fiir die Eingabe von Daten
48 1

Anwahl des Verlassen des Eingabemodus und
Eingabemodus @ @ Speichemn des eingegebenen Wertes

(A] frune)
Fl 2] —— [ulB.o] — [F[ 2]
A || (W

Die Bedienung bzw. Programmierung des Frequenzumrichters erfolgt in 2 Modi:

» Der Monitor- und Funktionsmodus umfasst die Funktionen F1 - F14 und dient zur Anzeige von
Betriebsdaten wie z. B. Istfrequenz und Motarstrom. Aulerdem kann der Frequenzumrichter mittels einiger
weniger ausgewdhiter Funktionen auf einfache Weise programmiert werden. Mit Ausnahme der foigenden
Funktionen kénnen alle Funktionen nur im Stilistand - nach erfolgtem Stop - eingestelit werden:
¥2, F6,F7,F8, F10

o Der Erweiterte Funktionsmodus (Funktion 20 - C21) bietet eine Reihe weiterer Funktionen, die
allesammt nur im Stifistand programmiert werden kénnen.

@ WARNUNG

Vor Herausziehen des eingebauten Bedienfelds muR die Netzspannung ausgeschaltet werden und das
Display erloschen sein.

18




HITACHI

Anleitung zur Programmierung

—l Monitor- und Funktionsmodus
F[ 1] o
Y
= ryfis
5.0.0]
| [rone) (a)(V)
; 5[0 1]

—
@ l @ @ Erweiterter Funktionsmodus

— [ 0]

A, Y
(2] — [Aal12] 4[o.a

@ FunktionTnle i!iinga;ge
\
=

HJIRTS

Nach Netz-Ein erscheint im Display die zuletzt angewahite Anzeige. Wenn als letzte Anzeige vor Netz-Aus die
Eingabe einer der Funktionen F4 - Fl14 angewahit war, so wird bei Netz-Ein die entsprechende
Funktionsnummer angezeigt.
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6.2 Ubersicht der Funktionen

Funktions

Siehe

Funktion

Grundwertl Einstellbereich

Eingabe

-nummer | Seite
Fl 22 Anzeige von Betriebsdaten Anzeige ——
Strom, Frequenz, Zwischen-
kreisspannung, Drehrichtung
F2 23 Eingabe/Anzeige Anzeige/ 0-375Hz
Frequenzsoliwert Eingabe
F4 24 Drehrichtung Taste RUN F Fr
F5 24 V/F-Kennlinie -SFES 08 0-57
-HFES 00
F6 26 1. Hochlaufzeit -SFE5 10 0,1-999s
-HFES 15
F7 26 1. Runteraufzeit -SFE5 10 01-999s
-HFES 15
F8 26 Manuelier Boost 11 00-99
F9 27 Steuermodus 03 00-03
£10 27 Abgleich des FM-Signals 72 1-99
Fl11 27 Motorspannung -SFE5 220 | -SFES: 200 - 240 V
AVR-Funktion -HFES 380 | -HFES: 380 - 480 V
Fl4 28 Anwahl des Erweiterten - -
Funktionsmodus
A0 30 Arbeitsverfahren 0 0-2
Al 30 Motornennleistung FU- 0,2-5,5 kW
Nennleistung
A2 30 Motorpotzahl 4 2 - 8 pol
A3 30 Erhéhen der Endfrequenz 00.0 0-15Hz
Ad 31 Startfrequenz 9.5 05-5Hz
a5 31 Max. Betriebsfrequenzgrenze 00.0 0-375Hz
A6 31 Min. Betrisbsfrequenzgrenze 00.0 0-375Hz
A7 32 1. Frequenzsprung 00.0 0-375Hz
A8 32 2. Frequenzsprung 00.0 0-375Hz
A9 32 3. Frequenzsprung 00.0 0-375 Hz
Al0 32 Taktfrequenz 16 5/8/12/16 kHz
All 33 Sampling Analogeingang O/O1 8 1-8
al2 33 1. Festfrequenz 00.0 0-375 Hz
Al3 33 2. Festfrequenz 00.0 0-375Hz
Al4d 33 3. Festfrequenz 00.0 0-375Hz
al5 33 4. Festfrequenz 00.0 0-375Hz
Al6 33 5. Festfrequenz 00.0 0-375Hz
al7 33 6. Festfrequenz 00.0 0-375Hz
Al8 33 2. Hochlaufzeit 10 0,1-999s
Al9 33 2. Runterlaufzeit 10 0,1-999s
A20 33 DC-Bremse/Einschaltirequenz 00.5 0,0-375Hz
A21 34 DC-Bremse/Bremsmoment -SFES 36 -SFES5: 00 - 36
-HFES 20 -HFES5: 00 - 20
A22 34 DC-Bremse/Bremszeit 00.0 0-600s
A23 34 Elektronischer Motorschutz 100 20-120%
a24 35 E - Motorschutz/Charakteristik 0 0/1
A26 35 Soliwertanpassung Min.-Freq. 00.0 0-375Hz
A27 35 Sollwertanpassung Max.-Freq. 00.0 0-375Hz
A28 36 Hochlaufcharakteristik 0 0/4
A29 36 Runterlaufcharakteristik 0 0/1
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36

A30 Uberlastalarm 150 50 - 150 %
A3l 37 Stromgrenze 150 50 - 150 %
A32 38 Stromgrenze im Hochlauf 0 0/1
A33 38 Uberlastverhalten 0 0/1
A34 39 Automatischer Wiederanlauf 0 0N
A3S 39 Unterspannungsausidsung ] 0/1
im Stillstand
A36 39 AVR-Funktion im Runterauf 0 0/1
A37 40 AVR-Spannung im -SFES5 220 | -SFES5: 200-270 V
Runtertauf -HFES5 380 | -HFES: 380 - 540 V
A38 40 Bremschopper Einschaltdauer 05.0 0,1-30 %, 31
A39 41 Signal "Frequenz-erreicht" 100 0-100%
im Hochlauf
A40 41 Signal "Frequenz-erreicht" 100 0-100 %
im Runterlauf
A4l 41 Rechtslauf freigegebeni/gesperrt 1 071
A42 41 Linkslauf freigegeben/gesperrt 1 0/1
A43 41 Stop-Taste freigeg./gesperrt 0 071
A48 42 Frequenzsollwertvorgabe ¢} 0/1
(Eingang Q) 0-5V/0-10V
A49 42 "Frequenz-erreicht"-Signal 2 172
A50 43 Ausgang FM o 0/1
Analogsignal/impulssignal
AS51 43 Ausgang FM o on
Istfrequenz/Motorstrom
A52 43 Ausgang 11 Laufmeldung 1 172
AS53 43 Soliwertvorgabe Uber Bedien- 0 01
feld bei Softwaresperre
as5s 44 DC-Bremse EINJAUS 0 0/1
A56 44 DC-Bremse Charakteristik 1 0/1
aA57 44 Loschen des Stérmeldereg. 0 on
A58 44 RV-Start 1 0/1
A62 45 Eckfrequenz 050 50 - 360 Hz
A63 45 Endfrequenz 050 50 - 360 Hz
A64d 45 Maximalfrequenzumschaitung 120 120/360 Hz
A68 45 Frequenzsprung/Sprungweite 0.5 00-99
A71 45 7. Festfrequenz 00.0 0-375Hz
A80 46 Abgleich des anal. Eingangs O 0 - 255 0-255
a8l 46 Abgleich des anal. Eingangs Ol 0 - 255 0-255
AB2 46 Zuldssige Netzausfalizeit 1.0 0,3-30s
A83 46 Wartezeit vor Wiederaniauf 10.0 0,3-100,0s
A84 46 Softwaresperre 0 0/1
285 47 Uberlastzeitkonstante 1.0 0,1-30s, 31
co 47 Eingang 1 1 (CF1) 0-12
cl 47 Eingang 2 2 (CF2) 0-12
Cc2 47 Eingang 3 7 (2CH) 0-12
3 47 Eingang 4 1 (RS) 0-12
ca 47 Eingang 5 0 (REV) 0-12
Cc10 48 Programmieren des 0 0-2
Ausgangs 11
c20 48 Steuereingdnge 1- 5 00 00- 1F
"Offner” oder "Schliefier”
c21 49 Ausgang 11, Stérmelderelais 03 00-03

"Offner” oder "SchlieRer”
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6.3 Beschreibung des Monitor- und Funktionsmodus

Folgende Funktionen der Funktionsebene kdnnen wahrend des Betriebs eingestelit werden:
F2,Fé6, F7, F8, F10

.m Anzeige von Betriebsdaten

Diese Funktion ermdglicht die Anzeige foigender Betriebsdaten:
istfrequenz, Motorstrom, Zwischenkreissp g, Drehrichtung.

Zwei Anzeigemodi sind moglich:
» Anzeige aller Betriebsdaten zyklisch nacheinander fir jeweils 2 s.
o Dauerhafte Anzeige eines Betriebsdatums; das jeweilige Betriebsdatum wird mit den Pfeitasten angewahit

Wird unter der Anzeige der Funktionsnummer F1 eine der Pfeiltaste 1x betatigt, so erfoigt die zyklische
Anzeige der Betriebsdaten nacheinander. Nach einem Stop erscheint die Anzeige:

Zyklische Betriebsdatenanzeige Statische Betriebsdatenanzeige

— Ausgangsfrequenz l
2s . 0 gei Frequenzen >100 Hz werden

nur ganze Zahlen angezeigt.

Motorstrom

2s Bei Strdmen >10 A werden

nur ganze Zahlen angezeigt.

Zwischenkreisspannung
2s 3 Die Zwischenkreisspannung § ou
errechnet sich aus dem angezeigten 4
l Wert multipliziert mit Faktor 10. AW
v
2s - Drehrichtung .

Wird in der zyklischen Betriebsdatenanzeige eine der Pfeiltasten 1 x betétigt, so lassen sich durch weiteres
max. 3 x Driicken der entsprechenden Pfeiltaste hintereinander alle Betriebsdaten zur statischen Anzeige
anwahlen. Der 4. Tastendruck der gleichen Pfeiltaste fihrt wieder zur zyklischen Betriebsdatenanzeige.

Statische
Betriebsdatenanzeige

1x 4x (Al Zyklische

A

- » _ Ty Betriebsdatenanzeige
Zyklische
Betriebsdatenanzeige '

1x®
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Eingabe/Anzeige Frequenzsollwert

Werkseinsteliung: 0,0 Hz

Einstellbereich: 0,0 - 375 Hz
Die Umrichter der Serie J100 besitzen folgende Mdglichkeiten der Frequenzsoliwertvorgabe:

Soliwertvorgabe iiber die Tastatur des eingebauten Bedienfelds.
Abrufen von programmierbaren Festfrequenzen

Sollwertvorgabe tiber analogen Eingang (0-10 V, 0-5 V, 4-20 mA)
Sollwertvorgabe iber die Tastatur der digitalen Fernbedienung.

s 8 0 0

Im Folgenden wird die Frequenzsoliwertvorgabe lber die Tasten des eingebauten Bedienfelds sowie das
Programmieren und Abrufen von Festfrequenzen beschrieben. In der Werkseinstellung sind die Gerste far
Sollwerte 0-10 V Uber den analogen Eingang (Klemme O) programmiert (siehe Funktion F9).

Soliwertvorgabe iiber die Tasten

Zur Frequenzsoliwertvorgabe {iber die Tasten des eingebauten Bedienfelds muR unter Funktion £9 00 oder 02

eingegeben werden.
01 Hz bis 999 Hzin 01 Hz - Schriten
VA

@@» 100 Hz bis 375 Hz in 1 Hz - Schvitien

Speichern

Dauerhaftes Driicken eine der Pfeiltasten bewirkt kontinuierliches Erhéhen bzw. Verringern des Sollwertes.

Festfrequenzen

Die Eingange CF1, CF2 und CF3 dienen zur Anwahl der Festfrequenzen 1 - 7 (siehe Funktion C0 - C4). Nach
Anwabhl der entsprechenden Festfrequenz iiber die Eingdnge CF1 - CF3 kann die gewlinschte Frequenz mit
den Tasten @, @ eingestellt werden (Werkseinstellung 0 Hz). Speichermn Sie die eingegebene Frequenz

durch Betatigen der Taste .

Festfrequenz

. Funktion
Festfrequenz, Funktion
Festfrequenz. Funktion
. Festfrequenz, Funktion
. Festfrequenz, Funktion
Festfrequenz. Funktion
. Festfrequenz, Funktion

1.
2
3
4
5
6
7

Anzeige blinkt: es liegt kein Start-Befehl an
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& WARNUNG

Achtung bei Ausgangsfrequenzen > 60 Hz! Uberpriifen Sie ob Motor und angeschlossene Maschine fiir
diesen Befriebszustand geeignet sind. Wird ein Standard-Motor verwendet, so halten Sie bitte
Riicksprache mit dem Motorhersteller.

Drehrichtung Taste RUN

Werkseinstellung: F

Einstellbereich: F, r

Nach Betétigung der Taste "RUN | startet der Motor in der unter dieser Funktion festgelegten Drehrichtung.
Diese Funktion hat keinen Einflul auf die Ansteuerung iber die Steuereingénge.

F: Rechtslauf

r: Linkslauf

[ R

Werkseinstellung: J100-... SFE5 00, J100-... HFE5 08
Einsteltbereich: 00 - 31, 50 - 57

Unter Funktion a62 und 263 kann die Eck- bzw. die Endfrequenz zwischen 50 und 360 Hz eingegeben
werden. AuBerdem laBt sich unter Funktion AQ ein anderes (SLV1, SLV2) als das unter dieser Funktion
programmierbare Arbeitsverfahren V/F-Kennlinie angewahlen. Ist in der erweiterten Funktionsebene eine
andere als die hier aufgefihrten Eck- bzw. Endfrequenzen oder das Arbeitsverfahren SLV1 bzw. SLV2
(Sensorless Vector Control) angewahlt so erscheint unter dieser Funktion folgende Anzeige:

(siehe Funktion A0, A62, a63)
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Motorspannung Charakteristik V/F-Kennlinie

200V

00 08 16 24 VIF VC
Konstantes
Drehmoment

01 09 17 25 VIFVC
Konstantes
Drehmoment
bis 50 Hz

02 10 18 26 VIFVC
Konstantes
Drehmoment

03 1 19 27 VIFVC
Konstantes
Drehmoment
bis 60 Hz

04 12 20 28 VIF VP1

Reduziertes

Drehmoment
M~n'S

05 13 21 29 V/IF VP1
Reduziertes
Drehmoment \

M~ n1,5 :

bis 50 Hz 0 50Hz 100 Hz
06 14 22 30 VIF VP1
Reduziertes
Drehmoment

M~n'S

07 15 23 31 VIF VP1
Reduziertes
Drehmoment
M~ n1,5
bis 60 Hz
50 51 52 53 VIFVC
Konstantes

Drehmoment
bis 100 Hz

54 55 56 57 VIFVC
Konstantes
Drehmoment
bis 120 Hz

I
I
|
]
o 60Hz 120 Hz
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Ist die Netzspannung hdher als die Motornennspannung, so geben Sie hier die Netzspannung ein und
reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion V-Gain auf die Motornennspannung (nur mit
Fernbedienung DOP/DRW méglich, siehe Seite 59).

Beispiel: Netzspannung = 440 V, Motornennspannung = 400 V = Geben Sie hier die Netzspannung (440 V)
ein und reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion V-Gain auf
400V/440V x 100% = 90 % (nur mit Fernbedienung DOP/DRW méglich, siehe Seite 59).

n 1. Hochlaufzeit 1. Runterlaufzeit

Werkseinstellung: J100- ... SFE4 10 s, J100- ... HFE4 15 s
Einstellbereich: 0,1 -999 s

Die Hoch- bzw. Runterlaufzeit bezieht sich auf die eingestellte Endfrequenz. Mit einer digitalen Fernbedienung
DOP kdnnen Zeiten bis 3000 s eingestelit werden.

E: Die mit der digitalen Fernbedienung eingestellte Hoch- bzw. Runterlaufzeit ist > 990 s.

0,1-998s in Schritten von 0,1 s
100-999 s in Schrittenvon 1 s

Werkseinstellung: 11
Einstelibereich: 00 - 99

Der manuelle Boost bewirkt bei den V/F-Kennlinien eine Spannungsanhebung - und somit eine Dreh-
momentanhebung - im unteren Frequenzbereich. Es ist darauf zu achten, daf der angeschiossene Motor
nicht Gberlastet wird. Eine Spannungsanhebung kann durch einen dadurch hervorgerufenen héheren Strom
eine Stérmeldung des Frequenzumrichters ausloésen.

Ausgangs- 100 %
spannung

Der Boost ist unwirksam unter

Arbeitsverfahren SLV1 bzw. SLV2!
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m Steuermodus (Sollwert, Start/Stop)
Werkseinstellung: 03
Einstellbereich: 00 - 03

Diese Funktion legt fest, auf welche Weise der Sollwert bzw. das Start/Stop-Signal dem Frequenzumrichter
Gbermittelt wird.

Eingabe | Start/Stop-Signal | Sollwert
00 Bedienfeld Bedienfeld
01 Bedienfeid Analog-Eingang
02 Steuereingang Bedienfeld
03 Steuereingang Analog-Eingang

m Abgleich des FM-Signals

Werkseinstellung: 72

Einstellbereich: 01 - 99

Abgleich des analogen Signals an Klemme FM (Frequenzistwert, Ausgangsstrom).
Ein Abgleich des Impulssignals (Frequenzistwert) ist nicht moglich.

Der unter dieser Funktion eingegebene Wert bleibt bei Eingabe der werksseitigen Grundeinstellung
(Klemmenfunktion STN) erhalten.

Die max. Ausgangsspannung (10 V) der Klemme entspricht

e bei Anzeige der Frequenz der Endfrequuenz
* bei Anzeige des Stromes 200 % Frequenzumrichter-Nennstrom

m Motorspannung/AVR-Funktion

Werkseinstellung: J100- ... SFE5 220 V, J100- ... HFE5 380 V

Einstellbereich: J100- ... SFES 200 - 240 V, J100- ... HFE5 380 -480V

Geben Sie hier die Motorspannung ein (siehe Funktion A36, A37).

ist die Netzspannung hoher als die Motornennspannung, so geben Sie hier die Netzspannung ein und
reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion V-Gain auf die Motornennspannung (nur mit
Fernbedienung DOP/DRW méglich, siehe Seite 59).

Beispiel: Netzspannung = 440 V, Motornennspannung = 400 V = Geben Sie hier die Netzspannung

(440 V) ein und reduzieren Sie die Ausgangsspannung unter Funktion V-Gain auf
400V/440V x 100% = 90 % (nur mit Fernbedienung DOP/DRW maéglich, siehe Seite 59).
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. Anwahl des Erweiterten Funktionsmodus

Sollte die Anwendung hoherwertigere Funktionen als F2 - F11 erfordern so kann unter F14 der erweiterte
Funktionsmodus angewéhit werden. Der erweiterte Funktionsmodus bietet eine Reihe weiterer Funktionen
(a0 - A85) sowie die Moglichkeit Ein- und Ausgédnge den Anforderungen gemaR zu programmieren
(C0-c21).

Nach eifolgter Dateneingabe speichert einmaliges Betatigen der Taste Func) die eingegebenen Daten ab und
es kann eine weitere Funktion angewdhit werden. Alle Funktionen der erweiterten Funktionsebene kénnen nur
im Stillstand - nach erfolgtem Stop - programmiert werden.

—‘—1 Monitor- und Funktionsmodus
F

CIE
1™ a9 @
BN

(A)(V)
3l

— D1y

@ l @ Erweiterter Funktionsmodus

A v, | 4 a
—azr@—»

Funktion R 12 Eingabe
L inAR12

zurlick zu F 14

l—P
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Wihlen Sie den erweiterten Funktionsmodus mit der Funktion £14 an und betétigen Sie eine der beiden
Pfeiltasten zum Auswahlen einer Funktion. Mit Taste @ gelangt man aus jeder Funktion des erweiterten
Funktionsmodus zuriick zu Funktion F14, in der eine neue Funktion angew#hit werden kann. Nach erfolgter
Dateneingabe speichert einmaliges Betatigen der Taste EUB die eingegebenen Daten ab.

Alle Funktionen des erweiterten Funktionsmodus kénnen nur im Stillstand - nach erfolgtem Stop -
programmiert werden. Die Nummern 0 bis 84 gelten fiir die A-Funktionen und die Nummern . 0 bis .21 gelten
fur die c-Funktionen. Die Werkseinstellung der Funktion F14 ist 0.

E Al Stormelderegister

Das Stormelderegister speichert die drei zuletzt aufgetretenen Stérmeldungen. Die Anzeige E ~ r erscheint

bei einer aktuellen Stérmeldung oder wenn das Stérmelderegister angewahit wird (das Stormelderegister 1403t
sich nicht anwéhlen, wenn wahrend der gesamten Betriebszeit des Frequenzumrichters noch keine
Stérmeldung aufgetreten ist). Es wird jeweils die Stérmeldung sowie der Motorstrom und die
Zwischenkreisspannung zur Zeit der Stérung zyklisch angezeigt.

XA
l
Ay
£ g
AW
GRE]

=

El::l : Freie Speicherstelle im Stérmelderegister

Motorstrom zur Zeit der Stirung (2 )

¢
\ Zvsherkrsosparrurg

zur Zeit der Storung (2 s)

Stdmeldung (4 5) I
3
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6.4 Beschreibung des erweiterten Funktionsmodus
m Arbeitsverfahren

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0 - 2
Die Frequenzumrichter der Serie J100 bieten drei verschiedene Arbeitsverfahren:
0 V/F-Kennlinien fir Standarddrehmoment.

1 Sensorless Vector Control (SLV1) fur hohes Drehmoment insbesondere bei niedrigen Frequenzen
(< 5 Hz} und dynamischer Schlupfkompensation fiir Standard-Normmotoren.

2 Sensorless Vector Control (SLV2) fir hohes Drehmoment insbesondere bei niedrigen Frequenzen
(< 5 Hz) und dynamischer Schiupfkompensation fiir Spezialmotoren. Fiir dieses Arbeitsverfahren ist eine
optionale Fernbedienung DOP zur Eingabe der Motordaten erforderlich.
Geben Sie in jedem Fall unter Funktion A1 und A2 die Nennleistung und Polzahl des angeschlossenen
Motors ein. Durch eine Eingabe unter F5 werden unter dieser Funktion automatisch die V/F-Kennlinien fir
Standarddrehmoment angewahit.

Mehrmotorenbetrieb ist nur mit den V/F-Kennlinien méglich.

mm Motornennleistung m Motorpoizahl
Motornennleistung : 1

Werkseinstellung: Nennleistung des Frequenzumrichters

Einstelibereich 0,2 - 5,5 kW

Polzahl

Werkseinstellung: 4 pol
Einstellbereich: 2 - 8 pol
Geben Sie die Nennleistung und die Polzahl des Motors ein um eine hohe Motorausnutzung zu erreichen.

Stimmen die unter dieser Funktion abgelegten Daten nicht mit den tatsachlichen Motordaten Gberein so kann -
inbesondere im Arbeitsverfahren SLV1 - der Motor nicht optimal ausgenutzt werden.

Erhdhen der Endfrequenz

Werkseinstellung: 0 Hz

Einstelibereich: ¢ - 15 Hz
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Werkseinstellung: 0,5 Hz

Einstellbereich: 0,5 - 5,0 Hz

Die Startfrequenz kann zwischen 0,5 Hz und 5,0 Hz in Schritten von 0,1 Hz eingestellt werden.

Eine Erhdhung der Startfrequenz hat
eine entsprechende Verringerung der Ausgangs- V
Hoch- bzw. Runterlaufzeit zur Folge. spannung

Eine Anhebung der Startfrequenz kann
z. B. zur Uberwindung einer hohen
Haftreibung des Antriebes oder der
angeschlossenen Maschine erfordedich
seln.

Ausgangs-
05 50 f (Hz) frequenz

Max. Betriebsfrequenzgrenze m Min. Betriebsfrequenzgrenze

Werkseinstellung: 0 Hz
Einstelibereich: 0 - 375 Hz

Der Frequenzbereich, der durch die unter den Funktionen a4 (Startfrequenz) und a63 (Endfrequenz)
programmierten Werte festgelegt ist kann mit den Funktionen A5 und A6 eingeschrankt werden. Der
Frequenzumrichter nimmt in diesem Fall nur solche Sollwerte - iiber die Sollwerteingange der
Steuerklemmieiste sowie iber das eingebaute Bedienfeld bzw. die Fernbedienung - an, die innerhalb dieses
Frequenzbereiches liegen. Sobald der Frequenzumrichter ein Startbefehi erhélt, gibt er die unter a6
eingestellte Frequenz aus.

Bei Eingabe von 0 Hz ist die entsprechende Funktion unwirksam.

Beispiel: Max. Frequenzgrenze 45Hz
Min. Frequenzgrenze 20Hz

Solwert

Achtung! Geben Sie zuerst die Max. Betriebsgrenze unter A6 ein und dann die Min. Betriebsgrenze unter a5.
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m 1. Frequenzsprung Em 2. Frequenzsprung ﬁﬁ 3. Frequenzsprung

Werkseinstellung: 0 Hz
Einstellbereich: 0 - 375 Hz

Zur Vermeidung von eventuell auftretenden Resonanzen im Antriebssystem besteht die Méoglichkeit drei
Frequenzspriinge zu programmieren.

Die Sprungbreite (+/- 0,5 Hz) kann unter Funktion 68 im Bereich von 0,5 Hz bis 9,9 Hz variiert werden.

Beispiel: 1. Frequenzsprung bei 15Hz ﬁqu g
2. Frequenzsprung bei 25Hz venz
3. Frequenzsprung bei 35Hz

Sprungweite eingesteltt
unter Funktion &8 auf 1,0 Hz

Werkseinstellung: 16 kHz
Einstellbereich: 5/8/12/16 kHz

Mit niedrigen Taktfrequenzen ist im Arbeitsverfahren SLV1 bzw. SLV2 - insbesondere bei Frequenzen < 5 Hz
- eine grolere Drehzahlgenauigkeit des Motors zu erreichen als mit hohen Takifrequenzen!

Hohe Takifrequenzen verursachen niedrigere Motorgerdusche und geringere Verluste im Motor.

Hohe Taktfrequenz Niedrige Taktfrequenz

== e = | TN
LA L
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mm Sampling Analogeingang O/OIl

Werkseinstellung: 8

Einstelibereich: 1-8

Zur Realisierung kiirzerer Reaktionszeiten auf Sollwertdnderungen kann der unter dieser Funktion eingestelite
Wert reduziert werden. Je kleiner dieser Wert ist, umso kleiner ist der Filtereffekt gegeniber iibertagerten
Storfrequenzen auf dem Sollwertsignal.

Eingestellter Wert L
Filter-Wirkung gegenﬁ_e? gering ......... grof}
Storfrequenzen

Reaktionszeit auf Sollwertanderungen

schnell ... langsam

E m 1. ... 6. Festfrequenz m 7. Festfrequenz

Werkseinstellung: 0 Hz

Einstelibereich: 0 - 375 Hz

Die Festfrequenzen lassen sich auch unter Funktion F2 mit Hilfe der £ingdnge CF1 und CF2 und CF3
programmieren (siehe Funktion F2).

mm 2. Hochlaufzeit Em 2. Runterlaufzeit

Werkseinstellung: 10 s
Einstellbereich: 0,1-999 s

Die Hoch- bzw. Runterlaufzeit bezieht sich auf die eingestelite Endfrequenz. Mit einer digitalen Fernbedienung
DOP koénnen Zeiten bis 3000 s eingestelit werden.

[E]: Die mit der digitalen Fernbedienung eingestellite Hoch- bzw. Runterlaufzeit ist > 990 s.

m DC-Bremse/Einschaltfrequenz

Werkseinstellung: 0,5 Hz
Einstellbereich: 0 - 376 Hz

Die Frequenzumrichter der Serie J100 verfugen Uber eine einstellbare Gleichstromgrenze. Durch die
Aufschaltung einer getakteten Gieichspannung von 5 kHz auf den Sténder des Motors erzeugt der Laufer ein
Bremsmoment (max. 20 % des Motornennmoments), das der Rotation entgegenwirkt. Mit Hilfe der
Gleichstrombremse kdnnen hohe Stopgenauigkeiten bei Positionierantrieben realisiert werden. Auflerdem
kann durch die Gleichstrombremse die Drehzahl vor dem Einfallen einer mechanischen Bremse auf ein
Minimum reduziert werden. Die Gleichstrombremse wird bei der hier eingesteliten Frequenz aktiv wenn
ein Stop-Befehl anliegt (Siehe Funktion a21, A22, A5S, A56).
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E’ ] DC-Bremse/Bremsmoment

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: J100-... SFES 0 - 36, J100-... HFES 0 - 20

Es sind folgende max. zuldssigen Eingabewerte zu beriicksichtigen: J100-...SFES5: 20; J100-...HFES: 15

(Siehe Funktion 220, A22, A55, A56)

m ec DC-Bremse/Bremszeit

Werkseinstellung: 0 s
Einstellbereich: 0 - 600 s

Beachten Sie dal der Motor wéhrend der Gleichstrombremse keine Eigenbeliiftung besitzt.

(Siehe Funktion 20, A21, A55, A56)

m Elektronischer Motorschutz

Werkseinsteliung: 100 %
Einstellbereich: 20 - 120 %

Die Frequenzumrichter der Serie J100 kdnnen den angeschiossenen Motor mittels einer elektronischen
Bimetalinachbildung thermisch (berwachen. Der elektronische Motorschutz wird auf den Nennstrom des
Motors abgestimmt (Siehe Funktion A24). Bei Eingabewerten > Motornennstrom kann der Motor nicht Gber
diese Funktion dberwacht werden. Setzen Sie in diesem Fall Kaltleiter oder Thermokontakte in den
Motorwickiungen ein.

00 0 e Zeit ‘r Ausiisekenniinie

004 80 % 015 100 % o

007 80 % 022 100 % 20% 120%

015 100 % 037 100 %

022 100 %
Der einzugebende Wert errechnet sich wie 0 20% 100 % 150%  200%
folgt:

Strom
Motornennstrom (% FU-Nennsfrom)

Eingabewert (%)= __— ~ " x Eckwert
FU-Nennstrom

Achtung! Achten Sie darauf da® der Ausgangsstrom nicht dauerhaft iber dem Frequenzumrichternennstrom
liegt da sonst die Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren und Endstufen verringert wird.
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BIEE]  &-votorschutziCharakteristik

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, 1

Zur besseren thermischen Uberwachung des angeschlossenen Motors im unteren Drehzahlbereich kann der
elektronische Motorschutz fiir niedrige Frequenzen erhoht werden.

0: Erhohter Motorschutz bei niedrigen

[}
Drehzahlen 100%

70%

1: Konstanter Motorschutz im gesamten

Frequenzbreich 50%

m b Sollwertanpassung Min.-Frequenz m Sollwertanpassung Max.-Frequenz

Werkseinstellung: 0 Hz

Einstellbereich:0 - 375 Hz

Unter den Funktionen A26 und A27 kann eine individuelle Anpassung des externen Soliwertes
(0-5 V, 0-10 V, 4-20 mA) vorgenommen werden. Dem minimalen bzw. maximalen Sollwert (z. B. 0 V bzw.
10 V) wird ein minimaler bzw. maximaler Frequenzwert zugeordnet, so daft der gesamte Sollwertbereich
(0-5 V, 0-10 V, 4-20 mA) einem individuell ausgewahltem Frequenzbereich enspricht.

Bei Eingabe von 0 Hz ist diese Funktion nicht aktiv.
Beispiel: A26=20 Hz Ausgangs 50 Hz

A21=35Hz frequenz
35Hz

20Hz

Sollwerinvertierung

Bei speziellen Anwendungen mag es erforderlich sein bei minimaiem Soliwert (z. B. 0 V) die maximale
Frequenz bzw. bei maximalem Sollwert (z. B. 10 V) die minimale Frequenz zu fahren. Hierzu ist unter a26 die
max. Frequenz und unter A27 die min. Frequenz einzugeben. Achtung! Unter diesen Umstinden liegt
keine Drahtbruchsicherheit vor!
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EEE]  Hochiautcharakteristik

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, 1

0: linear

1. S-Kurve

m Runterlaufcharakteristik

linear

S-Kurve

| 14 f{l
Zeit Zeit

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, 1

0: linear

1. 8-Kurve

m Uberlastatarm

linear

S-Kurve

(DRI

Zeit Zeit

Werkseinstellung: 150 %

Einstellbereich: 50 - 150 %

Der Ausgang 11 kann als Uberlastalarm-Ausgang programmiert werden (siehe Funktion C10). Zu diesem
Zweck kann unter dieser Funktion ein Stromwert (% FU-Nennstrom) eingegeben werden, bei dessen
Uberschreiten der Ausgang 11 durchschaltet bzw. sperrt (siehe Funktion ¢21).

Der einzugebende Wert errechnet sich wie
folgt:

Uberlaststrom (A)

FU-Nennstrom

Eingabewert (%) = x Eckwert

004 80 % 015 100 %
007 80 % 022 100 %
015 100 % 037 100 %
022 100 %
Motorstrom o
Eingabe z. B. ! |
100 % ! |
I |
| |
! !
| I
T T
! !
Ausgang ! !
11-CM2
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m Stromgrenze

Werkseinstellung: 150 %

Einstellbereich: 50 - 150 %

Die Stromgrenze ermdglicht eine Begrenzung des Motorstroms. Sobald der Ausgangsstrom die unter dieser
Funktion eingestellte Stromgrenze dberschreitet, beendet der Frequenzumrichter den Frequenzanstieg in der
Beschleunigungsphase oder verringert die Ausgangsfrequenz wahrend des statischen Betriebs um den
Laststrom zu reduzieren (die Runterregelzeit kann unter Funktion A85 "Uberastzeitkonstante” eingegeben
werden). Sobald der Ausgangsstrom unter die eingestelite Stromgrenze fallt, wird die Frequenz wieder
angehoben und auf den eingesteliten Soilwert gefahren. Die Stromgrenze kann fiir die Beschleunigungsphase
inaktiviert werden so dal® zur Beschleunigung kurzzeitig groRere Stréme zugelassen werden (siehe Funktion
a32).

Die Stromgrenze kann das Auslésen einer Stérmeldung und Abschalten durch plétzlichen Uberstrom
Z. B. aufgrund eines Kurzschiu™ nicht verhindern.

Der eingegebene Wert bezieht sich auf den FU-Nennstrom

Stromgrenze
z. B. eingestelit
auf 100 % = l—_— =TT TR AT TN T
: Die Runterlaufzeit bei Uber-
[ schreiten der eingesteliten
1 Stromgrenze ist einstellbar
: (siehe Funktion 285)
Ausgangs ) t
frequenz |
|
1
| |
1 1 |
| I [ I 1
i (I | !
1 [ b ! 1
1 1 [ | !
t
0
004 80 % 015 100 % Der einzugebende Wert errechnet sich wie folgt:
007 80 % 022 100 %
0, Q
015 100 0/o 037 100 % Eingabewert (%) = Stromgrenze (A) Eckwert
022 100 % FU-Nennstrom
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m Stromgrenze im Hochlauf

Werkseinstellung: 0

Einsteilbereich: 0, 1

Die Stromgrenze kann zur Erzielung héherer Anlaufstrome fur die Hochlaufphase inaktiviert werden.
Achtung! In diesem Fall kann es zur Ausiésung einer Stérmeldung "Uberstrom” (£3) kommen.

0: Stromgrenze aktiv in der Hochlaufphase
1. Stromgrenze inaktiv in der Hochlaufphase

m Uberlastverhalten

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich:0, 1

Wird wéhrend des Betriebs (sowohl im Hoch- als auch im Runterlauf) 150 % FU-Nennstrom erreicht bzw.
iiberschritten so sind zwei Betriebsarten méglich:

0: Der Frequenzumrichter fahrt mit der derzeitigen Frequenz solange weiter - und beriicksichtigt keine
Soliwertdnderungen - bis der Strom 150 % FU-Nennstrom unterschreitet

1. Der Frequenzumrichter beriicksichtigt jede Sollwertanderung.

Motor-
strom

150 %

Ausgan S-

frequel !/‘I'—‘-\‘l\ Bei Erreichen bzw. Uberschreiten
—_— von 150 % FU-Nennstrom wird

der Hochlauf als auch der Runterlauf

unterbrochen
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m Automatischer Wiederanlauf nach Stérung

& WARNUNG

Diese Funktion bewirkt ein selbststindiges Wiederanlaufen des Frequenzumrichters und somit des
Antriebs bei einer Stérung nach Ablauf der eingestellten Wartezeit - wenn ein Startbefehl weiterhin
anliegt. Es ist sicherzustellen, daB im Falle eines Wiederanlaufs keine Personen gefihrdet werden.

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1

Ein Wiederanlauf nach folgenden Stdrungen ist méglich: Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung,
kurzzeitiger Netzausfall.

0: Bei jeder Stérmeldung lést der Frequenzumrichter aus und zeigt die Stérmeidung an.

1. Bei Auftreten einer der o. g. Stérungen erfolgt ein Neustart mit der Startfrequenz nach Ablauf der
eingesteliten Wartezeit (siehe Funktion A35, A82, A83)

mm Unterspannungsausidsung im Stillstand

Werkseinsteliung: 0
Einstellbereich: 0, 1
0: Keine Stérmeldung im Stilistand bei Unterspannung oder kurzzeitigem Netzausfall

1: Stérmeidung

mm AVR-Funktion im Runterlauf

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1
Die AVR-Funktion (Automatic Voltage Regulation) bewirkt eine Stabilisierung der Motorspannung bei
schwankender Zwischenkreisspannung (z. B. durch ein instabiles Netz oder wegen Zwischenkreisspannungs-

Einbriichen bzw. Uberhéhungen aufgrund kurzer Hoch- bzw. Runterlaufzeiten) um so ein hohes Drehmoment
- insbesondere wahrend des Hochlaufs aufrechtzuerhaiten.

Zwischenkreisspannung

Motorspannung ohne AVR

> Motorspannung mit AVR

Beschleunigung . Konstante: Verzdgerung
Geschwindigkeit
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Wie in der Darstellung zu erkennen ist, ruft der generatorische Betrieb des Motors (ohne AVR-Funktion) in der
Verzégerungsphase - insbesondere bei sehr kurzen Runteraufzeiten - eine Anhebung der
Zwischenkreisspannung hervor, die wiederum eine entsprechende Erhéhung der Motorspannung zur folge
hat. Diese hohere Motorspannung bewirkt eine Steigerung des Bremsmomentes. Aus diesem Grund kann die
Ausgangsspannung unter Funktion A37 fir die Runterlaufphase angehoben oder sogar inaktiviert werden.

0: fir den Runterfauf gilt die unter Funktion r11 eingesteilte Spannung

1: fir den Runterlauf kann unter Funktion A37 eine héhere Spannung eingegeben werden

m AVR-Spannung im Runterlauf

Werkseinstellung: J100- ... SFE5 220 V, J100- ... HFE5 380 V

Einstellbereich: J100- ... SFES 200 - 270 V, 000;  J100- ... HFE5 380 - 540 V, 000

Wenn unter Funktion 236 die Eingabe 0 gemacht wurde, so findet sich die gleiche Eingabe wie unter Funktion
F11. Bej Eingabe von 1 unter Funktion A36 kann hier eine andere Spannung eingegeben werden oder sogar
die AVR-Funktion im Runterlauf ausgeschaitet werden (Eingabe 00).

Siehe Funktion A36!

m Bremschopper Einschaltdauer

Werkseinstellung: 5,0 %

Einstellbereich: 0,1 - 30 %, 31

Die Frequenzumrichter der Serie J100 sind mit einem eingebauten Bremschopper ausgeriistet. Die
Einschaltdauer des eingebauten Bremschoppers, bezogen auf 100 s, kann im Bereich von 0,1 % bis
30 % eingestellt werden. Ist die Einschaltdauer fir den Bremsvorgang zu niedrig gewahlt, so erfoigt eine
Abschaltung des Bremschoppers und der Frequenzumrichter geht auf Stérung (Stérmeldung E6).

Bei Eingabe von 31 ist der Bremschopper abgeschaltet.

. H+2+8
Einschalidauer: T
Bremswiderstinde 100s X100 (%)
J100- Ohm Typ
004SFES 100 | IRV 120 - 100
007SFES 35 iRV 200 - 35 , 0 B
015/0225FES | 35 IRV 200 - 35 Bremschopper %~
015HFES 180 IRV 120 - 180 adv ' ]' _'[ i *
022/037HFE5 | 100 | 2 X IRV 400 - 50 EN EN EIN
l 1.
100s
/1\ WARNUNG

Die angegebenen Ohmwerte fiir die Bremswiderstinde diirfen nicht unterschritten werden.
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mm Signal “Frequenz-erreicht” im Hochlauf m bzw. im Runterlauf
Werkseinstellung: 100 %
Einstellbereich: 0 - 100 %
Unter Funktion 249 148t sich die Charakteristik des "Frequenz-erreicht" - Signals (Ausgang 11)
programmieren. Die entsprechenden Frequenzen (fur die Einstellung 1 unter A49) werden unter den
Funktionen 239 und A40 eingegeben.

Der eingegebene Wert bezieht sich auf die Endfrequenz (Funktion A63).

m Rechtslauf freigegeben/gesperrt

Werkseinstellung: 1

Einstellbereich: 0, 1
0: Rechtslauf gesperrt

1: Rechtsiauf freigegeben

m Linkslauf freigegeben/gesperrt
Werkseinsteliung: 1
Einstellbereich: 0, 1
0: Linkslauf gesperrt

1: Linkslauf freigegeben

!;! Stop-Taste freigegeben/gesperrt

& WARNUNG

Die Stop-Taste des eingebauten Bedienfelds darf nicht fiir Not-Aus-Zwecke verwendet werden. Fiir
diesen Zweck muB ein Not-Aus-Schalter installiert werden.

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1

Unter dieser Funktion kann die Stop-Taste des eingebauten Bedienfeldes bzw. der Fernbedienung gesperrt
werden. )

0: Stop-Taste aktiv

1. Stop-Taste inaktiv
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E Frequenzsollwertvorgabe (Eingang O) 0-5/0-10 V

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1
Der analoge Spannungs-Soilwerteingang (Klemme 0 - L} kann fur Sollwertsignale 0 - 5 V (Eingabe 0) oder 0 -

10 V (Eingabe 1) programmiert werden. Wird der Sollwert iiber ¢in Potentiometer mit Hilfe der eingebauten
Referenzspannung (Kiemme H - L, 5 V) eingestellt, soc muR der Sollwerteingang auf 5 V gestellt werden.

H H
+ .
Potentiometer 0 1C0V S Eingangsimpedanz
ol 0,5 bis 2 kOhm 0:5\/ ‘0O o 30kChm
L _o—_ﬁ_ L
PE " PE

m "Frequenz-erreicht”-Signal-Charakteristik

Werkseinstellung: 2

Einstellbereich: 1, 2

Zwei verschiedene Charakteristiken des "Frequenz - erreicht’ - Signals an Ausgang 11 - CM2 sind
programmierbar. Die entsprechenden Frequenzen fir die Einstellung 1 werden unter A39 bzw. a40
eingestellt. Unter Funktion C21 besteht die Mdglichkeit den Ausgang als Offner oder Schiiefer zu
programmieren.

Zur Programmierung des Ausgangs siehe Funktion C10.

Achtung! Wenn die unter A39 eingegebene Frequenz gleich oder kieiner ist als die unter 240 eingegebene
Frequenz, oder die beiden Werte dicht zusammen liegen kann der Ausgang preflen.

Ausgangs-
Eingabe: 1 frequenz (Hz)
Signal sobald im Hochlauf die Frequenz unter R 39

unter A 3 § eingestelite Frequenz Fraquenz unter AYD
Uberschritten wird und im
Runterlauf die unter R4 0
eingestellite Frequenz nicht
unterschritten wird

Eingabe: 2

Signal sobald
Frequenzistwert = Frequenzsoliwert
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mm Ausgang FM Analogsignal/impuissignal

Werkseinstellung: 1

Einstellbereich: 0, 1

Der Ausgang FM besitzt ein der Ausgangsfrequenz proportionales 0 - 10 V-Signal. Dieses Signal kann unter
dieser Funktion in ein Impulssignal umgeschaltet werden (siehe Beschreibung der Steuerklemmen, Funktion
A51).

0: Impulssignal

1: Analogsignal

mm Ausgang FM istfrequenz/Motorstrom

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1
Der Ausgang FM kann zur Anzeige der Ausgangsfrequenz oder des Motorstroms programmiert werden. Das
Frequenzsignal ist sowohl als 0 - 10 V- als auch als Impulssignal verfiigbar (siehe Beschreibung der

Steuerklemmen, Funktion A50).

0: Frequenzanzeige

1: Motorstromanzeige

m Ausgang 11, Laufmeldung

Werkseinsteliung: 1
Einstellbereich: 1, 2

Der Ausgang 11 ist unter Funktion ci0 fir drei verschiedene Meldungen programmierbar. Fiir die
Laufmeidung sind unter dieser Funktion zwei unterschiedliche Charakteristiken wéhlbar:

1: Meldung wenn Ausgangsfrequenz > 0 Hz

2: Meldung wenn Ausgangsfrequenz > 0 Hz incl DC-Bremse (siehe Funktion A20 - 22, AS5, A56)

Sollwertvorgabe iber Bedienfeld bei Softwarsperre

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, 1

Bei aktivierter Softwaresperre (Funktion 84 oder Eingang SFT) kann die Frequenzsollwertvorgabe iiber das
eingebaute Bedienfeld gesperrt werden. Eine Sollwertvorgabe iber die Analogeingange O bzw. Ol ist natirlich
weiterhin méglich.

0: Frequenzsoliwertvorgabe tiber das eingebaute Bedienfeid maglich bei aktivierter Softwaresperre

1: Frequenzsoliwertvorgabe iiber das eingebaute Bedienfeld nicht méglich bei aktivierter Softwaresperre

Beachten Sie Funktion 9, Steuermodus!
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Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, 1

0: DC-Bremse AUS

1: DC-Bremse EIN

Die DC-Bremse kann extern iiber Eingang DB akfiviert werden. Hierzu ist es nicht nitig die Bremse unter

dieser Funktion zu aktivieren. Dies giit nur wenn die Bremse im Runterlauf automatisch bei einer bestimmten
Frequenz einfallen soll (siehe Funktion 220 - 422).

DC-Bremse Charakteristik

Werkseinstellung: 1
Einstellbereich: 0, 1

0: Wird wahrend der DC-Bremszeit (siehe Funktion A22) ein neuer Startbefehi gegeben, so erfolgt der Start
erst nach Ablauf der Bremszeit

1. Die DC-Bremszeit wird durch erneuten Startbefehl abgebrochen und der Frequenzumrichter startet sofort.

E Loschen des Stormelderegisters

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1

Bei Eingabe von 1 unter dieser Funktion wird nach Netz-Aus/Ein oder Reset das Stormelderegister geldscht.
Der Wert springt danach automatisch wieder auf 0.

Werkseinstellung: 0
Einstelibereich: 0, 1

Der RV-Start (Reduced-Voltage Start) beugt Uberstrémen wahrend des Startvorgangs vor. Die
Ausgangsspannung wird in unter. dieser Funktion eingegebenen Anzahi von Stufen auf die Startspannung
(Spannung bei der Startfrequenz, Funktion A4) angehoben. Dies verbessert das Anlaufverhalten von sehr
groBen Lasten. Ein schnelles Ansprechverhalten - insbesondere bei kleinen Frequenzen - wird ohne den RV-
Start erzieit.

0: RV-Start AUS

1: RV-Start EIN

- RV-Start AUS
—— RV-Start EIN
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E Eckfrequenz Endfrequenz

Werkseinstellung: §0 Hz
Einstellbereich: 50 - 120 (360) Hz

Unter der Funktion A62 kann die Ausgangsfrequenz, bei der die Ausgangsspannung ihren maximalen Wert
annimmt, in einem Bereich von 50 - 360 Hz frei eingestellt werden (zur Umschaltung von 120 auf 360 Hz
siehe Funktion A64). Im Regelfall wird hier die Nennfrequenz des Motors eingestellt. Die Angaben uber die
Nennfrequenz sind dem Typenschild des Motors zu entnehmen.

Soll sich jenseits der Eckfrequenz (Nennspannung des Motors) ein Frequenzbereich mit konstanter Spannung
anschlieen (Feldschwéchbereich), so wird dieser durch die unter A63 eingegebene Frequenz (Endfrequenz)
festgelegt. (siehe Funktion F5)

U Eckirequenz U Endfrequenz
Sinstelbers Einstelberss

100 % 100% -—— r —_
i | !

I | |

: ; Eckfreqqenz :

| | 1

I I I |

| | | |

t | I I

50 120 30Hz f 50 120 360Hz |

Die Eckfrequenz kann nicht groBer ais die Endfrequenz gewdhit werden.

m Maximalfrequenzumschaltung

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1
0: 120 Hz

1: 360 Hz

mm 1. - 3. Frequenzsprung/Sprungweite
Werkseinstellung: 0,5 Hz
Einstellbereich: 0 - 9,8 Hz

Die Sprungweite der Frequenzspriinge 1 - 3 (Funktion A7 - A9) kann im Bereich von 0 - 9,9 Hz eingestellt
werden. Bei Eingabe von z. B. 1 Hz wird ein Frequenzsprung von 2 Hz durchgefihrt (siehe Funktion A7 - A9).

7. Festfrequenz

Siehe Funktion F2, A12 - A17
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Abgleich des analogen Eingangs O mm Abgleich des analogen Eingangs Ol

Werkseinstellung: ---
Einstelibereich: ¢ - 255
Die Eingange jedes Frequenzumrichters werden ab Werk individuell abgegfichen. Eine Veranderung des

eingesteliten Wertes ist nur dann vorzunehmen wenn der Sollwertbereich (0 - 5/10 V bzw. 4 - 20 mA) nicht mit
dem Frequenzbereich (z. B. 0 - 50 Hz) Uibereinstimmt.

Zulassige Netzausfaiizeit

Werkseinstellung: 1s
Einstelibereich: 0,3-30s

Unter Funktion A82 wird die zuldssige Netzausfallzeit - ohne daf der Frequenzumrichter auf Stérung geht -
programmiert. Bei Wiederkehr der Netzspannung innerhalb der programmierten Zeit l&0ft der
Frequenzumrichter wieder automatisch an (geben Sie hierzu zusétzlich unter Funktion A34 eine 1 ein). Unter
Funktion A83 kann eine Wartezeit vor Wiederanlaufen eingegeben werden.

. 10, 0
Netzspannung [ | [ 1 f [ | [ 1
T g ) RTL TR T
Spannungs- e ——— | ety
grsorg?%; der 3 T T ] ] T T - 1 [ |
euerplatine + - —t ; "
Max. zulssige kg’ ' 2 2 |
Natzausiazon 1 [ [ !
1 | i ‘u,, 3 1 xCa s
[—1 | r—1 )
FU-Ausgang ! i j
BRigfgioonst 3 et Funidon 8 028, 0L NP A
g 0, i2: automatischer Startbefen!

t0: Netzausfalizeit
t1: Pufferzeit Spannungsversorgung Steuerplatine

E Wartezeit vor Wiederanlauf

Werkseinstellung: 10 s
Einstelibereich: 0,3 -100 s

Die Wartezeit vor dem automatischen Wiederanlauf nach einem kurzen Netzausfall kann im Bereich von
0,3 - 100 s eingegeben werden (siehe Funktion A82).

E Softwaresperre

Werkseinstellung: 0
Einstellbereich: 0, 1
0: die eingegebenen Parameter sind nicht vor Uberschreiben geschitzt

1: die eingegebenen Parameter sind vor Uberschreiben geschiitzt (mit den Pfeiltasten kénnen Werte
abgeédndert werden, diese lassen sich jedoch nicht speichern)

Siehe hierzu Funktion A53.
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Em Uberlastzeitkonstante

Werkseinstellung: 1,0

Einstellbereich: 0,1 - 30 s, 31

Die Uberlastzeitkonstante gibt an in welcher Zeit die Frequenz bei Erreichen der Stromgrenze reduziert wird
(siehe Funktion A31).

Bei Eingabe von 31 ist die Stromgrenze nicht aktiv.

im - Programmierung der Steuereingange 1 -5

Werkseinstellung:

co 1 01 1....3.

Ccl 2 02 Festfrequenz

Cc2 3 07 2. Hoch/Runterlaufzeit
Cc3 4 11 Reset

c4 5 00 Linkslauf

Mit den Funktionen C0 - c4 werden die Steuereingdnge 1 - 5 programmiert. Jede Steuerklemme kann mit
jeder Funktion belegt werden. Eine Funktion kann nicht doppelt - auf zwei Steuereingénge gleichzeitig -
programmiert werden. Die Funktionen werden im Kapitel 5.2 ausfiihrlich beschrieben.

Ubersicht der Funktionen

00 REV Linkslauf

01 CF1 Festfrequenzen

02 CF2 (siehe Beschreibung der
03 CF3 Steuereingange)

04 DB DC-Bremse

05 STN Werkseinstellung

06 SET 2. Parametersatz

07 2CH 2. Hoch/Runterlaufzeit
08 FRS Reglersperre

09 EXT Storung extern

10 use Wiederaniaufsperre
11 RS Reset

12 SFT Softwarsperre
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m Programmieren des Ausgangs 11

Werkseinstellung: 00

Einstelibereich: 00 - 02

{ibersicht der Funktionen

Eingabe, Funktion | Beschreibung
0 AR Frequenz erreicht
1 RUN Laufmeldung
2 oL Uberlast-Alarm

Der Ausgang kann mit einer der oben aufgefihrten Funktion belegt werden (siehe Kapitel 5.2 sowie Funktion
A39, A40, A49, AS2).

Eingdnge 1 - 5 "Offner" oder "SchlieRer"

Werkseinstellung: 00
Einsteltbereich: 00 - 09, 0A - OF
Alle Eingange - mit Ausnahme des Reset - lassen sich wahiweise ais Offner oder Schiieler programmieren.

. Eingabe
__Eingang

S: Schiiefler
O: Offner

Eingabe
___Eingang
61olo0|l6lo|lololololololo]lolold]o
0 . Olo0ojo0lols | sjsis]|sisls]s
S|]s]sislojociolo[sisisls
OlOofjs|{s|olOofs|si0!lb6is]s
OS]0l sS|]O0|s|O0]s|O]|sjO]s

S: SchiieBer
O: Offner
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Ausgang 11, Stérmelderelais "Offner” oder "SchlieRer”

Werkseinstellung: 03

Einstellbereich: 00 - 03

Ausgang 00
0 S 0 S
A ALQ 0 0 S S
S: SchlieBer
O: Offner

Beispiel Ausgang 11 "SchlieRer" oder "Offner"

[
RX Ausgang 11 "Sch
Thawe| — o | v, en

+ Ausgang 11 "Offner
24v

M:l___[:

Beispiel Stormelderelais "SchlieRer” oder "Offner"

230VAC Offner
ALO Betrieb: ALO-AL1 geschlossen
Stérung:  ALO-AL2 geschlossen
AL1 Netz-aus: ALO-AL2 geschlossen
SchlieBer
AL2 Betrieb: ALO-AL2 geschlossen

Stérung:  ALO-AL1 geschlossen
Netz-aus:  ALO-AL2 geschlossen
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7. Stormeldungen

Die Frequenzumrichter sind mit Schutzeinrichtungen wie z. B. Schutz vor Uberstrom, Uberspannung und

Unterspannung  ausgestattet.

Bei

Auslosung einer der

vieffaltigen

Schutzfunktionen wird die

Ausgangsspannung abgeschaltet - der Motor lauft frei aus und das Gerat verbleibt bis einer Quittierung der

Stormeldung im Stérmeldestatus.

Stor-
meldung

Beschreibung

Uberstrom oder Uber-
temperatur in der
Leistungsendstufe

E * im statischen
.m Betrieb

Ursache

(st der Motornennstrom gréRer
als der Frequenzumrichter-
nennstrom?

Trat piétzliche Lasterhdhung
auf oder ist der Motor blockiert?

Sind die Motorklemmen U, V, W
kurzgeschiossen?

Abhilfe

Frequenzumrichter gréfierer Leistung
auswdéhlen

Plétzliches Uberlasten vermeiden.
Eventueil Frequenzumrichter und
Motor groRerer Leistung einsetzen

Motorzuleitungen und Motor auf
Kurzschiul uberpriffen

wahrend der
Verzdgerung

Ist die Verzégerungszeit zu kurz
eingestellt?

Sind die Motorklemmen U, V, W
kurzgeschlossen?

Verzdgerungszeit verldngern

Motorleitungen und Motor auf
Kurzschiu® Gberprifen

wiéhrend des

Ist die Hochlaufzeit zu kurz
eingestellt?

Hochlaufzeit verlangern

Hochlaufs
Sind die Motorklemmen Die Motorieitungen und der Motor auf
kurzgeschlossen? Kurzschiufd Gberpriifen
Ist der Manuelle-Boost (Funktion | Wert unter Funktion F8 verringern
F8) zu hoch eingestelit?
Ist der Motor blockiert? Motorlast bzw. Losbrechmoment
iberprifen

Wird die zuldssige Umgebungstemperatur iberprifen

e im Stillstand Umgebungstemperatur
tberschritten?

Ausiésen des internen
Motorschutzes

Der Frequenzumrichter
ist Gberlastet

Der interne elektronische
Motorschutz hat wegen
Uberlastung des an-
geschiossenen Motors
ausgelost.

Der Ausgangsstrom ist groer
als der FU-Nennstrom

Motor und Frequenzumrichter
groferer Leistung einsetzen

Eingabe unter Funktion A23, A24

tberprifen

Frequenzumrichter gréRerer Leistung
einsetzen

50



HITACHI

Stor-
meldung

Beschreibung

Uberschreitung der
Bremschopperein-
schaltdauer

Ursache

ist die Verztgerungszeit zu kurz
eingestelit?

Ist die Einschaltdauer zu niedrig
eingestellt?

Abhiife

Verzégerungszeit verldngern

Einschaltdauer erhGhen
(Funktion 238)

Uberspannung im
Gleichspannungs-
zwischenkreis

Der Motor wurde ibersynchron
(generatorisch) betrieben.

Die Netzspannung ist héher als
der unter F11 eingestelite Wert.

Verzégerungszeit verldngern.
Bremswiderstand einsetzen.
Bremschoppereinschaitdauer
erhéhen (Funktion A38).

Geben Sie unter Funktion F11 die
Netzspannung ein.

EEPRQOM-Fehler

Ist die Temperatur unzuldssig
hoch oder ist der FU
Funkstoérungen ausgesetzt?

Umgebungsbedingungen uberprifen.
Geben Sie die Parameter erneut ein.

Netzunterspannung

Es treten kurzeitige Netz-
spannungseinbriche auf oder
die Netzspannung ist auf 150-
160V (-SFES5) bzw.

300-320V (-HFES5) reduziert

Eingangsspannung iiberpriifen

Stérung an den

Die Stromwandler sind defekt

Umgebungsbedingungen liberprifen

-—
—

Stromwandiern
Der FU ist starken elektro-
magnetischen Feldern
ausgesetzt
Rechner gestdrt Kénnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzumrichters

Felder auf den Frequenz-
umrichter einwirken?

Ist der Frequenzumrichter
defekt?

und externe Beschaltung auf Stor-
ursachen (z. B. Stromschienen)
untersuchen

Durch Kundendienst instandsetzen
lassen

Stérung extern

Externe Stoérmeidung an
Eingang EXT

Ursache der Stérmeldung in der
externen Beschaitung beheben

EliE

Storung durch Aus-
l6sen der Wiederan-
laufsperre

Wurde bei aktivierter Wieder-
anlaufsperre (Eingang USP) die
Netzspannung eingeschaltet?

Trat wahrend des Betriebes und
aktivierter Wiederanlaufsperre
(Eingang USP) eine kurzzeitige
Netzspannungs- unterbrechung
auf?

Wiederanlaufsperre erst nach dem
Zuschalten der Netzspannung
aktivieren

Netz Gberpriifen

E
E

Erdschiufl an den
Motoranschluf3-
kiemmen

Liegt ein Erdschlu® zwischen U,
V, W und Erde vor?

Erdschlult beseitigen und Motor
tberpriifen
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Stérmeldungen kénnen durch Reset quittiert werden. Es gibt verschiedene Mdglichkeiten:
e Reset Uiber Eingang RS

¢ Reset ber Taste @

e Netz-Aus

Weitere Displayanzeigen

Anzeige | Beschreibung
Das Reset-Signal steht langer als 4 s. an.
EE] Driicken Sie eine der folgenden Tasten oder schalten Sie die Netzspannung aus:

(AW

Der eingegebene Wert ist vierstellig oder gréer.

EE':] Die unter Funktion a0, 262, A63 eingegebenen Werte stimmen nicht mit Funktion F&
iberein.

EEE Netz-Aus

Der Automatische Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall ist aktiv

(siehe Funktion 234, A82, A83).
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8. Stdrungen und deren Beseitigung

Abhilfe

Storung

Mbgliche Ursache

Der Motor | An den Liegt an den Eingangsklemmen Uberpriifen Sie die Anschiife L1, L2
lauft nicht | Klemmen U, | L1, N (-SFES) bzw. L1, L2, L3 (-HFES) |,L3und U, V, W. Schalten Sie die
an. V, W liegt Netzspannung an? Wenn ja, leuchtet | Netzspannung ein.
keine Span- | die Power-LED?
nung an. Wird auf dem Display eine Analysieren Sie mit Hilfe der Pfeiltasten
Stérmeldung angezeigt? die Ursache der Stérmeldung. Quit-
tieren Sie die Stérmeldung mit Reset.
Wurde ein Start-Befehl mit der Taste Driicken Sie die Taste| run | oder
RUN | oder Uiber einen Eingang geben Sie den Start-Befehl Uber den
gegeben? entsprechenden Eingang.
Wurde bei Steuerung lber das Geben Sie unter 72 den Sollwert ein.
eingebaute Bedienfeld unter Funktion
F2 ein Frequenzsollwert eingegeben?
Sind bei Sollwertvorgabe iiber Uberpriifen Sie den richtigen Anschiuf
Potentio- meter die Klemmen H, O und | des Potentiometers.
L richtig ver- drahtet? Sind bei externer
Sollwertvorgabe die Eingdnge O bzw. Uberpriifen Sie den richtigen Anschiu®
Ql richtig angeschlossen? der Kabe! fiir das Soliwertsignal.
ist die Reglersperre FRS aktiv? Uberpritfen Sie das Signal an Klemme 1
Wird ein Reset-Signal gegeben? {Werkseinstellung RS).
Ist der Steuermodus unter Funktion F9 | Lesen Sie die Beschreibung der
richtig eingestelit? Funktion F9 sorgféltig durch.
An den Ist der Motor blockiert oder ist die Last | Uberpriifen Sie den Motor und die
Klemmen U, | zu groR? Belastung. Fahren Sie den Motor zu
V, W liegt Testzwecken ohne Last.
Spannung
an
Es wird eine | Wurde die Parametrierung richtig Uberprifen Sie die Parametrierung.
digitale ausgefihrt? Wird eine DOP bzw. DRW verwendet,
Fern- kontrollieren Sie die Stellung der DIP-
bedienung Schalter auf der Rickseite der
verwendet. Fernbedienung. R uE| oy
Die Dreh- Sind die Klemmen U, V, W richtig Korrigieren Sie die Verdrahtung des
richtung des angeschlossen? Stimmt der Anschiu | Motors.
Motors ist der Klemmen U, V, W mit der
faisch. Drehrichtung des Motors lberein?
Wurden die Steuereingange richtig FW - Rechtslauf
verdrahtet? RV - Linkslauf
Der Motor Es liegt kein Soliwert an Kiemme O bzw | Uberpriifen das Potentiometer bzw. den
l&uft nicht Ol an. externen Sollwertgeber und wechseln
hoch. Sie diesen gegebenenfalls aus.
Wird eine Festfrequenz abgerufen? Beachten Sie die Vorrangfolge:
Die Festfrequenzen haben Prioritat
gegeniber den Eingéngen O und Ol.
Ist die Belastung des Motors zu groR? | Verringern Sie die Motorlast, da bei
einer Uberlastung die Uberlast-
begrenzungsfunktion ein Hochlauf auf
den Sollwert verhindert.
Der Motor Treten grofie LaststéRe auf? Wahlen Sie einen Frequenzumrichter
lauft und Motor gréRerer Leistung.
unrund. Verringern Sie die LaststoRe.

Am Motor treten Resonanzfrequenzen
auf.

Die Netzspannung ist nicht konstant.

Blenden Sie die entsprechenden Fre-
quenzen mit den Frequenzspriingen aus
oder verdndern Sie die Takifrequenz.
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Storung

Mogliche Ursache

Abhilfe

Die Ist die Maximalfrequenz richtig Uberprifen Sie die eingegebenen
Drehzahl eingestelit? Frequenzbereich.
des
Antriebes ist die Nenndrehzahl des Motors bzw. | Uberprisfen Sie die Nenndrehzahi des
entspricht die Untersetzung des Getriebes richtig | Motors und die Untersetzung des
nicht der ausgewahit? Getriebes.
Frequenz.
Die ge- Die Werks- | Wurde bei aktiviertem Eingang STN Eingang STN dient zur Programmierung
speicherten | einstellung | die Netzspannung eingeschaitet? der Werkseinsteliung.
Parameter {ist ein- Geben Sie die Parameter erneut ein.
stimmen gegeben. Wurde bei gleichzeitiger Aktivierung
nicht mit der Eingénge FW, 5, 1 die Dieser Beriebszustand ist zu vermeiden.
den Netzspannung eingeschaitet?
eingege-
benen
Werten Die ein- Die Netzspannung wurde abgeschaltet | Geben Sie die Parameter erneut ein
{berein. gegebenen |ohne vorher die eingegebenen Werte | und speichern Sie jede Eingabe ab.
Werte durch Betétigen der Taste
wurden abzuspeichern.
nicht abge- | Durch Abschaiten der Netzspannung | Geben Sie die Parameter erneut ein
speichert. | werden die eingegebenen und und speichern Sie jede Eingabe ab.
abgespeicherten Werte in das Schalten Sie nach der Parametrierung
netzausfallsichere EEPROM die Netzspannung fiir mindestens 6 s.
dbernommen. Die Netz-Aus Zeit mul | ab.
mindestens 6 s. betragen.
Vor Netz-Aus wurde Reset gegeben. Geben Sie vor dem Netz-Aus kein
Reset.
Die Werte | Nach Kopieren der Parameter der Kopieren Sie die Daten ein weiteres Mal
der Kopier- | Kopiereinheit DRW in den und schalten Sie die Netzspannung
einheit Frequenzumrichter wurde die danach flir mindestens 6 s. ab.
wurden von | Netzspannung fir eine Dauer von
dem FU weniger als 6 s. abgeschaltet.
nicht Ober-
nommen
Es lassen Der FU 146t | Ist der Steuermodus unter #9 richtig Uberpriifen Sie die Einstellung unter F9.
sich keine sich weder | eingestellt?
Eingaben starten
vornehmen. | noch
stoppen
und es 14Rt
sich kein
Sollwert
einstellen.
Es kénnen | Ist die Softwaresicherung unter Entriegeln Sie die Softwaresicherung.
keine Funktion A84 oder iiber Eingang SFT
Werte aktiviert? Achtung! Eine Entriegelung der
eingestellt Softwaresicherung ist nicht zuidssig
werden. wenn es sich bei dem angeschlossenen
Motor um_einen EEx-Motor handelt.
Der elek- Ist der manuelle Boost zu hoch Uberpriifen Sie die Einstellung unter
tronische eingestellt? Funktion F8 und A23/A24.
Motorschutz Ist die Einstellung des eiektronischen
{Stérmel- Motorschutzes richtig?
dung E5)
I6st aus.
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Programmierung iiber die Fernbedienung DOP bzw. Kopiereinheit DRW (Option)

Die Bedienung erfolgt in zwei Betriebsarten. Start des Frequenzumrichters sowie Anzeige von Betriebsdaten
und Veradndern einiger Parameter wahrend des Betriebs erfoigt im Monitormodus. Alle weiteren Parameter
werden bei Stillstand im Funktionsmodus eingestellt.
9.1 AnschlieBen der Fernbedienung DOP/DRW

Achtung! Vor Offnen des Frequenzumrichters muR die Netzspannung abgeschaltet werden .

« Offnen Sie die Frontabdeckung des Gehauses und lésen Sie die Befestigungsschraube. Nun kénnen Sie
das eingebaute Bedienfeld senkrecht aus dem Stecksockel der Steuerplatine herausziehen.

« Verbinden Sie die Fernbedienung DOP mit dem mitgelieferten Verbindungskabel (evtl. Adapter) und
stecken Sie den Stecker in den Stecksockel der Steuerplatine.

* Schalten Sie nach dem Anbringen der Frontabdeckung die Netzspannung ein.

Der Frequenzumrichter befindet sich im Monitormodus; auf dem Display erscheint die Anzeige FS000.0... . Mit
Ausnahme der im Folgenden aufgezéhlten Anzeigen, die auch nach Aus- bzw. Einschalten der Netzspannung
beibehaiten werden, erscheint nach jedem Einschalten die Anzeige FS000.0.. auf dem Display:
Frequenzsollwert, Festfrequenzen, Motordrehzahl, Ausgangsstrom.

Stellen Sie die DIP - Schalter auf der Riickseite der DOP/DRW wie unten beschrieben ein.

ON

n ?OFF
I

Bei ON ist Auslesen der Kopiereinheit gesperrt.

Keine Funktion

_:—'_— Codierung J100

9.2 Beschreibung der Tasten und deren Funktionen

Neben der Realisierung aller Funktionen der Fernbedienung DOP bietet die Kopiereinheit DRW die
Méglichkeit komplette Datensatze aus einem Frequenzumrichter auszulesen, abzuspeichern und in weitere
Geréate zu ibertragen. Die unter nachfolgend aufgefiinrten Funktionen eingesteliten Daten werden mittels
DRW-0EA nicht Gbertragen.

e 280, A81 (nur Gber das eingebaute Bedienfeld einstelibar)
+ Monitorebene
Abgleich des Ausgangs FM, Stormeldespeicher
« Funktionsebene
F-23 SWITCH 4, F-24 SWITCH 5, F-32, F-33, F-34, F-35, F-36, F-37, F-38, F-39, F-40

Mit Hilfe der Kopiereinheit DRW-0EA2 werden mit Aulnahme der Funktionen A80 und A81 (nur iiber das
eingebaute Bedienfeld einstellbar) alle Funktionen kopiert.

Achtung! Kopieren Sie nur Daten zwischen Frequenzumrichter des gleichen Typs

& WARNUNG

Vor Herausziehen des Steckers der Fernbedienung muB die Netzspannung ausgeschaltet werden und
das Display erloschen sein.
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Beschreibung der Fernbedienung DOP/DRW

Digitale Anzeige, 16-stellige
alphanumerische LCD-Anzeige

(Nur DRW)

Mit der READ-Taste wird der

komplette Dateninhalt des Frequenzumrichters

in die Kopiereinheit eingelesen und abgespeichert
Werden die Daten im Frequenzumrichter mit der
Tastatur der Kopiereinheit verandert, so bezieht
sich diese Datenanderung lediglich auf das Pro-
gramm im Frequenzumrichter. Die in der Kopierein-
heit abgespeicherten Daten betrifft dies nicht.

Um nun die im Frequenzumrichter gednderten Daten
in einen anderen Frequenzumrichter einzubringen.
muB nochmals die READ-Taste gedriickt werden.
Mit der COPY-Taste kann anschlieBend ein Daten-
transfer zum 2. FU erfoigen.

Ist die DOP bzw. DRW

korrekt installiert, s
leuchtet diese LED

Bewegen des
Cursors ~

Anderung von
Eingaben /
Aufrufen der Funktionen

innerhatb der Manitor-
bzw. Funktionsebene.

(NUR DRW)

Sind Daten mit der READ-Taste in die Kopiereinheit eingelesen worden, so
kann ein Datentransfer in einen anderen Frequenzumrichter mit der
COPY-Taste realisiert werden.

Aufrufen der Monitorebene

Aufrufen der Funktionebene und des Eingabemodus in der
Funktionsebene

!

Alle Eingaben in der Funktionsebene mifien mit dieser
Taste abgespeichert werden.

p1

Start Rechtslauf

Start Linkslauf

Betrieb Stop

s Der Frequenzumrichter @8t sich nur im Monitormodus starten.

e Jede Eingabe im Funktionsmodus muf durch einmaliges Betétigen der Taste STR abgespeichert werden.

+ Eingaben im Funktionmodus sind nur im Stillstand, nach erfolgtem Stop-Signal méglich.

« Im Betriebszustand "Stérung” kénnen keine Eingaben erfolgen.

In der Grundeinstellung ist die max. mdgliche Frequenz auf 135 Hz (120 Hz + 15 Hz) begrenzt. Uber F-20
SWITCH 1 kann die Maximalfrequenz auf 375 Hz (360 Hz + 15 Hz) erhoht werden. Achtung bei
Ausgangsfrequenzen > 60 Hz! Uberpriifen Sie ob Motor und Last fiir diesen Betriebszustand geeignet

sind. Wird ein Standard-Motor verwendet, so halten Sie bitte Riicksprache mit dem Motorhersteller.

Auf den folgenden Seiten werden die Gber die Digitale Fernbedienung DOP bzw. DRW einstellbaren
Parameter und ihre Funktionen beschrieben.
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9.3 Beschreibung der Monitorebene
Funktion Anzeige ‘ Einstell- | Erlduterung Beschreibung
hereich unter Funktion
Anzeige FS000.0 000.0Hz Im linken Bereich wird der
Frequenzsoliwert Sollwert, im rechten der
Frequenzistwert Istwert angezeigt.
18000.0 F 000.0Hz In der Mitte zeigt ein F oder
25000.0 F 000.0Hz R an ob ein Startbefehl
Festfrequenzen 3S8000.0 F 000.0Hz anliegt
1-7 45000.0 F 000.0Hz
58000.0 F 000.0Hz F: Rechtsiauf
6S000.0 F 000.0Hz R: Linkslauf
78000.0 F 000.0Hz
1. Hochlaufzeit ACCEL-1 0010.0S [ 0,1-2999,9 s |J100-..SFES5: 10 s F6
1. Runterlaufzeit DECEL-1 0010.0S [ 0,1-2999,9 s |J100-..HFES5: 15 s F7
2. Hochlaufzeit ACCEL-2 0010.0S [0,1-2999,9s Al8
2. Runterlaufzeit DECEL-2 0010.08 }0,1-29999s ALY
Steuermodus F-SET-M  Terminal Terminal | Terminal: Eingang O bzw.
Frequenzsoliwert Remote Ol Remote: DOP/DRW F9
Steuermodus F/R-SW Terminal Terminal | Terminal: Eingdnge FW, RV F9
Start/Stop Remote Remote: DOP/DRW
Anzeige der RPM 4P 00000RPM 2-48 Anzeige der
Motordrehzahl Synchrondrehzahl
Anzeige des If——-A Im000.0% siehe * Anzeige des Stroms in %
Motorstrom FU-Nennstrom oder absolut
in A.
Anzeige der PN-V 000V Anzeige |ca. Netzspannung x V2
Zwischenkreis-
spannung
Manueller Boost V-Boost Code <11> 00-99 Drehmomentanhebung F8
Ausgangsspannung | V-Gain 100% 50 - 100 % | Ausgangsspannung
einstelibar zwischen 50 -
100 % der Netzspannung
Abgleich FM Signal | M-ADJ 72 01-99 F10
Stérmelderegister | # #: keine Storung
? ERROR ..
Stérmeldezédhler ? ERROR COUNT 000

* Entnehmen Sie folgender Tabelle den zur Anzeige des Motorstroms in Ampere unter dieser Funktion
einzugebenden Wert (zur Anzeige des Stroms in % FU-Nennstrom ist keine Eingabe erforderlich).

J100-...SFES

J100-.. HFES
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9.4 Beschreibung der Funktionsehene

Funkt.- | Funktion ' Anzeige Einstel|- ' Erlduterung | Siehe
Nr. ! bereich ’ Funktion ..
Arbeitsverfahren CONTROL  VF Arbeits-
Motordaten verfahren: VF, SLV1, SLV2 a1l
Eckfrequenz a2
Endfrequenz Eckfrequenz: 50 - 360 Hz a62
Endfrequenz: 50 - 360 Hz
Leistung: 0,2-55kW A63
Polzahl: 2-8pol
Siehe Kapitel 9.5.
F-01 Erhdhen der Max.-Freq. +Fmax. 000.0Hz 10-15Hz Erhohen der Endfrequenz | A3
F-02 Startfrequenz Fmin. 0005Hz |0,5-5Hz a4
F-03 Max. Betriebsfrequenzgrenze | H-LIM-F  000.0Hz |0-375Hz 0 Hz: Grenze nicht aktiv A5
F-04 Min. Betriebsfraquenzgrenze |jL-LIM-F  000.0Hz |0-375Hz 0 Hz: Grenze nicht aktiv 26
F-05 1. Festfrequenz Speed-t 000.0Hz {0-375Hz Eingang CF1 a12
F-06 2. Festfrequenz Speed-2 000.0Hz {0-375Hz Eingang CF2 213
F-07 3. Festfrequenz Speed-3 000.0Hz {0-375Hz €ingang CF1, CF2 Al4
F-08 4. Festirequenz Speed-4 000.0Hz |0-375Hz Eingang CF1, CF3 Al5
F-09 5. Festfrequenz Speed-5 000.0Hz J0-375Hz Eingang CF2, CF3 Al6
F-10 6. Festfrequenz Speed-6 000.0Hz {0-375Hz Eingang CF1, CF2, CF3 ja17
F-11 7. Festirequenz Speed-7 000.0Hz |0-375Hz Eingang CF3 A71
F-12 DC-Bremse Einschaitireq. F-DCB 0005Hz [0,5-375Hz Bremse aktivim Runter- [ A20
F-13 DC-Bremse Bremsmoment V-DCB 000 }0-20/36 tauf A21
F-14 DC-Bremse Einschaltdauer T-DCB 000.0s }10-600s (siehe Funktion F-20 F21) j a22
F-15 Elektronischer Motorschutz E-Therm 100% 20-120% siche Funktion F-21 A23
F-16 Hochlaufcharakteristik ACCline Linear |Linear A28
F-17 Runterlaufcharakteristik DECLine Linear | S-Kurve A29
F-18 Soliwertanpassung Min-Freq |F-Start  000.0Hz [0-375Hz Min/Max Frequenz z. B. A26
F19 Sollwertanpassung Max-Freq | F-End 0000Hz [0-375Hz bei 0 Vund 10V a27
DC-Bremse EIN/AUS SWITCH1 DCB OFF | ON/OFF aA55
Ausgang FM SWITCH1 FMANA | ANA/DIG Impulssignal nur fur AS0
AnalogsignaVimpulssignal Frequenzanzeige
Maximaifrequenzumschaltg. | SWITCH1 fmax 120 | 120/360 A64
Automatischer Wiederanlauf | SWITCH1 PWER ALM | ALM/ZST ALM: Stérung A34
nach Stérung ZST: Auto. Wiederanlauf
F-20 Drehrichtung Taste RUN SWITCH1 DIOP FWD | FWD/REV Drehrichtung Taste RUN | F4
Rechtslauf SWITCH1 FWD ON | ON/JOFF A4l
freigegeben/gesperrt
Linkslauf SWITCH REV ON ON/OFF A42
freigegeben/gesperrt
Stromgrenze im Hochlauf SWITCH1 OLMT ON | ON/OFF Stromgrenze (F-25) im A32
Hochlauf EIN/AUS
DC-Bremse/Charakteristik SWITCH2 DB LVL LVL/EDG LVL: DC-Bremszeit wird AS6E
durch Start abgebrochen
Stop-Taste SWITCH2 STOP ON | ON/OFF Funktion der Stop-Taste | a43
freigegeben/gesperrt freigegebenigesperrt
F-21 E-Motorschutz/ Charakteristik | SWITCH2 Ethm 100 | 000/100 000: erhshter Motor- A24
schutz bei niedrigen
Frequenzen
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Funkt.-

Funktion

Einstell-
bereich

‘ Erlauterung

Siehe

Funktion ..

F-21 Soliwert Uber Bedienfeld bei | SWITCH2 SLOK OFF | ON/OFF ON: bei Softlock Soliwert | A53
Softwaresperre Uber Tasten nicht méglich
Frequenzsollwertvorgabe SWITCH2 AIN 5V 5VMOV Sollwerteingang (Kiemme | 248
(Eingang Q) 0-5V/0-10V 0) fur 0-5V oder 0-10V

SWITCH2 AINTER | TER/PAN Nicht verandern!
Softwaresperre SWITCH3 SOFTFREE | FREEAOCK | LOCK: Daten gesichert a84
"Frequenz-erreicht"-Signal- | SWITCH3 FARV 2 112 2: Signal bei Erreichen Ad9
Charakteristik des Sollwerts

F-22 Unterspannungsauslosung SWITCH3 TRIP OFF | ON/OFF OFF: keine Stérmeildung [ A35
in Stilistand im Stop bei Unterspg.
Debug-Modus SWITCH3 DEBG OFF | ON/OFF Nicht verindernt
Stormelderegister 16schen SWITCH3 TCNT CNT | CNT/CLR CLR: Loschen Stormelde-

registers nach Netz-Aus

F-23 Ausgang FM SWITCH4 MON FM | FM/CUR FM: Frequenz as1
Istfrequenz/Motorstrom CUR: Motorstrom
Ausgang 11, Laufmeldung SWITCHS RUN 1 112 2: Signal wéhrend des A52

Betriebs incl. DC-Bremse
F-24 AVR-Funktion im Runteriauf | SWITCHS AVR ON ON/OFF OFF: Spannung far a36
Runter- lauf unter F-32
Uberlastverhalten SWITCHS LAD ON ON/OFF ON: bei I>150% keine a33
Frequenzanderung mogl.
RV-Start SWITCH5 RVS ON | ON/OFF ON: Start mit red. Spg. as8

F-25 Stromgrenze LM.CONS 150% 010 | 50-150% 31: Stromgrenze AUS A3l
Uberlastzeitkonstante 0,3-30s, 31 a8s

F-26 Zulassige Netzausfalizeit IPS-T 001.0S [03-30s siehe F-20, F-27 ag2

F-27 Wartezeit vor Wiederanlauf | IPS-R-T  00100S 10,3-100s siehe F-20, F-26 A83

F-28 Bremschopper BRD-%ED 05.0% 0,1-30%, 31: Bremschopper AUS a3s
Einschaltdauer 31

F-29 Signal "Frequenz-erreicht” im | SPD-ARV ACC100% ] 0-100 % Eingabe bezieht sichauf [a39
Hochlauf / im Runterlauf SPD-ARV DEC100% Endfrequenz (F-00, F-22)) | a40

F-30 Taktfrequenz CARRIER 16 kHz 518/12/16kHz all

F-31 Motorspannung V-SET  220/380V {SFES: 200-240V | Wenn Netzspannung > F1l
AVR-Funktion HFES: 380-480V | Mot Spg => siehe F11

F-32 AVR-Spannung im Runterlauf | DEC-V  220/380V | SFES: 200-270V | 000: AVR-Funktion AUS | 537

g&f& 380-540V | im Runteriauf (F-24)

F-33 1. Frequenzsprung JUMP-F1  000.0Hz |0-375Hz A7

F-34 2. Frequenzsprung JUMP-F2  000.0Hz |0-375Hz A8

F-35 3. Frequenzsprung JUMP-F3  000.0Hz [0-375Hz a9

F-36 Frequenzsprung/Sprungweite | IMP-WID  0.5Hz 0-98Hz a68

F-37 Uberlastalarm OlLalarm 150% 50-150 % Ausgang 11 OL (F-39) a30
Eingang 1 IN-TM 1 CF1 REV/ICF1/CF2 [el]
Eingang 2 IN-TM2  CF2 CF3/DB/STN cl
Eingang 3 IN-TM 3 2CH SET/2CH siehe Kapitel 5.2 c2
Eingang 4 IN-TM4 RS FRS/EXT c3
Eingang 5 IN-TM & REV USP/RS/SFT c4

F-38 Eingang 1 "Offner/SchlieBer" | IN-TM 0/C-1 NO
Eingang 2 "Offner/Schlieer” | IN-TM O/C-2 NO NO: SchlieRer
Eingang 3 "Offner/Schliefer” | IN-TM O/C-3 NO NO/NC NC: Offner c20
Eingang 4 "Offner/SchiieRer” | IN-TM O/C-4 NO
Eingang 5 "Offner/SchlieBer" jIN-TM 0/C-5 NO
Ausgang 11 QUT-TM 1 AR AR/RUN/OL (F-22, F-24, F-29, F-37) {c10

F-39 Ausgang 11 OUT-TM O/C-1 NC [ NOINC NO: SchlieRer c21
"Offner/SchlieRer”

Stormelderelais OUT-TM O/C-ANC NO/NC NC: Offner
“Offner/Schliefer”
F-40 Sampling Analogeingang SAMP-F 08 [1-8 all
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9.5 Beschreibung der Funktion F-00

Festlegen des Arbeitsverfahrens:

- VIF-Charakteristik far Standarddrehmoment

- Raumzeigermodulation fiir hohes Startdrehmoment
SLV1: Normmotoren
SLV2; Speziaimotoren

V/F-Charakteristik

1 Eingabe der Drehmomentcharakteristik
- VC: Konstantes Drehmoment
- VP1: Reduziertes Drehmoment (1:1,5)
- VP2: Reduziertes Drehmoment (1:1,7)
- VP3: Reduziertes Drehmoment {1:2,0)

2 Eingabe der Eckfrequenz im Bereich von 50-120 Hz
(50-360 Hz, F-20 SWITCH 1)

3 Eingabe der Endfrequenz im Bereich von 50-120 Hz
(50-360 Hz, F-20 SWITCH 1)

Sensorless Vector Control SLV1
1 Eingabe der Eckfrequenz im Bereich von 50-120 Hz
(50-360 Hz, F-20 SWITCH 1)
2 Eingabe der Endfrequenz im Bereich von 50-120 Hz
(50-360 Hz, F-20 SWITCH 1)
3 Motorleistung
4 Motorpolzah!

Sensorless Vector Control SLV2
1 Eingabe der Eckfrequenz im Bereich von 50-120 Hz
(50-360 Hz, F-20 SWATCH 1)
2 Eingabe der Endfrequenz im Bereich von 50-120 Hz
(50-360 Hz, F-20 SWITCH 1)
3 Motorteistung

4 Motorpolzahl

A B,C: Motorkonstanten (nicht auf Nuil setzen')

A ohmscher Widerstand der Standerwickiung

B: ohmscher Widerstand des Laufers

C: Leerlaufstrom des Motors
Die ohmschen Widerstande unter A und B beziehen sich auf
eine, der Isolierklasse entsprechende Arbeitstemp. des Motors.

CD: Motorstabilisierungskonstante (f-Ausregelung)
J: Konstante des Massentrégheitsmomentes der Last

Massentragheits.
moment dér Las'

niedrig

|

15 hoch

Achtung! Ein Mehrmotorenbetrieb ist mit SLV1 und SLV2 nicht
moglich. Sollen mehrere Motoren parallel betrieben werden, so
missen die V/F-Kennlinien eingesetzt werden,

F-00 CONTROL

CONTROL VF
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CONTROL SLV1
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9.6 Stérmeldungen

Die Frequenzumrichter sind mit Schutzeinrichtungen wie z. B. Schutz vor Uberstrom, Uberspannung und

Unterspannung ausgestattet.

Bei

Ausldsung einer der

vielfaltigen  Schutzfunktionen

wird die

Ausgangsspannung abgeschaltet - der Motor 1auft frei aus und das Gerét verbleibt bis einer Quittierung der
Stérmeldung im Stormeldestatus.

Stor-
meldung

OC.DRIVE
PM.DRIVE

OC.DECEL

PM.DECEL

OC.ACCEL
PM.ACCEL

OC.ERR
PM.ERR

Beschreibung

Uberstrom oder Uber-
temperatur in der End-
stufe ...

* im statischen
Betrieb.

e wahrend der
Verzégerung.

o wabhrend des
Hochlaufs.

e im Stillstand.

Ursache

Ist der Motornennstrom kleiner
als der Frequenzum-
richternennstrom?

Trat plotzliche Lasterhdhung
auf oder ist der Motor blockiert?

Sind die Motorklemmen U, V, W
kurzgeschlossen?

1st die Verzdgerungszeit zu kurz
eingestelit?

Sind die Motorklemmen U, V, W
kurzgeschlossen?

Ist die Hochlaufzeit zu kurz
eingestelit?

Sind die Motorklemmen U, V, W
kurzgeschlossen?

Ist die Drehmomentanhebung V-
Boost in der Monitorebene zu
hoch eingestelit?

Ist der Motor blockiert?
Wird die zuldssige

Umgebungstemperatur
iiberschritten?

Abhilfe

Frequenzumrichter gréferer Leistung
auswahlen

Plstzliches Uberlasten vermeiden.
Eventuell Frequenzumrichter und
Motor groerer Leistung einsetzen.

Motorzuleitungen und Motor auf

Kurzschiul Gberprifen
Verzégerungszeit veridngern

Motorleitungen und Motor auf
Kurzschiuf} Gberprufen

Hochlaufzeit verlangern

Die Motorleitungen und der Motor auf
Kurzschiuf® Gberpriifen

V-Boost in der Monitorebene
verringern

Motorlast bzw. Losbrechmoment
tiberpriifen

Umgebungstemperatur Gberprifen
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Stor-
meldung

Beschreibung

Ursache

Abhilfe

Over.L Ausldsen des internen | Der interne elektronische Motor und Frequenzumrichter
Motorschutzes Motorschutz hat wegen Uber- groRerer Leistung einsetzen.
fastung des angeschlossenen
Motors ausgeiéist Einstellung des elektronischen
(Funktion F-15). Motorschutzes uiberpriifen.
Der Frequenzumiich- | Der Ausgangsstrom ist grofier | Frequenzumrichter groRerer Leistung
ter ist (iberlastet als der FU-Nennstrom einsetzen.

OL.BRD Uberschreitung der Ist die Verzégerungszeit zu kurz | Verzdgerungszeit verlangern

Bremschopperein- eingestelit?

schaltdaver.
Ist die Einschaltdauer zu niedrig } Einschaltdauer erhdhen
eingestelit (Funktion F-28).2

Over.V Uberspannung im Der Motor wurde iibersynchron | Verzdgerungszeit verlangern

Gleichspannungs- (generatorisch) betrieben. Die

zwischenkreis Ausldseschwelie liegt bei ca. Bremswiderstand einsetzen
750 ... 810 V Zwischenkreis-
spannung.

QV.SRC [Netziiberspannung Ist die Eingansspannung gréBer | Uberpriifen Sie die Netzspannung
als der unter F-31 eingestelite bzw. den unter F-31 eingesteliten
Wert? Wert,

EEPROM | EEPROM-Fehler Ist die Umgebungstemperatur Uberpriifen Sie die Umgebungs-
unzuldssig hoch oder ist der bedingungen.

Frequenzumrichter Funk- Geben Sie die programmierten Daten
stérungen ausgesetzt? erneut ein.

Under.V Netzunterspannung Entspricht die Netzspannung Eingangsspannung biberpriffen
den Nennwerten? Die Aus-

Ioseschwelle liegt bei ca.
150 ... 160 V (J100-...SFES)
bzw. 300 ... 320 V
(J160-...HFES).
Treten kurzzeitige
Netzspannungseinbriche auf?
CT Stérung an den Die Stromwandler sind defekt. Uberprifen Sie die Umgebungs-
Stromwandiern bedingungen.
Der FU ist starken elektro-
magnetischen Feldern
ausgesetzt.

CcPU Rechner gestort Koénnen elektromagnetische Umgebung des Frequenzumrichters
Felder auf den Frequenz- und externe Beschaltung auf Stér-
umtichter einwirken? ursachen (z. B. Stromschienen)

untersuchen
Ist der Frequenzumrichter Durch Kundendienst instandsetzen
defekt? lassen

EXTERNAL [ Stérung extern Externe Stormeldung an Ursache der Stérmeidung in der
Eingang EXT externen Beschaltung beheben
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Stér- I Beschreibung ‘ Ursache Abhilfe
meldung
useP Stérung durch Aus- Wurde bei aktivierter Wieder- Wiederanlaufsperre erst nach dem
I6sen der Wiederan- | anlaufsperre (Eingang USP) die {Zuschaiten der Netzspannung
faufsperre Netzspannung einge- schaltet? | aktivieren
Trat wahrend des Betriebs und
aktivierter Wiederaniauf- sperre | Netz (iberpriifen
(Eingang USP) eine kurzzeitige
Netzspannungs- unterbrechung
auf?
GND Fit Erdschiuf? an den Liegt ein Erdschiuf zwischen U, | Erdschlufl beseitigen und Motor
Motoranschiul- V, W und Erde vor? Uberprifen
kiemmen

Stormeldungen konnen durch Reset quittiert werden. Es gibt verschiedene Méglichkeiten:

* Reset Uber Eingang RS
e Reset liber Taste (STOP

e Netz-Aus

Weitere Displayanzeigen

Anzeige
R-ERROR COMM<2>

Beschreibung
» Kommunikationsstorung (Protokoll-Fehler)
Das Reset-Signal steht langer als 4 s. an .
Die DIP-Schalter auf der Riickseite der DOP sind falsch eingestelit
(2. Schalter ON, alle anderen OFF).

R-ERROR COMM<1>

«  Kommunikationsstérung (Time-out error)
Driicken Sie eine der Tasten der DOP oder schalten Sie die
Netzspannung aus

R-ERROR INV.RUN
R-ERROR INV.TRIP
R-ERROR INV.TYPE

Diese Stérmeldungen treten bei Verwendung der Kopiereinheit DRW auf
Der FU muf} vor dem Kopieren gestoppt werden

Quittieren Sie die anstehende Stérmeldung mit Reset vor dem Kopieren
Der kopierte Datensatz entstammt nicht einem J100-Frequenzumrichter

R-ERROR RD LOCK

Der vierte DiP-Schalter der DOP ist ON

RESTART

Der automatische Wiederantauf ist aktiv
Der FU startet bei 0 Hz

POWER OFF

Die Netzspannung wurde abgeschaltet
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10. Technische Daten

Empfohlene Motor- 1,5
nennleistung (kW)
Ausgangsnennleistu 0.9 16 29 | 41 26 | 386 59
ngbei 230/400V
_(kVA)
Eingangsnennstrom 4,8 8 15 21 5 7 11
(A)
Ausgangsnennstrom 24 4,0 75 | 10,5 38 53 8,6
(A)

Masse (kg) 1,3 1,6 3,3 3.4 3,3 3.4 3,4
NetzanschluB- 1~ 220 - 240 V +/- 10 %, 50/60 Hz +/- 5 % 3 ~ 380 - 460V +/- 10 %, 50/60
spannung (V) Hz +/- 5 %

Ausgangsspannung 3 ~0-220... 240 V entsprechend der 3 ~0-380 ...460 V entsprechend
Netzspannung der Netzspannung
Schutzart P20
Taktftrequenz 5/8/12/16 kHz
Arbeitsverfahren Spannungsgefiihrt, PWM sinuskodiert, Sensorless Vector Control
Endstufen IGBT
Ausgangsfrequenz 0,5-375Hz
Frequenzgenauigkeit Digitaler Sollwert: +/- 0,01 % der Endfrequenz
Analoger Sollwert: +/- 0,2 % (25 °C +/- 10 °C)
Frequenzauflésung 0,01 Hz
Uberlastbarkeit 150 % fir 60 s (einmal in 10 min.), max 220 % kurzzeitig
Startmoment 150 % bei 3 Hz
Bremsmoment ohne ca. 20 %
Bremswiderstand
Bremsmoment mit 150 % 100 %
Bremswiderstand
DC-Bremse Einschaltfrequenz, Bremsmoment, Einschaltdauer einstellbar
Analoge Eingidnge 0 - 5/10 V, Eingangsimpedanz 30 k()
4 - 20 mA, Eingangsimpedanz 250 Q
Digitale Eingdnge 5 Eingénge frei programmierbar, 24 V PNP-Logik, Offner oder Schiieler
Analoge Ausgéange Ein Analogausgang wahiweise zur Anzeige der Ausgangsfrequenz oder des
Motorstroms. Fir Ausgangsfrequenz umschaltbar als impulsausgang
Digitale Ausginge Ein Open Collektor-Ausgang wahlweise fir Laufmeldung, Frequenz erreicht,
Uberlast-Alarm, Stérmelderelais
Schutzfunktionen Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Elektronischer Motorschutz,
Ubertemperatur, Erdschiul, (bertast, Bremschopper iiberastet etc.
Umgebungs- -10 - 40 °C (bis 50 °C ohne Abdeckung)
temperatur Achtung! Zur Einhaltung der CE-EMV-Grenzwerte darf die Frontabdeckung nicht
entfernt werden.
Luftfeuchtigkeit 20 - 90 % relative Luftfeuchtigkeit, keine Kondensation
Vibration/Schock 5.9 m/s? (0,6 G) 10 - 55 Hz
Max. Aufstelihbhe 1000 m (i NN
Normen CE-EMV Richtiinie in Verbindung mit optionalem Funkentstérfilter und unter
Beriicksichtigung der “CE-EMV-Montage- und Installationsvorschriften fur Hitachi
Frequenzumrichter der Serien J100-...SFE5S/HFES und J300-...HFE4".
CE-Niederspannungsrichtline
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11. Abmessungen

J100-004SFE5S J100-007SFES
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J100-015/022SFES, J100-015/022/037HFE5
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Fernbedienung DOP/DRW
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12. Optionen

Optio Be eib % gise
Dig. Fernbedienung DOP | Digitales Programmier- und Steuergerat
Kopiereinheit DRW Digitales Programmier- und Steuergerét (ermdglicht das Kopieren und

Ubertragen von kompletten Datensétzen)

Serielle Schniitestell

RS232, RS485, RS232/485

Funkentstorfilter

Funkentstérgrad B gemaR Europanorm EN 55011/VDE 0875 Teil 11

Fiitertype FPFA: einphasiger Netzanschiul, Moforleitngsidnge max. 10 m,
ableitstromarme Ausfithrung (< 3,5 mA)

FiltertypeFPF: ein- bzw. dreiphasiger Netzanschiu3, Motorleitungslange max. 50
m

Netzdrossel Dampfung von Netzriickwirkungen

Motordrossel Reduzierung der Leitungskapazitdten bei langeren Motorzuleitungen
Déampfung der Oberwellen auf Motorleitungen

Bremswiderstand Dynamisches Abbremsen von Antrieben mit grofen Massentragheitsmomenten

Serielles Schnittstellen-
modul J-BW-RS232C

PC- oder SPS-Anbindung, kann in das Gehause integriert werden,
Parametriersoftware Hitachi J100,

Busfahige Schnittstellen-
module J-BW-RS232C/
RS485 und J-BW-
RS485/RS485

Busanbindung von bis zu 31 Geréaten an PC oder SPS mdglich, kann in das
Gehéuse des J100 integriert werden

Parametriersoftware Hitachi J100

J-BW-RS232C/RS485 Mastermodul

J-BW-RS485/RS485 Stavemodul
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13. Dokumentation
Dokumentation Monitorebene

Werkseinstellung

Benutzereinstellung

Werkseinstellung

Benutzereinstellung

FS000.0 000.0Hz RPM 4P 00000RPM
ACCEL-1 10/158 If---A Im000.0%
DECEL-1 10/158 PN-V \'
ACCEL-2.. .0010.08 V-Boost  Code<31>
DECEL-2 0010.0S V-Gain 100%
F-SET-M___ Terminal M-ADJ 72
F/IR-SW Terminal #

Dokumentation Funktionebene

Werkseinstellung

Benutzereinst.

Werkseinstellung

Benutzereinst.

F-00 CONTROL VF F-23 SW4 MON FM
F-01 +Fmax, 000.0Hz F-24 SW5 RUN1
F-02 Fmin. 000.5Hz SW5 AVR ON
F-03 H-LIM-F 000.0Hz SW5S LAD ON
F-04 L-LIM-F 000.0Hz SW5 RVS ON
F-08 Speed1 000.0Hz F-25 LM.CONS 150%01.0
F-06 Speed2 000.0Hz F-26 IPS-T 001.08
F-07 Speed3 000.0Hz F-27 IPS-R-T _ 0010.05
F-08 Speed4 000.0Hz F-28 BRD-%ED  05.0%
F-08 Speed5s 000.0Hz 1F-29 SPD-ARV ACC100%
F-10 Speedb 000.0Hz F-30 CARRIER 16 kHz
F-11 Speed? 000.0Hz F-31 V-SET 220/380V
F-12 F-DCB 000.5Hz F-32 DEC-V 220/380V
F-13 v-DCB 000 F-33 JUMP-F1 000.0Hz
F-14 T-DCB 000.0S F-34 JUMP-F2 000.0Hz
F-15 Ethm 100% F-38 JUMP-F3 000.0Hz
F-16 ACCline Linear F-36 JUMP-WID  0.5Hz
F-17 DECline Linear F-37 OLalarm 150%
F-18 F-START _ 000.0Hz F-38 IN-TM1 CF1
F-19 F-END 000.0Hz IN-TM2 CF2
F-20 SWi1 DCB OFF IN-TM3 2CH

Swit FM ANA IN-TM4 RS

SWi1 fmax 120 IN-TMS REV

SW1  PWERALM IN-TM O/C1 NO

SW1 DIOP FWD IN-TM Q/C-2 NO

SWi1 FWD ON IN-TM O/C-3 NO

swi1 REV ON IN-TM O/C-4 NO

sSw1 OLMT ON IN-TM O/C-5 NO
F-21 SW2 DB LVL F-39 OUT-TM 1 AR

sSw2 STOP ON OUT-TM O/C-1 NC

SW2 Ethm 100 OUT-TM O/C-A NC

SW2 SLOK OFF F-40 SAMP-F 08

Sw2 SVi1ov

Sw2 AIN TER
F-22 SW3 SOFTFREE

SW3 FARV 2

SwW3 TRIP OFF

sw3 DEBG OFF

SW3 TCNT CNT
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TEL
FAX

4654 Lostorf

Guterstrasse 1
062 298 25 25
06229820 71

4537 Wiedlisbach
Kirchgasse 2

032 636 14 15
032 636 14 59

8880 Walenstadt
Freihofstrasse 9
082 735 20 37
082 7351082

15.09.97





