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Arbeitsweise

5.1 Sicherheit

Sicherheitsverfahren massen sorgfaltig beachtet werden.
Es wird empfohlen, die Motordrehrichtung
genau zu Uberpriifen.

Vergewissern Sie sich, ob...

. die fUr den Testlauf verantwortliche Person zur Durchfilhrung und iberwachung der
mechanischen und elektrischen Installation ausreichend qualifiziert ist.

. der verwendete Motor mit dem Umrichter leistungsmaRig Ubereinstimmt.

. der Motor sicher festgeschraubt ist.

. der Umrichter in einer aufrechten Position montiert und ausreichend gekihlt ist.

Vorbereitung

Fur Zugriff auf die Leistungs- und Steueranschiisse entfernen Sie die Kiemmen-Abdeckung, d.h. den
unteren Teil des Deckels, Abb. 6 und 12. Nehmen Sie die Leistungsanschliisse wie in Abb. 19
dargestellt vor.

. Stromversorgungsanschliisse missen in Ubereinstimmung mit értlichen
Sicherheitsbestimmungen geerdet sein.

. in der Zuleitung miissen NH-Sicherungen oder ein Schaltschiitz mit dem korrekten Nennwert
installiert sein, sieche Kapitel 4, Abschnitt 4.2, Seite 4-5.
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19 Leistungskiemmen und Standardanschiiisse an den Umrichter.
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20 Externe Steueranschlisse, durch die der Umrichter nach Verfahren
A arbeiten kann.

Starten des Umrichters

Der Zweck dieses Kapitels ist es, den mit der Umrichtersteuerung von KurzschiuRlaufermotoren nicht
vertrauten Benutzern durch die Verfolgung einfacher Verfahren mehr Sicherheit zu geben. Durch die
folgenden Verfahren lauft der Motor unter Drehzahlsteuerung, so dal? der Bediener sich mit der
Tastatur und dem Eingeben und Verdndern von Parametern vertraut machen sowie einige der
Funktionen des Umrichters untersuchen kann.

Idealerweise sollte der Motor bei einem Testlauf nicht belastet sein. Wenn er noch nicht in seiner
Arbeitsposition installiert worden ist, kann er voribergehend in einem Arbeitsraum befestigt werden.
Wenn der Motor schon installiert und gekoppelt wurde und sein Startdrehmoment hoch sein wird,
sollte er am besten abgekoppelt werden. Wenn er eine Last, wie zum Beispiel ein Kreiselgeblase,
antreiben soll, bei der ein Drehmoment bei niedriger Drehzah! nicht wichtig ist, kann die Abkopplung
vermieden werden, solange der Testbetrieb andere Geréte oder Verfahren nicht beeintrachtigen wird.

Verfahren “A” {(unten) erfordert einige einfache Steuerkabel, einen Start- und einen Stopschalter, ein
Potentiometer, wie in Abb. 20 dargestellt, und keine Veranderung der Parameter. Das Starten und
Anlaufen des Motors in diesem Modus ist ebenso einfach wie mit einem konventionellen Anlasser.
Der Motor steht sofort unter manueller Drehzahlsteuerung.

Als Alternative - ohne externe Steuerung, jedoch mit einigen untergeordneten
Steueranschlufverbindungen - kann der Motor durch Drehzahlsteuerung von der Tastatur aus
gestartet und bedient werden (Verfahren B). Verfahren A kann sofort von Verfahren B gefolgt werden.
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Verfahren A

Externe Steuerung, ohne Verwendung der Tastatur.

Al

Ad

Ab

Flhren Sie die Steueranschlisse an der Klemmileiste wie in Abb. 20 dargestellt durch:

Anschlisse 4, 5, 6. Schlieen Sie das 10 kOhm-Potentiometer an. Versichern Sie
sich, daf3 das Potentiometer auf den Nullvoltpunkt eingestelit
ist.

Anschlisse 9, 11. Wenn ein Motorthermistor verfligbar ist, schlieRen Sie ihn

zwischen den Anschilssen 9 und 11 an, siehe Kapitel 4,
Abschnitt 4.3, Seite 4-9.

Wenn kein Motorthermistor verwendet werden soll, muk eine
Verbindung auf der Steuerplatine IN50 neu eingestellt werden,
um den Eingang zu deaktivieren. Siehe Abb. 15 fiir die Lage

der Verbindung.

AnschllUsse 11, 12. Werden miteinander verbunden, um einen externen Reset zu
umgehen.

Anschlasse 11, 14, 15. Installieren Sie zwei Steuerschalter: START-Schalter,

normalerweise offener Kontakt, Anschliisse 11 und 15, und
einen STOP-Schalter, normalerweise geschlossener Kontakt,
Anschlisse 11 und 14.

Stellen Sie das Drehzahl-Potentiometer auf seinen minimalen Wert. Schalten Sie die
Spannung ein. SchlieRen Sie den BEREIT-Steuerkontakt. Prifen Sie, ob die “Umrichter
Aktiv”-LED und die “RL"-LED aufleuchten. Die Tastaturanzeige zeigt 0 an. Der Motor bleibt
im Ruhezustand, ist jedoch bei Null Hz aktiviert.

Drehen Sie das Potentiometer ein wenig, um den Motor bei niedriger Drehzahl zu starten.
Prufen Sie, ob die Anzeige die Motordrehzah! anzeigt. Der angegebene Wert ist die an den
Motor gelieferte Frequenz.

ZU BEACHTEN: Es wird nicht empfohlen, den Motor (iber léngere Zeit bei niedriger Drehzahl
laufen zu lassen, besonders wenn er nicht belastet ist, auRer wenn der
Motor einen Thermistor als Wiérmeschutz hat und dieser wie in Abb. 14,
Seite 4-8 an den Umrichter angeschlossen ist, oder andere Vorrichtungen
fur zusatzliche Kihlung vorhanden sind.

Verwenden Sie das Potentiometer, um die Drehzahl zu erhdhen und zu senken. Der Motor
hat seine volle Drehzah! erreicht, wenn die Anzeige 50,0 anzeigt und das Potentiometer am
+10V-Anschlag ist.

Bedienen Sie den STOP-Schalter.

Prifen Sie, ob: der Motor zum Ruhezustand auslauft,
die Tastaturanzeigewerte auf Null fallen,
die Tastaturanzeige auf rdY (bergeht.

Die Anzeige zeigt an, dal der Motor jetzt gestoppt ist. Die Ausgangsbriicke ist nicht aktiv. Dies wird
durch das Verléschen der “Umrichter aktiv”-LED angezeigt, wenn rdY aufleuchtet.

In diesem Stadium k&nnen an einigen Parametern Verédnderungen vorgenommen werden. Der
Umrichter kann in jedem Betriebszustand gestoppt werden.

Dricken Sie den BEREIT-Schalter jederzeit, um den Umrichter erneut zu starten.

Priifen Sie, ob:  der Motor auf die vom Potentiometer festgelegte Drehzahl hochlauft und
die Tastaturanzeige von rdY zu einer numerischen Anzeige der
eingesteliten Drehzahl wechselt, die als Frequenz ausgedriickt wird.
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Verfahren B

Tastatursteuerung, ohne Verwendung externer Steuerungskreise.
SCHALTEN SIE ZUNACHST DIE NETZSPANNUNG AB

B1 Wenn der Motor einen Thermistor hat und dieser fir den Schutz verwendet werden soll,
schlieffen Sie ihn zwischen den Anschlissen 9 und 11 an. Wenn der Thermistor nicht
verwendet wird, ist es notwendig, den internen Stromkreis zu deaktivieren. Verbindung PL6
muf entfernt werden. Siehe Abb. 15, Seite 4-10, fUr die Lage der Verbindung PL6.

B2 Schalten Sie die Spannung ein und prifen Sie, ob die Tastaturanzeige aktiv wird und rd¥Y
anzeigt.
B3 Nehmen Sie Veranderungen der Parameter vor, um den Motor unter Tastatursteuerung zu

bringen. Dies geschieht folgendermalien:
WAHLEN SIE DIE TASTATURSTEUERUNG b9 = 0

ZUBEACHTEN: Wenn bei der Verwendung der Anzeige zwischen aufeinanderfolgenden
Tastenanschlagen eine Pause von 8 Sekunden eintritt, kehrt die Anzeige in den
inaktiven Zustand zurlGck. Dricken Sie MODE, um dort fortzufahren, wo die
Eingabe unterbrochen wurde.

Dricken Sie die MODE-Taste, um die Wahl eines Parameters zu erméglichen. Prifen Sie, ob die PAR-
LED aufleuchtet. Die Anzeige zeigt abwechselnd Pr0 und 0 an.

Dricken Sie entweder die UP- oder DOWN-Taste. Ein Tastendruck verandert die Anzeige immer auf
den nachsten Parameter. Wahlen Sie Parameter b9. Die Anzeige wechselt zwischen b9 und seinem
gegenwartigen Wert, der 1 sein wird. Dies ist der im Werk eingestellte Wert und bedeutet, daf} der
Motor im Klemmieisten-Modus ist. (Wenn zwischen Tastenanschlagen 8 Sekunden verstreichen,
kehrt die Anzeige zu rdY zurlck und die PAR-LED verlischt. Um die Veranderung wieder
aufzunehmen, dricken Sie die MODE-Taste erneut.)

Dricken Sie die MODE-Taste, um den Anzeigewert 1 festzuhalten, driicken Sie dann die UP- oder die
DOWN-Taste einmal, um den Wert auf 0 zu verandern.

Dricken Sie die MODE-Taste, um die Parameterveranderung zu beenden.

Die Steuerung befindet sich jetzt im TASTATUR-Modus und die Anzeige wechselt zwischen b8 und
seinem neuen Wert 0. Nach 8 Sekunden kehrt die Anzeige zu rdY zurick und zeigt dies abwechselnd
mit dem eingesteliten Drehzahlwert (urspringlich Null).

LASSEN SIE DEN MOTOR LAUFEN UND STOPPEN SIE IHN.

Dricken Sie die RUN-Taste. Der Motor startet und |auft bis zur angezeigten eingesteliten Drehzahl.
Dricken und halten Sie die UP-Taste, um die eingestelite Drehzahl zu erhdhen.

Dricken Sie jetzt die STOP-Taste. Der Motor lauft zur Stopposition aus und rdY wird angezeigt,
abwechselnd mit der eingestellten Drehzahl, wenn die Drehzahl Null erreicht ist.

Wenn die Anzeige keinen Parameter angibt oder nicht zur Veranderung eines Parameters verwendet
wird, kann die eingestellte Drehzahl mit Hilfe der UP- und DOWN-Tasten verandert werden.
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Umrchterausgang aktiv
Serielle Schnittstelle aktiv
Dynamische Bremsung aktiv
Strombegrenzung aktiv
Remote-Betrieb des Umrichters
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21 Der Bedienteil. Oben rechts die digitale, vierstellige LED-Anzeige mit *“NEG“-LED zur
Anzeige negativer Werte. Unten links zeigen finf LEDs den Betriebsstatus des Umrichters
an. Auf der Tastatur leuchtet die *“PAR"-LED auf, wenn die Anzeige eine
Parameternummer angibt. Die *FWD“-LED Isuchtet auf, wenn der Umrichter auf
Rechtstauf eingestellt ist.

5.3 Tastatur und Anzeige
Bedienteil, Abb. 21. Anzeigen, Abb. 22.

Der Bedienteil kombiniert Tastatur- und Anzeigefunktionen. Alle Betriebsfunktionen des Umrichters
und des Motors kdnnen von der Tastatur gesteuert und alle Parameterwerte verandert werden.
Parameter und ihre Werte werden durch die drei oberen Tasten verandert. Die drei unteren Tasten
steuern BEREIT (Start), -STOP/QUITTIERUNG und -RL/LL, wenn sie im Tastaturmodus sind (b9 = 0).
Die obere Reihe mit drei Tasten steuert die Parameter auf zwei Arten: Wahlen einer
Parameternummer und Verandern eines Parameterwertes.

Parameternummern bzw. -werte sind in der LED-Anzeige dargestellt, und eine LED zeigt an, wenn
Werte negativ sind. Wenn Parameter abgelesen oder verandert werden, stellt sich die Anzeige nach 8
Sekunden ohne Tastenanschlag auf gegenwartige Anzeige um (siehe Anzeigebeschreibung, unten).

Der Betriebstatus wird durch die Gruppe von finf LEDs links auf der Tastatur und auflerdem durch die
RULL-LED Uber der FWD/REV-Taste angezeigt.

Ein Merkmal des Bedienteils ist, dafs es vom Umrichter abgenommen werden kann. Dadurch kann
der Umrichter in einem Schrank und das Bedienteil in einer zuganglichen Lage montiert werden.

Wenn das Bedienteil abmontiert ist, wird es durch ein standardmaRiges 9-poliges Steuerkabel (am
besten geschirmt), das auf 1:1-Basis mit standardmaligen 9-Stift-D-Sub-Endverschiissen (Buchse
und Stecker) verbunden ist, an den Umrichter angeschlossen. Die maximale Kabellange betragt 100m.
Entsprechende Kabel sind beim Lieferanten erhiltlich.
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Die Moglichkeit das Bedienteil abzunehmen kann auch zu verbesserter Sicherheit beitragen, da das
Bedienteil vollstandig entfernt werden kann. Die Entfernung des Bedienteiles bei angeschlossenem
Umrichter - selbst wenn das Gerat 1auft - hat keine Auswirkung auf den Betrieb. Entfernung des
Bedienteiles im Tastaturmodus bei laufendem Umrichter stoppt diesen.

Anzeigebeschreibung

Wenn Parameter nicht abgelesen oder verandert werden, gibt die Anzeige entweder Status oder
Frequenz an, wie folgt:

ANTRIEBSZUSTAND ANZEIGE
Fehlerfrei und gestoppt entweder: rdY
b3=1)
oder: rdY abwechselnd mit EINGESTELLTER
DREHZAHL (b9 = 0)
Fehlerfrei und laufend b9 =1
entweder:  Ausgangs-Frequenz (b8 = 0)
oder: Lastin % des Ausgangs-iyax (b8 = 1)

Prufen Sie, ob bei Anzeige einer der Werte der andere
Wert eingesehen werden kann, wenn Sie gleichzeitig die
UP- und DOWN-Tasten dricken.

b9 = 0, eingestelite Frequenz

Fehler Fehiercode,
Wenn der Umrichter ausfallt, leuchtet der Fehlercode auf
Wahrend der Fehler quittiert wird, ist der Fehlercode
konstant (blinkt nicht).
Wenn der Umrichter die Ruckstellung abgeschlossen hat,
zeigt entweder:
die Anzeige rdY (Manueller Startmodus) an und der
Umrichter wartet auf ein Startsignal,
oder: der Umrichter startet automatisch

{Automatischer Startmodus)

Blinken der Anzeige

Die Anzeige blinkt, wenn einer der folgenden Zustande vorliegt:
. Der Umrichter ist ausgefallen und die Anzeige gibt einen Fehlercode an.
. Ein Parameterwert wurde auf einen seiner Grenzwerte verandert.

. Alle ungenutzten Dezimalstriche leuchten auf, wenn der Umrichter den | x t-Bereich erreicht
hat.

Anzeigewert

Gewahlt durch Parameter b8. Bei normaiem Betrieb, und wenn der Umrichter nicht im
Tastaturmodus ist (b9 = 1), kann die Anzeige entweder die Motordrehzaht oder die Last anzeigen. Die
Last wird als ein Prozentsatz des Vollaststroms angezeigt.

Drehzahl in Hz b8 = 0: Tatséachliche an den Motor gelieferte Frequenz, nicht die eingestelite
Drehzahlfrequenz.
Last% lyax b8 =1

Ein schnelles Verfahren zur Veranderung des angezeigten Wertes von Drehzah! zu Last und von Last
zu Drehzahl ist das gieichzeitige Dricken der UP- und DOWN-Tasten. Wenn b9 = 0, wird die
eingestellte Drehzahl unabhéngig von b5 angezeigt.
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Hardware-Fehler beim Einschalten E rir % l——l GEEodar C D
Fehiercode Fehlernummer
Parameternummer und dessen Wert. p r E ‘—2 “LI 3 D
MODE-Taste sinmal gedrickt. &
Parameternummer Parameterwert
Einstellen eines Parameterwerts. 5 D E ()
MODE-Taste zweimal gedrickt.
Parameterwert
Umrichter AUSGEFALLEN o o
Feﬁlercode
Urnrichter AUSGEFALLEN und QUITTIERT. ”D IM )
(Nur fir eine Sekunde)
Fehiercode
Umrichter STOPPT 1 Rampenstop B B (e
AusgangsfreqLErE
2 Freier Auslauf | n h )
Waechsaeirichter gesperrt
3 Gleichstrombremsung d C _
Gleichstromn
remsanzeige ° _ ,
Urmrichter STOPPT 1 Tastatur I:I —_ ”B a E s
b9 = 0 r @E ~
Umrichter startbereit Eingesteiite
p— P e
eran urci
2 Eger:qn eiste r d B die UP- und (G ]
DOWN-Tasten
Umrichter startbereit
Umrichter Fangfunktion aktiv 5 H n o
STARTET b55 - 1 cC
Umrichter LAUFT 1 Tastatur 5 E LI o
b9 =0 "
Eingestellte
Drehzahi; Verdndert
durch die UP- und
DOWN-Tasten.
2 Klemmieiste B 3 q ()
bg = 1 L | {1
UP- und DOWN-Tasten Wenn b8 = 0, Anzeige
gleichzeitig gedrickt. der LAST, konstant
oder auslaufend.
Wenn b8 = 1, Anzeige
der Ausgangsfrequenz,
konstant oder auslaufend.
3 Klemmleiste |
Ko U —

1, 2...Prioritat der Anzeige

—‘_'ﬁ abwechselnde Anzeige
€= "PAR"-LED leuchtet auf
C O “PAR-LED aus

H Konstant
D Blinkend

i)
Wenn b8 = 0, Anzeige
der LAST, konstant
oder auslaufend.
Wenn b8 = 1, Anzeige
der Ausgangsfrequenz,
konstant oder auslaufend.

22 Anzeigemodi
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Betriebsstatus

Funf rote LEDs links auf der Tastatur und die LED Uber der FWD/REV-Taste zeigen den
Umrichtersstatus an.

UMRICHTERAUSGANG AKTIV zeigt an, da® die Ausgangsstrombricke aktiv ist (selbst wenn die
Ausgangsfrequenz Null Hz ist).

SERIELLE SCHNITTSTELLE AKTIV zeigt an, dafl die serielle Schnittstelle aktiv Informationen
sendet oder empfangt.

DYNAMISCHE BREMSUNG AKTIV zeigt an, daf die dynamische Bremsung in Betrieb ist.

STROMBEGRENZUNG AKTIV zeigt an, dafy der Umrichter im Strom-Grenzbereich liegt, was
folgendes bedeuten kann:

e die Last Uberschreitet entweder die durch Pr4 eingestellte Voliast fir den Motor, oder -
die an Anschlufy 7 eingestellte Drehmomentsgrenze, oder
der Ausgangsstrom Uberschreitet voribergehend den 150% (CD) bzw. 120% (CV) -
Wert.

REMOTE-BETRIEB DES UMRICHTERS zeigt an, dafl der Steuermodus “FERN" ist, wie durch
Anschiu® 16 bestimmt. Dies bedeutet, da® der Drehzahisollwert entweder Uber 4-20mA oder
Uber die serielle Schnittstelle gesteuert ist.

Die LED Uber der FWD/REV-Taste zeigt die gewlnschte Drehrichtung des Motors an. Die
tatsachliche Drehrichtung des Motors zu einem beliebigen Zeitpunkt kann damit (bereinstimmen
oder auch nicht. Eine aufleuchtende LED bedeutet, da® RL gewinscht ist. Eine nicht
aufleuchtende LED bedeutet, daR LL gewinscht ist.

Manipulation der Parameter Gber die Tastatur
Wahl eines Parameters

Uber die MODE-Taste kann eine Parameternummer gewahit werden. Wenn die MODE-Taste
gedrickt wird, leuchtet die grine LED (PAR) Uber der MODE-Taste auf, eine Parameternummer wird
angezeigt und wechselt sich mit dem Parameterwert ab. Normalerweise verlischt die PAR-LED.

Wahrend die PAR-LED aufleuchtet, dricken Sie die UP- oder DOWN-Taste einmal, um den
NACHSTEN Parameter zu wiahlen. Um die Parameternummern zu durchlaufen, driicken Sie
wiederholt die UP- oder DOWN-Taste. Wenn vor dem Dricken der nachsten Taste eine Pause von
mehr als 8 Sekunden eintritt, kehrt die Anzeige auf normale Anzeige zurlck. Durch Dricken der
MODE-Taste kehren Sie zum zuletzt gewahlten Parameter zuriick.

Ablesen eines Parameters

Wihlen Sie einen Parameter (wenn PAR-LED erloschen ist), indem Sie die MODE-Taste einmal
dricken. Die LED leuchtet auf und die Anzeige gibt die Pr- oder b-Nummer des zuletzt abgelesenen
Parameters abwechselnd mit seinem Wert an.

Die Anzeige wechselt 8 Sekunden lang zwischen der Parameternummer und dessen Wert und stelit
sich anschlieRend auf normale Anzeige um. Wenn ein anderer Parameter verlangt wird, wahlen Sie
diesen wie oben angegeben. Der neue Parameter wechselt sich auf der Anzeige 8 Sekunden lang mit
seinem Wert ab.
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Zugriff auf die Parametern

Abb. 23 zeigt die Konfiguration und Manipulation der Parameter-Menils.

prg 7 STARTPUNKT,
Pré Einschalten,
Prg Prs Einmal MODE drlcken,
Pr0 wird angezeigt.
Prb Pr4
Pr3 Prd
b0 Pr2 -Wert
b1 Pr1 l l l l
b2 Pro up w Y Y up
UP ~ S~ o S~
b3 Prd 0 10 20 30 40 50
DOWN
b4 Pr¢c MODE DOWN DOWN DOWN DOWN DOWN
bid einmal
b5 gedrickt
MODE
b6 b13 A
Up Up
. b12 p 31& 41 Pr51
Pra2
b1 Pr 4o PrSO
b8 b10 \
b9
Pr47
b53
3s¢ 4s¢
own
23 Struktur von Prd-Meniis und Zugriffsverfahren

Verandern eines Parameters

STOP FUR BITPARAMETER!
Bitparameterwerte kénnen nur veréndert werden, wenn:
der Umrichter gestoppt ist und die Anzeige rdY angibt, oder
der Umrichter ausgefallen ist; der Fehlercode leuchtet dann auf der Anzeige auf.

In beiden Fallen leuchtet die * ‘Umrichterausgang aktiv”'-LED nicht auf.

Um den Umrichter zu stoppen, driicken Sie die STOP/RESET-Taste {wenn sich der Umrichter im

Tastaturmodus (b9 = 0) befindet) oder &ffren Sie den STOP-AnschiuR 14 i im Klemmileistenmodus,
(b9 = 1). Warten Sie, bis die Anzeige rd¥ angibt.

SICHERHEITSCODE!

Wenn ein Sicherheitscode (siehe unten) zugewiesen wurde, ist es nicht méglich, einen
Parameterwert zu verandern, bevor der korrekte Code eingegeben wurde. Jeder Parameter kann

abgelesen werden, ohne daf} der Sicherheitscode bendtigt wird, mit Ausnahme des Prd-Menis
10 bis 50.

Wahlen Sie den bendtigten Parameter. Wenn die PAR-LED aufleuchtet, dricken Sie MODE einmal.

Die Anzeige zeigt den Parameterwert konstant an. Wenn innerhalb von 8 Sekunden kein weiterer
Tastenanschlag erfolgt, wird der angezeigte Wert sich auf normale Anzeige umgeschaltet.

Alle Pr-Parameter konnen bei laufendem oder stilistehendem Motor verdndert werden,

5-11
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5-12

Verandern Sie den Parameterwert, indem Sie die UP- oder die DOWN-Taste driicken. Ein einzelner
Tastendruck verandert den Wert um Null oder £0,1, je nach Aufldsung. Driicken und halten Sie eine
der beiden Tasten, um den Parameterwert auf das verfligbare Maximum oder Minimum zu erhdhen
oder zu verringern. Die Parameterveranderung wirkt sich sofort auf die interne Einstellung aus. Wenn
der Umrichter den Motor antreibt, reagiert der Motor auf die Verénderung, wahrend sie vorgenommen
wird. Der letzte Parameterwert wird gespeichert, wenn die Stromversorgung unterbrochen wird, und
wird wiederhergestellt, wenn der Umrichter das nachste Mal eingeschaltet wird.

DEZIMALWERTE!
Die Anzeige bedient ein automatisches dezimales Gleitkomma. Je nach dem Bereich der
Parameterwerte setzt die Anzeige den richtigen Dezimalstrich ein.

Der Bereich fiir Pr2 z.B. ist 0,2 bis 600 Sekunden. Die Anzeige wird daher alle Werte zwischen 0,2
und 600 angeben. Der Bereich fir Pré ist 0 bis 25,5%. Die angezeigten Werte liegen daher zwischen
0 und 25,5.

NEGATIVE WERTE!

Ein negativer Wert wird durch das Aufleuchten der negativen LED neben der Anzeige angezeigt.
Parameter Pr20 bis Pr26 sind die einzigen Parameter, die negative Werte annehmen kdnnen. Die
Prioritat wird durch die FWD/REV-Taste eingestellt.

Sicherheitscode

Gewahlt durch Parameter Prb. Verhindert unbefugte Verinderung aller Parameter.
Um einen Sicherheitscode zuzuordnen, mul der Umrichter eingeschaltet sein.

Bei Verwendung des Bedienteils kann der Code auf eine beliebige dreistellige Nummer zwischen 100
und 255 oder auf 0 eingestellt werden. Dricken Sie zum Eingeben MODE.

Bei Verwendung der serielien Schnittstelie kann der Code auf eine beliebige Nummer zwischen 0 und
255 eingestellt werden.

Wenn ein Sicherheitscode zugeordnet wurde, muR der Code bei jedem Einschalten des Umrichters
verwendet werden, um die Veranderung von Parametern zu erméglichen. Zugriff erhalten Sie, indem
Sie Prb wahlen, die Codenummer eingeben und MODE driicken. Parameter kdnnen ohne erneute

Eingabe des Sicherheitscodes weiterhin verandert werden, bis die Netzversorgung zum Umrichter
unterbrochen wird.

Wenn der falsche Code eingegeben wurde, konnen Parameter nicht verindert werden. Kehren Sie zu
Prb zurlick und geben Sie den korrekten Code ein.

Bei der Lieferung ist Prb = 0, d.h. der Sicherheitscode ist nicht aktiviert. Falls erwunscht, kann der
Code so belassen werden, so da® Zugriff ohne Eingabe eines Codes méglich ist. Dies ist vor allem
wiéhrend der Inbetriebnahme zweckmaRig; der Sicherheitscode wird dann zugeordnet, nachdem die
Einsteliung aller Parameter durchgefihrt wurden.

Vorgang beim Vergessen des Sicherheitscodes:

Wird ein Sicherheitscode eingegeben und aus irgendwelchen Griinden vergessen, so ist ein Zugriff
auf alle Parameter nicht mehr mogiich.

Sollte dieser Zustand eintreten, so ist mit der folgenden Vorgangsweise ein Generalreset des
Umirichters durchzuflhren.

H ACHTUNG !!
DIESER VORGANG HEBT DEN SICHERHEITSCODE AUF UND )
STELLT ALLE PARAMETER AUF IHRE WERKSEINSTELLUNG ZURUCK
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2}

3)

4)

Netzspannung abschalten und warten bis das Display erlischt.

Die oberen, duReren Tasten am Bedienfeld (“MODE" und “PFEIL HINUNTER") gedrickt halten
und gleichzeitig Netzspannung einschalten.

Das Display zeigt abwechselnd “Err” und “6”.
Wiederholen Sie Punkt 1.

Netzspannung wieder einschalten.

Der Sicherheitscode ist jetzt aufgehoben und alle Parameter sind auf ihre Werkseinstellung
gestellt.

5-13
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5.4 Betriebsarten - Logikdiagramme
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5.4.1
5.4.2
5.4.3
5.4.4
545
5.4.6
5.4.7
5.4.8
5.4.9
5.4.10
5.4.11
5.4.12
5.4.13
54.14

Drehzahlsollwert
Drehmomentsollwert
Linkslauf

Starten

Stoppen

Quittieren

Externer Reset
Drehzahlschleife
Hochlauf

Tieflauf
Spannungsschleife
Zwischenkreis-uberwachung
Digitalausgange

Serielle Schnittstelle

Seite
5-15
5-16
5-16
5-17
5-17
5-18
5-19
5-20
5-21
5-21
5-22
5-23
5-23
5-23
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SERIELLE SCHNITTSTELLE

pig|e

FIXDREHZAHLEN
TIPPBETRIER
b0 b6 b9 16
i : E Q
Maximale {0 : o0 ] Iy
Frequenz - ; -7 =
Eingangsspannung Pr1 : 1 : : 1 | 1 -ve |+ve
> SO
b4|-10v] ov le1ov ORT 5 0 ' i 0 iR [
11 Pr0 | Pro | Pr1_|Drehzahleingang o—/.1 + “./1 A '
0 [-Prl [zPr0 | +Pri 0 bis +10 : : : : ~volsve
EINGESTELLTE E E u: E
DREMZAHL Tastatur, . H 1 : \[‘?’
Die UP-Taste erhoht die UP-/DOWN- . . e :
Drshzahl schrittweise, Tasten ' ! v 0 ' I
de DOWN-Taste : : : H -ve|+ve
verringer. : : : E
0 ' 0 H S Y
Wort SP DJ A . o ] DREHZAHLBEGRENZUNG
Eingangsstrom i1 1 : L ve|sve
b11| omA [4mA[20mA g | : : : Pr1
FERN- ' 0 V1 v 0 L (MX)
420[CLInp| Prc| Pri A P S S
204[CLirp| Pri] Pro| Stfomeingang i 0 i
020] Pre | — | Pt Pro
(Eingestelite Drehzahl) (MN)
T e D U
ingan, DREHZAHL-
gang DREFZAH FUHRUNGSGRIZ‘)SSE
FuH RUNGSGR%)SSE (mit Drehrichtung).
(ohne Drehrichtung). Mnemonic SP in serelier]
Eingang zu Steuerschleifen. kommunikation.

[ere]o—

Parameter muB = 1 sein, um wirksam zu sein.

—

=

A10
A1
e O——
A12
o or N1 T T
A12 | A1

wlalalul|lolo |lo|o
_.o.‘o_ao—loz
o

- la|lojlo]lw | jOo O

]

0 = extemer Kontakt offener Stromkreis|
1 = extenmer Kontakt geschiossen, 0V

ZU BEACHTEN
Es wird vorausgesetzt, daB der Umrichter
mit den oben angegebenen
Drehzahlsollwerten  1auft, auBer far
Tippbetrieb; datir muB der Umrichter
gestoppt werden.

(__54.1 DREHZAHLSOLLWERT )

.

In dieser
Konfiguration  wird
der Umrichter jede
%egenwértig galtige
rehzahlsollwertque
lie verwenden.

+V I——
L SERIELLE
ECHNITTSTELLE
-va|+ve
+V
FIXDREHZAHLEN
YOy +ve
+V
=4 TIPPBETRIEB
Ve +ve rdy
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b9 b6 16
i ; Q
TROMBEGRENZUNG -t : :
Prt : 0 i : STROMBEGRENZUNGEN
: ' ! DREHMOMENT-
;i : o_'R—] FOHRUNGSGROSSE
DREHMOMENTEINGANG, ; : e L M ic TP in
our 0 b +10V O—/1 : T oo serbll%;r;%nkaﬁoﬂ
Eingang/Ausgang : ' ingang zu
Tnput Output ' : Steuerschieiten)
ov 10% H H
+ov | Pr4 : ;
‘o L >
Wort TP D" N
1 V8| +ve
ZU BEACHTEN

*+10V, wenn der Eingang im Leeraufzustand ist.

( 5.42- DREHMOMENTSOLLWERT )

A10°
i1

A1b b20 A12

--0

o
w
e
o
o
R

RLLL
geschlossen

RUL-Taste
aut gof Tastatur
gedrickt, AL oder

LL
EINJAUSSCHALTEN

- |
re leingang- !
spolariial - m)—b LINKS
NEGATIV
Wort SP (Bei RL). Umrichter
Polaritat lautt* tief aut Null
NEGATIV und hoch auf
eingestelite
Linkslautdrehzahl,
bei RL dann wieder
Zurlck.
(Bei RL}. Die "FWD"-
LED am Bedientail
erlischt.
Fixdrehzahipolaritat
NEGATIV ]
* HOCHLAUF: Pr2 oder Pr30-37. Bei Fixdrehzahl/Tippbetrieb.
‘ 54.3 - LINKSLAUF ) TIEFLAUF: Pr3 oder Pr4a0-47. Bei Fixdrehzahl/Tippbetrieb.

5-16



ELVOVERT CD(CV)

wenn

gestoppt und

NICHT
ausgetailen

BERET/START,

>

A12

o

15

&

%
S,

: — G

- < m ,m h-1%]

5.3 Fe2jl (302 o 8|30
5ced sm Ons| | Be3 | (f5ES

o| [PE&s <3 8

D.M =4 o o mm i}
.P%m gsozh 52 255 | |[EE3Z
£8% 2 =8| (335 |533¢
EE 8 |28y |FOP| & Sg
L w > W m w

angelegt

Spannung

—

5.4.4 — STARTEN

C

STOF,

laufend

STOPMODI

g

2

.9

m.m.D

g3 58

555

5282

230 c

Sees

nuwd

So~-o-~
Soo~r

Cely

-l 0/1
=T RN AU SRR S,
A w
X0 Z0

Z
WAtuH W ® U M lm w =
5 |(12g2 | 1202 | (B85 22 || 5 | |28
o« = g3 g 2 &
20 ¥ &, -2 xa - 215 I 288¢
€ |[528% | 8= g25 1] % w gEg2
mE &% m cgs BW w oOF
NW & m "8 w -

—

5.4.5 -STOPPEN
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NEUSTART
(AUSSER
BE| EXTERNEM
RESET] K nach
Ausfall und
Pr51-Verzdgerung

AUTOMATISCHER

o
Py

O-— SteueranschiuB
D— Schnittstelleneingang
O

1
—/'-:— ORT oder FERN —-/0

0

—/T—Paramﬂer muB = 1 86in, UM wirksam zu sein

Parameter muB = 0 sein, um wirksam 2u sein

b6 b9

—
()]

Prs0=0
o

Externer QUITTIER-
Kon
vorobergehend
geschiossen

Spannung nach
einem Austall

o]

-
w

Pr50 =
1to5

Y

| ESEOURN SR ')

PSSP SR I P,

\
N\

L QUITTIEREN,
)—> wern
R Qdor ausgelaien

wisder vorhanden

STOP/RESET-
Taste auf der

o\

Tastatur gedriickt]

( 5.4.6 - QUITTIEREN
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Extemer RESE 1-
Kontakt
voribergehend
offen

Wort CW
Bit4 -0,
vorubergehend

4/20 oder 20/4mA
Unterschreitung
(< 3,5mA)

Umrichter-Hardware
-Fehler beim
Einschaften

b6 b9 b11 16
: ‘o : Q
S N A S—
: i1 : :
;0 ‘0 : PL
¢ 01 : 'R
8 i ‘0 1020 1L
C o~ .4 e
5 j 4200der R
20.4

Fehler kann nicht quittiert werden.
Schalten Sie ein und aus, um es ermeut zu probieren.

> [k

Zeit - Uberstrom
{integrierendes
Ixt)

> k)]

Kohlkarper-
Gbertemperatur

Gberstrom

> [ OH

> | [={11H

FEHLER

Zwischenkreis -
Uberspannung

> | Ol

Netz
Phasenverust

Der Umrichter lauft zunachst auf Nulldrehzahl aus
und zeigt AcUU an, bevor er ausfallit.

> [ D

Irtemer
Versorgungsfehler

> [ Ph

Motorthermistor

Eingangskurzschiu8, offener Stromkreis oder
Impedanz > 3,3 kOhm.

> [ PE]

Zwischenkreis -
Unterspannung

> [ kH

Netz -
Unterspannung

Der Umnichter lauft zunachst auf Nulldrehzahl aus und
zeigt AcUU an, bevor er austalit.

BREE

(___ 5A7-EXTERNERRESET )

> [ I

Spermt IGBTs
und schafft
eine minimale
Verzdgerung von 1
Sekunde, bevar
ein NEUER
RESET
stattfinden kann.
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0

-——P.mhrmus 1 sein, um wirksam zu sein

O~ SteueranschluB
D LED am Bedientail

—/—ORTodorFERN —-® Summierpunkt

DREHZAHL.
FOHRUNGSGROSSE
{ohre Dreti )
(Dlagramm 5.4.1
1
AUSBLEND
FREQUENZ *Keine Integration
FUNKTION nach unten,
wonnb2=b7 =0
und die
Zwischenkreisspannung
Strombegrenzung grdBer ist als das
aktiv bd eingestelite Niveau
(e WA : Uber der Netzversorgung.
DREHMOMENT-
FOHRUNGSGROSSE
{Dagramm 5.4 2)
TATSACHLICHE | 18
DREHZAHL (Hz), }—O

(ohne Drehrichtung
>d Drotneoral | LasyLD)-Signal 19
" von der . >0
b5 FREQUENZGRENZEN|

Schlupf
kompensation,
Pr7 (SL)
Maximaler
Dauerstrom,
Prs (TH)
DR!;ZEHGEBER 4
ngang TATSACHLICHE
ELEKTRISCHE
FREQUENZ
{mit Drehrichtung),
(AC)

(_ 54.8-DREHZAHLSCHLEIFE )
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HOCHLAUF

AJ

34
35
36

37

STANDARD
1
2
3
4

AX
DREHZAHL

01
02
03
04

Byte PS | [>-

A10

Pg’
00

05

06

07

Al

A10
0
1
0
1
0

A12

A12 | AN

extemer Kontakt, geschiossaner S¥omiceis, 0V

? = extamer Kontakt, offener Sromiceis

2\

F

5.4.9 — HOCHLAUF

C

TIEFLAUF

DJ

40
41
42

43

44

45
46

47

meemneesesesceacenes 20

STANDARD
1
2
3

FiX
DREHZAHL

00
01
02
03

Byte PS |[>-

E

‘PS'

04
05

06
07

A10
0
1
0
1

A10
Al
Al2
O_ g

1
A12 | A1

0 = axtemer Kontakt, offener Sromkreis
1 = axtemer Kondake, geschiossaner Syoamkreis, 0V

oV

5

5.4.10 — TIEFLAUF

-
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O——SteueranschiuB

0
—_—,

1 Parameter muB = 1 8ein, um wirksam zu sein

ZU BEACHTEN
1 Boostreduzierung verhindert,
da8 die Boostspannung 5,1%

bei Frequenz = 0 uUberschreitet.

'
'
.
'
]

( 5.4.11 - SPANNUNGSSCHLEIFE )

w

i 1100% d :
ELEKTRISCHE proeseeey ’ =
| H | H 1 AUSGANGS-
FREQUENZ | 5 i : e
(mit Drehrichtung), ; Frequenz :)——PE i : SPANNUNG
(AC) Peemmeeeeaoans : i Boost : :
i5.1% :
Nenndrehzahl, ; :
Prc (BS) PrePre o 2xPrc |
R 18 . !
Boostspannung,
Pr6 (BO) B e e S I
Wenn b54 = 1, istder
Maximaler effektive Wert von Pre
Dauerstrom,
Prs (TH)

Prs

-8 o
enn die Last g 100%. !

Andemfalis = Prc.

Bel Integration
nach oben oder
unten BUNKEN
der Dezimaistriche
aut der Bedienteilanzeige,
.

I x t-AUSFALL,

bis oder von Nuk. |

wenn Overflow
auftritt.
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O— SteueranschluB

LED am Bedienteil

0

— Parameter muB = 1 sein, um wirksam 2u sein

—-® Summierpunkt

b2 b7
R , . A
Positiver Fehier | i1 i1
Zwischenkreis r68ar al H - : Rampenstop
spannung | ongestoines | ) 0__/ > anhaiten
...... Nveau i ! ;
Gemessere | | g or | Auslaufen bis o io Stotzen, wahrend
Versorgungs bse‘.’.ﬁg".g‘i;",? Pemsre —3 Nulidrehzahli, 1—/ F dio Zwischenkreis-
Spannung wnieg dann Fehler Ph spannung sisigt.
___________ : —Auslaufen bis
Spannung alier Nulldrehzahl, Konstanter Boost,
 Phasen zu niedrig > dann Fehier wenn der Umrichtef|
H ) AcUU tieflautt
( 5.4.12 - ZWISCHENKREIS-UBERWACHUNG )
TATSACHLICHE
ELEKTRISCHE ¢ |Frequenz] :
I FREQUENZ nlldlg roBer !
Kmit Drehrichtung){ [Umrichters Serielie 1 als (MN)
(AC) status Schoivatelle’ | e AT
RUN bit 3 =1
NICHTrdY | bit2=0 | o
KEIN FEHLER bit4=0
KEIN Esr bits5=0
b53
EINGESCHALTET - — H
bit 5=0 bit 4=0|bit 2=0 bit 3=1 o H Elnscganendes
L&_, on-
1 l I Ausgangsrelais
b50
! Einschalten des
oll Relais
ENGESTELLTE S e
waence e Anschiisse
DREHZARL 1,23
((__ 54.13-DIGITALAUSGANGE )
10-Bit-Nachrichtenformat }----=seecmmeeceaaooon -
Paritétsbit eingestelft (610) }-----s-rn---o., ; .
Baudrate singestelit (b12) }--n--.... R a#t;n:rﬁt‘irur
Serielle Adresse korrekt: wief. - ! > aut
EMPFANGEN in Pr9 eingestelt (Wort SE)| ; ; ; Emplangen
ODER SENDEN, H . . : “Seri
Anschlisse > Schni
20,21,22,23 | aktv”
und C1
b10 =1
AnschiuB
16 = Umrichter
nimmt einen
FERN Befeht an

((54.14 - SERIELLE SCHNITTSTELLE )

5-23



ELVOVERT CD(CV)

5-24



ELVOVERT CD(CV)

2

Do
aWN -

Parametrierung

Parameter und ihre Funktionen
Analogparameter

Bitparameter

Schnellverweis und Gbersicht der Parameter



ELVOVERT CD(CV)

6-2



ELVOVERT CD(CV)

6.1

6.2

6

Parametrierung

Parameter und ihre Funktionen

Parameter sind die Hilfsmittel, durch die die Betriebseigenschaften eines Systems gesteuert und
Uberwacht werden. Die beiden Parameterarten des ELVOVERT CD(CV) sind die Analogparameter und
die Bitparameter.

Analogparameter haben einen Bereich reeller Werte, zum Beispiel von 0 bis 150%, und Ubernehmen
die Funktion von Potentiometer-Einstellungen.

Bitparameter nehmen die Stelle der Verbindungen ein, die in Analogantrieben fir die Wahl
unterschiedlicher Steuerkonfigurationen verwendet werden, und sind “Entweder-oder”-Funktionen.

Die Reaktion des Umrichters und des Motors hiangt grundlegend von der Einstellung der
Analogparameter ab (gekennzeichnet durch die initialen Pr). Diese Werte sind Uber die Tastatur und
durch Signale Uber die serielle Schnittstelle von einem Terminal, einer programmierbaren Steuerung
oder einem anderen Kommunikationsgerat zuganglich.

Der Bediener kann den Wert oder Status eines beliebigen Parameter ablesen: alle Parameter sind
somit “Lese”-Parameter. Jene Parameter, die der Bediener verandern kann, werden “Schreib”-
Parameter genannt. Einige Parameter werden daher “Lese/Schreib”-Parameter genannt. Der Rest
sind “Nur-Lesen”-Parameter. “Lese/Schreib”-Parameter kénnen in jeder beliebigen Reihenfolge
eingestellt und nach Wunsch verandert werden.

Analogparameter kdnnen bei laufendem Motor veréndert werden. Fir Bitparameter-Einstellungen
mufs der Motor gestoppt werden und die Anzeige rdY angeben; oder der Antrieb mu ausgefallen
sein, wobei der Fehlercode auf der Anzeige aufblinkt.

Kein Parameter kann auf einen auerhalb seines Bereichs liegenden Wert eingestellt werden, und alle
Parameter sind so eingestellt, dal fur den Antrieb keine Gefahr der Zerstérung besteht.

Alle Parameter kdnnen ihren im Werk eingesteliten Wert beibehalten. Sie kdnnen in jeder beliebigen
Reihenfolge eingestellt werden, um spezifischen Anwendungen zu entsprechen. Werkseinstellung ist
jene vom Hersteller vorgegebene Einstellung, auf die alle Parameter bei Bedarf zuriickgestellt werden

konnen.
Analogparameter

Parameter sind in der Reihenfolge aufgelistet, in der sie auf der Tastaturanzeige erscheinen,
wenn die UP-Taste verwendet wird, nachdem die MODE-Taste einmal gedrickt wurde.

Parameter: Pr0

Minimalfrequenz: Die untere Grenze der Umrichter-Ausgangsfrequenz; bestimmt die
minimale Drehzahl des Motors.

Bereich: 0 Hz < Pr0 < Pr1
Werkseinstellung: 0 Hz
Serielle Mnemonic: MN

Bezugsparameter: Pr1, Pr20-26, Pr10-12, b14
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ZU BEACHTEN:  Die Angleichung von Pr0 kann die Fixdrehzahlen und die
Ausblendfrequenzen verandern:

Fixdrehzahlen: Pr0 < Pr20-26 < Pr1
Ausblendfrequenzen: Pr0 < Pr10-12 < Pr1

Der O bis +10V-Bereich des externen Spannungssollwerts Vin (Anschluf® 5) arbeitet mit der Differenz
zwischen PrO und Pr1. Wenn z.B. Pr0 = 10, ist der Umrichterausgang 10 Hz, wenn der minimale
Drehzahisollwert OV betragt. Ist Pr1 = 50, betragt die Ausgangsfrequenz bei einem Drehzahlsoliwert
von 5V:

(Pr1-Pr0) x Vinv:|+ Pro
10

(50-10) x (5 +10}=30Hz

10
Parameter PrO und Pr1 beziehen sich sowoh! auf Rechtlauf als auch auf Linkslauf.

Parameter: Pr1
Maximalfrequenz: Die obere Grenze der Umrichter-Ausgangsfrequenz; bestimmt die maximale
Drehzahl des Motors.

Bereich: PrO < Pr1 < UEF (Siehe b14 fur Informationen Uber UEF)
Werkseinstellung: 50 Hz

Serielle Mnemonic: MX

Bezugsparameter: Pr1, Pr20-26, Pr10-12, b14

ZU BEACHTEN: Veranderung von Pr1 kann die Fixdrehzahlen und die
Ausblendfrequenzen verdndemn:

Fixdrehzahlen: Pr0 < Pr20-26 < Pr1
Ausblendfrequenzen: Pr0 < Pr10-12 < Pr1

RAMPENEINSTELLUNGEN

Die Steuerung von Hochlauf und Tieflauf haben drei Ziele: die Anpassung an die Vielzahl von
Anwendungen, bei denen abrupte Drehzahlverédnderungen nicht akzeptabel sind; die Begrenzung des
Stromes bei einer Drehzahiveranderung nach oben und die Begrenzung der Zwischenkreisspannung
bei einer Drehzahlveranderung nach unten.

Parameter: Pr2
Hochlaufzeit: Die Hochlaufzeit von 0 Hz auf den gewahlten Wert fir UEF; bestimmt die
Neigung der Hochlauframpe. {Siehe b14 fur Informationen Gber UEF)

Bereich: 0,2 Sek. bis 600 Sek.
Werkseinstellung: 5,0 Sek.

Serielle Mnemonic: AL
Bezugsparameter: Pr3, b14

Die Hochlaufzeit wird durch Parameter Pr2 bestimmt, der einen Bereich von 0,2 Sekunden bis 600,0
Sekunden hat. Die tatsachliche Hochlaufzeit von einer Drehzahl zu einer beliebigen anderen ist dann
ein linearer Prozentanteil von Pr2, Abb. 24. Hochlaufsgrenzen werden durch die maximal und minimal
verfigbaren Werte fUr Pr2 und durch den gewahlten Wert fir UEF (b14) auferlegt.
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Parameter: Pr3

Tieflaufzeit: Die Tieflaufzeit des gewahiten Wertes fir UEF auf 0 Hz; bestimmt die
Neigung der Tieflauframpe.

Bereich: 0,2 Sek. bis 600 Sek.

Werkseinsteliung: 10,0 Sek.

Serielle Mnemonic: DL

Bezugsparameter: Pr2, b14

Die Tieflaufzeit ist durch Parameter Pr3 bestimmt, der einen Bereich von 0,2 Sekunden bis 600,0
Sekunden hat, Abb. 25. Die Wirkung der Tieflaufzeit ist jedoch nicht genau analog zur Hochlaufzeit,
obwohl die beiden in Abb. 24 und Abb. 25 dargestellten Kurven scheinbar viel gemeinsam haben.

Wenn die Frequenz reduziert wird, nimmt der Schlupf einen negativen Wert an. Der Motor wird also
praktisch zu einem Generator und gibt Leistung an den Umrichter zuriick. Zu einem gewissen
Ausmal kann dieser Strom vom Zwischenkreis und von Verlusten innerhalb des Systems
aufgenommen werden. Die Zwischenkreisspannung darf jedoch nicht ansteigen, ohne daR das Risiko
der Beschadigung des Umrichters besteht. Dafir sorgt die Schutzlogik des Zwischenkreises. Sie kann
nicht anders eingestellt werden.

Wenn eine gewahlte Tieflaufzeit einen Ausfall des Umrichters verursacht und die Anzeige
Zwischenkreislberspannung anzeigt, muR entweder die Tieflaufzeit erhdht oder - wenn dies aufgrund
der Anforderungen des Umrichterssystems nicht maglich ist - der optionelle Bremssteller eingesetzt
werden, um die Uberschissige Energie aufzunehmen. Diese Alternative wird in Kapitel 9,
"OPTIONELLER BREMSSTELLER", ausfihrlicher behandelt.

Eingestellter Wert fir Pr2 Eingestellter Wert fir Pr3

Hz Hz
ULF'--/ -------- - UFRg-1-—-~-----~- m--—f ===
[ 1 I !
1 I 1
f2 | I !
i f4 4 1 !
i 1 ! !
[ \ [ I 1
1
t : / f2 T 1 :
1 i !
I [ 1
0 | 0 L [
0.2, t sec 1600 0.2: e {—» sec fSOO

*——— Bereich von Pr2 — #————— Bereich fiir Pr3 ————»

24 Hochlaufzeit Pr2. Die Zeit t zur Hochlauf
von f1 auf f2 hangt von dem fur die UEF
sowie fir Pr2 gewahlten Wert ab.

25 Tieflaufzeit Pr3. Die Zeit t zur Tieflauf von
f1 auf f2 hangt von dem fiir die UEF
sowie fir Pr3 gewahhten Wert ab.
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UBERSTROM & DAUERSTROM (ixt)

Ein Umrichter wird normalerweise so ausgewahlt, dafl sein maximaler Nennstrom dem des Motors
entspricht. Um die Uberhitzung bei Vollast zu verhindern, darf der Nennwert des Vollaststroms (ly4ax)
des Motors nicht Uberschritten werden. Die Dauerstromgrenze ist Parameter Pr5, und sein Wert ist
das Verhaltnis des Motor-Nennwerts fUr lygax Zum Umrichter-lyax, als Prozentsatz ausgedrickt:

Pr5 = (Motor-lyax/Umrichter-lyax) x 100

Pr5 ist die untere Grenze des umgekehrten Zeit-Stromschutzes des Motors und dessen Verkabelung
zum Umrichter. Jeder Stromwert, der bei Integration in den | x t-Bereich Pr5 Uberschreitet, wird auf
der Tastaturanzeige durch Aufleuchten der ungenutzten Dezimalstriche signalisiert, und - wenn er
andauert - zu einem Ausfall des Umrichters fihren. Kurven sind in Abb. 27 dargestellit.

Ausldsezeit = k x Pr5/ (tatsdchlicher %-Strom - Pr5) in Sekunden,
wobei k = 25,7 fir CD- und CV- Umrichterist

Eine kurze Hochlaufzeit kombiniert mit einem hohen Tragheitsmoment kann einen Strom hervorrufen,
der hoher als der maximale Dauerstrom Pr5 ist. Es ist wahrscheinlich, daR der Strom in den Ixt-
Bereich eintreten wird. Nur wenn der Umrichter im Verhéaltnis zur Lasttragheit viel zu niedrig
eingestuft oder die Stromgrenze (Prd) niedrig eingestellt wire, kdnnte wahrend des Hochlaufes eine
Uberlastauslosung stattfinden.

Die Umrichterlogik erkennt drei Stufen von hohem Ubergangsstrom Uber der Stromgrenze Prd, wie
sie z.B. von einer schweren Stoflast, oder von einem KurzschiuR® oder Erdungsfehler im Motor oder
der Verkabelung hervorgerufen werden kénnen. Die Logik reagiert auf EinschaltstdRe und schiitzt den
Motor, die Verkabelung und den Umrichter, indem sie die IGBT-Bricke sperrt.

Die Schnelligkeit elektrischer Fehlerfindung ist der Leistung von Sicherungen mit hohem

Abschaltvermégen bei weitem Uberlegen. Prifen Sie, ob die interne Stromgrenze durch den
Drehmomentsollwerteingang (AnschluR 7) eingeteilt ist, so daR:

Interne Stromgrenze = (Pr4 X Vin )+ 10%

v
Parameter: Pr4
uberstrom: Maximales Niveau der umgekehrten Zeit-Strom-Uberbelastung.
Bereich: Pr5 < Prd < 150% lpyax fUr CD-Umrichter
Pr5 < Prd < 120% lyax fur CV-Umrichter
Werkseinstellung: 150% lyyax fUr CD-Umrichter
120% lyyax fur CV-Umrichter
Serielle Mnemonic: TR
Bezugsparameter: Pr5, Anschiuld 7
Parameter: Pr5
Maximaler Prozentsatz des lyay, bei dem Strom fortlaufend zugefiihrt werden kann;
Dauerstrom: Schwellenhdhe zeitgesteuerter Stromgrenze
Bereich: 10% bis 105% ljsax, und nicht groRer als Pr4
Werkseinstellung: 100% Iyax
Serieile Mnemonic:  TH
Bezugsparameter: Pr4
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Grenzwert des Gerats

O/QIM_AX des
Umrichters Bereich automatischer
Abschaltung des
Gerats
Bereich sofortiger
Auslésung
215% StoBlastgrenze,
keine Auslésung
185%
150% Standard Stromgrenze Pr4,
eingeteilt durch
Drehmoment
soliwerteingang
120% HKL
105% Dauerstrom Pr§
° |
ax10° 10 60 180 (Sek)
3x10° 30x10°
26 Uberstromschutz durch interne elektronische Uberwachung
Schutzkurven, je nach Einstellungen
von Pr5 (%lMAX des Umrichters)
150% lyyax
120% des

'MAx -Nennwerts fir

den Umrichter
100% des

lMAX -Nennwerts fir

den Umrichter

60 180 t(Sek.)

27 Ixt-Kurven (nicht maBstabsgerecht), gewahit durch Pr5
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SPANNUNGSANHEBUNG
Parameter: Pré
Spannungsboost: Maximales Niveau der Spannungsanhebung bei Nullfrequenz.
Bereich: 0 bis 25,5% der Netzspannung
Werkseinstellung: 51%
Serielle Mnemonic: BO
Bezugsparameter: b3

Wenn der Boostwert (Pr6) hoch eingestellt wird, nimmt das Profil unter einer Frequenz von einem
Sechzehntel des Prc den Gradienten des konstanten V/f an, vorausgesetzt, die Linie schneidet die V-
Achse bei einem Wert von 5,1% der Netzspannung oder darunter. Andernfalls liegt der
uberschneidungspunkt bei 5,1%. Wenn der gewihlte Boostwert niedrig ist, ist der Gradient der
Boostwerte konstant (Abb. 28b).

Es solite am besten der niedrigste effektive Boostgrad gewahlt werden, da ein zu hoher Wert
beim Starten des Motors zu dessen Abdrosseln fiihren kann. Aus diesem Grund sollte Pré von
einem niedrigen Wert aus in kleinen Stufen gesteigert werden, bis der Motor problemlos und
mit minimaler Verzogerung startet.

Wenn AUTOMATISCHE ANHEBUNG (b3 = 0) gewahlt wird, legt die Umrichterlogik eine
Booststeigerung an, die proportional zum Lastbedarf als Prozentsatz des gewahiten maximalen

Wertes des maximalen Dauerstroms Pr5 ist. Die angelegte Spannungsanhebung ist daher gegeben
durch:

Pr6 x Last
Pr5

Wenn, zum Beispiel:
der gewahite Wert fir Pré 10% ist
der gewahlte Wert fir Prd 100% l4.4 ist
und der tatsachliche Lastbedarf 47% |y, ist,

dann ist die angelegte Spannungsanhebung:

10 x 47 =47%
100

Dies verjingt sich von 50% des MNP auf 4,7% bei f = 0.

v v
Nennwert Nennwert
SO0Yf= == —— - —— N%F == —— ——

[+]

einsle.llung 5 ——]
7 . -
I 3 U4

Normales l
X P A
N

g
E
i

- 1
sinsteliung|,~ Varhannisl
f Prc f
2

3|3
~fF

28 Spannungsboost.
(a) Ein hoher Boostgrad, sich verringernd auf 5,1% bei OHz. Prifen
Sie, ob die Spannungsanhebung tber einer Frequenz von einem
Sechzehntel des Prc auf einem hohen Niveau gehalten wird.
(b) Niedriger Boostgrad: verringert sich gleichmaBig, wenn der Boost
< §,1% der Nennspannung ist.
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SCHLUPFKOMPENSATION

Schlupfkompensation gleicht durch steigende Last variierte Drehzahlen aus; dies wird durch
Schlupfeigenschaften von KurzschluRlauferasynchronmotoren verursacht. Schlupfkompensation wird
durch Parameter Pr7, Abb. 29 eingestelit. Mit b5 = 1 erhoht Pr7 die Ausgangsfrequenz des
Umrichters auf einen Wert (iber der vom Drehzahlsoliwert geforderten Frequenz. Mit b5 = 0 hat Pr7
keine Wirkung. Die verflgbaren Werte fur Schlupfkompensation sind:

UEF Verfugbarer Bereich Maximaler
Hz von Pr7 Ausgleich
120 0 bis 5 Hz 7,6 Hz
240 0 bis 10 Hz 15,2 Hz
480 0 bis 20 Hz 30,3 Hz
960 0 bis 25 Hz 60,6 Hz

Das MaR des angelegten Ausgleichswertes héngt von den folgenden Faktoren ab:
. Der gewahite Wert fir UEF

. Der fUr Pr7 aus dem fur die UEF verfiigbaren Bereich gewahlte Wert
. Die tatsdchliche Last als Prozentanteil des gewahlten Wertes fir maximalen Dauerstrom,
Pr5.

Wenn z.B. die UEF 120 Hz ist, Pr7 auf 5 Hz eingestellt wurde und der Motor einen Strom zieht, der
dem gewahlten Wert fir Pr5 gleich ist, betrdgt der Ausgleich 5,0 Hz. Wenn eine niedrigere
Einstellung fur Pr7 gewahit wurde, ist der Ausgleich bei gleichem Laststrom entsprechend geringer.
In jedem Fall ist der Ausgleich fir Lasten unter dem fir Pr§ festgelegten Wert entsprechend geringer.

Fur optimalen Ausgleich solite Pr5 auf den Wert des Motorvollaststroms und Pr7 auf die
Schlupffrequenz des Motors eingestellt werden,

Schlupfkompensation gilt sowoh! bei Rechtslauf als auch bei Linkslauf und gewahrleistet bei
wechselnder Drehzahl und Last eine fast konstant gehaltene Drehzahl.

Ausgleich in Hz = Pr7 x Last
Pr5
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Parameter: Pr7
Schlupfkompensation: Erhdht die Umrichterausgangsfrequenz bei steigender Last; eingeteiit
durch das Verhdltnis des tatsachlichem Stroms zum fur Pr5 gewahlten
Wenr, bis zur gewéhiten Frequenzerhéhung.

Bereich: 0 bis 5 Hz: UEF 120 Hz
0 bis 10 Hz: UEF 240 Hz
0 bis 20 Hz: UEF 480 Hz
0 bis 25 Hz: UEF 960 Hz

Werkseinstellung: 0 Hz

Serielle Mnemonic: SL

Bezugsparameter: b5, b14

f

HZ

addierte
Ausgleichsfrequenz

29 Schiupfkompensation,
Pr7, erhGht die
Ausgangsfrequenz
entsprechend der
anstehenden Last. C
Ausgleich kann aus B
den verflgbaren ¥
Bereichen gewdhit l A

)

werden: l
A-UEF = 120 Hz; '

B-UEF = 240 Hz; Last = .ope, 100% 150%
C-UEF = 480 Hz; Prs

D-UEF = 960 Hz.
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GLEICHSTROMBREMSUNG

Parameter:; Pr8
Gleichstrombremsung: Maximales Niveau des Einspeisungs-Bremsstroms: Wert als
Prozentsatz des lya-Nennwerts.

Bereich: 40% bis 1560% lyyax (CD) oder 120% Ipyax {CV)
Werkseinstellung: 150% lpyax fGr CD-Umrichter
120% Iyax flr CV-Umrichter
Serielle Mnemonic: BR
Bezugsparameter: b2, b7

ZU BEACHTEN:  Gleichstrombremsung ist nur betriebsfahig, wenn der Umrichter stoppt und wenn
b2 =1 und b7 = 0.

[l bmmme

Drehmoment
sollwert

Wert fir Pr8
Minimum Maximum
40% des 150% des

IMAX IMAX

Spafung: /Fequenz

B |

|
le— (1) —>|e §:h>l
30 Gleichstrombremsung. 2)

a) Das lineare Verhaltnis des Pr8 zugeordneten Wertes zum angelegten
remsdrehmoment.

b) Die Auswirkung eines Stop-Befehls, der die lineare Reduzierung der
pannung auf Nuli bei voller Frequenz bewirkt; gefolgt von:

(1) Einspeisung des Bremsstroms bei niedriger Frequenz Gber einen von

der Tragheit der Last abhangigen Zeitraum;

2) Die Haltedrehmomentzeit, 1 Sek.

Per Wert des Gleichstromhaltedrehmoments (3) ist ein Prozentanteil von
r8.

Das Bremsstromniveau (4) ist durch den Wert fur Pr8 bestimmt.
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SERIELLE ADRESSE

Parameter: Pr9
Serielle Adresse: Identifiziert den Umrichter, so daR das serielle Kommunikationsgerat einen
gewahlten Umrichter in einem Mehrfachantriebssystem adressieren kann.

Bereich: 0 bis 99
Werkseinstellung: 11
Serielle Mnemonic: SE

Bezugsparameter: b6, b10, b12
STORUNGSMODUS (SPEICHER)

Parameter: PrA SERIELLE
MNEMONIC
Storungsmodus- Enthalt die letzten 10 vom PrA0 =TO
Parameter: Umrichter erhaltenen PrA-1 =T
Fehlercodes. UU wird Pra-2 =72
nicht gespeichert, wenn der PrA-3=T3
Umrichter beim Abschalten PrA4 =T4
in ausgefallenen Zustand war. PrA-5 =75
Halt die letzten 10 Fehlercodes, PrA-6 =T6
selbst bei abgeschalteter PrA-7 =17
Spannung. PrA8 = T8
PrA-9 =T9
Bereich: PrA-0, letzter Fehler bis

PrA-9, vorheriger zehnter Fehler

Werkseinstellung: PrA-0 bis PrA-9 leer
Datenregistrierung

Der Umrichter kann fur Protokoll- und Systemanalyse-Zwecke Uber vergangene Fehler befragt
werden. Die Software speichert die 10 zuletzt aufgetretenen Ausfalle. Daten sind “schreibgeschitzt”

und gehen nicht verloren, wenn die Spannung abgeschaltet wird. Das Verfahren auf der Tastatur ist
wie folgt:

Suchen Sie PrA im Hauptmeni. Dricken Sie die MODE-Taste, um in den Parameter-
Einstelimodus umzustellen. Die Anzeige wird dann in den Anzeigefeldern rechts auf der Anzeige
den Code der letzten Fehlerauslosung anzeigen. Das linke Anzeigefeld wird 0, die
Registriersequenznummer, anzeigen. Um die Codes friherer Ausfalle zu sehen, driicken Sie
DOWN (Einsicht in der Reihenfolge 0 bis 9), oder UP (Einsicht in umgekehrter Reihenfolge, 9 bis
0). Nach dem Einschalten wird der Ausgangspunkt immer 0 sein. (ZU BEACHTEN: Die Minus-
LED leuchtet ebenfalls fur die Registriersequenznummern 1 bis 9 auf). Wenn kein
Tastenanschlag erfolgt, kehrt die Anzeige nach 8 Sekunden zum Hauptmenu zurlck.

SICHERHEITSCODE

Parameter: Prb

Sicherheitscode: Ermdglicht die Wahl des Sicherheitscodes fur jeden einzelnen Umrichter.
Prb = 0 entspricht keinem Sicherheitscode. Im Tastatur-Einstellmodus
kdnnen Werte von 100 bis 255 und Null eingestellt werden. im seriellen
Schnittstellenmodus konnen Werte von 0 bis 255 eingestellt werden.

Bereich: 0 bis 255
Werkseinstellung: 0
Serielle Mnemonic: SC

Sobald der Sicherheitscode korrekt eingegeben wurde, konnen alle Parameter verandert werden. Der
Code muf} nur einmal eingegeben werden, um nach dem Einschalten Zugang zu allen Parametern zu
ermoglichen, bis der Umrichter wieder abgeschaltet wird.
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SPANNUNGS-/FREQUENZPROFIL

Das von einem Umrichter gelieferte Spannungs-/Frequenz-Verhaltnis (V/f) wird normalerweise bis zur
maximalen Spannung und Frequenz des Motors - der Nenndrehzahl - konstant gehalten. Bis zu
diesem Punkt ist das Motordrehmoment im Prinzip konstant. Uber der Nenndrehzahl, wenn die
Spannung sich nicht mehr erhdhen kann, erzeugt eine weitere Erhohung des Frequenzausgangs eine
Dauerleistungskurve.

Der Wert der Frequenz, die der Nennspannung des Motors zugeordnet werden soll, wird maximale
Spannungsfrequenz (MNP = Motormennpunkt) genannt und durch Parameter Pre eingestelit. Der
MNP wird bestimmt, indem zwischen Pre und dem gewahlten Wert fur die obere Frequenzgrenze
(UEF), Parameter b14, eine Beziehung hergestelit wird. Der maximale Wert des MNP ist gleich der
UEF (Prc = b14). Der minimale Wert ist ein Sechzehntel der UEF, und wenn UEF = 960 Hz, betragt
der maximale Wert des MNP = 60 Hz.

Parameter: Prc

Motornennpunkt Bestimmt jene Frequenz, bei der der Umrichter die Nenn-
Ausgangsspannung liefert, Abb. 31.

Bereich: UEF/16 < Prc < UEF
Werkseinstellung: 50 Hz
Serielle Mnemonic: BS

Bezugsparameter: b14, b54

l"'— Bersich von —

Prc und
1’4 | Nenndrehzahl

I
|
31 Formung der |
Motorausgangskurve durch X
Herstellen einer Beziehun '
zwischen den Werten fir |
und UEF. Pre kann jedem . '
Wert der UEF gleichgesetzt | |
werden (Minimum ist ein X
Sechzehntel).
Prifen Sie, obddiq UEF selbst ULFJ Nenn- J f
aus einer von drei
Frequenzen wéahibar ist. Frequenz ULF
Siehe b14.

MENUAUSWAHL Prd

Parameter: Prd

MenGauswahil: Prd erméglicht Zugriff auf ein getrenntes Mend, das die Wahl zusétzlicher
Funktionen ermoglicht.

Bereich: 0,10, 20, 30, 40, 50
Werkseinstellung: 0 (Ermdglicht Zugriff auf PrO bis Pre und b0 bis b14)
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6-14

Zusammenfassung der Prd-Parameter

Prd =10 Ausblendfrequenzen
Prd = 20 Fixdrehzahlen
Prd = 30 Voreingestellte Hochlaufzeiten und Tippbetrieb
Prd = 40 Voreingestellte Tieflaufzeiten und Tippbetrieb
Prd = 50 Auto-Reset

AUSBLENDFREQUENZEN

Prd = 10—Ausblendfrequenzen

Pr Funktion Serielle Bereich Werkseinstellung
Mnemonic

10 Ausblendfrequenz 1 S1 PrO bis Pr1

1n Ausblendfrequenz 2 S2 0 Hz

12 Ausblendfrequenz 3 S3

13 Sprungband 1 B1 10,5 bis £5,0 Hz

14 Sprungband 2 B2 ermoglicht ein +0,5 Hz

15 Sprungband 3 B3 Ausblendfrequenzband von

1,0 Hz bis 10 Hz

Ermoglicht die Einflhrung eines Frequenzbands, die der Umrichter durchlaufen wird, wenn er eine
festgelegte Drehzah! erreicht.

ZU BEACHTEN:

Ausblendfrequenzen 1 bis 3 werden durch Veranderung von Pr0 und Pr1
modifiziert.

Wenn entweder Pr10, Pr11 oder Pr12 = Pr0O oder Pr1 sind, ist die betreffende
Ausblendfrequenz deaktiviert.

Ausblendfrequenzen sind wahrend des Tippbetriebs nicht betriebsfahig.

FUr eine Anwendung, in der das mechanische System bei einer (oder mehr als einer) bestimmten
Frequenz des Umrichters zu schwingen beginnt, sollte ein fortlaufender Betrieb des Umrichters bei
dieser Frequenz moglichst vermieden werden. Ist eine Ausblendfrequenz in Betrieb , so wird der
Umrichter immer durch das Ausblendfrequenzband hindurch hochlaufen oder tieflaufen; er wird nur
eine Frequenz halten, die auf oder innerhalb des Grenzbereichs des Ausblendfrequenzbands liegt. Die
Hochlauf- und Tieflaufwerte werden durch die aktuellen Werte fir Pr2, Pr3, Pr30-36 und Pr40-46

bestimmt.

Es konnen bis zu drei Ausblendfrequenzen gewahlt werden, und jede kann ein unterschiedliches Band
einnehmen. Die Ausblendfrequenzen gelten sowohl fir Rechtlauf- als auch fir Linkslauf des Motors.
Die Ausblendfrequenzbinder kénnen sich Gberschneiden und berlhren. Wenn z.B. (Pr10 + Pr13)

< (Pr11 - Pr14) vorliegt, ergeben diese Einstellungen effektiv ein Ausblendfrequenzband von
(Pr11 - Pr13) bis (Pr11 + Pr14).

Wenn ein Ausblendfrequenzband PrO oder Pr1 ‘berihrt’, also z.B. (Pr11 + Pr14) > Pr1 ist, umfallt das
effektive Band (Pr11 - Pr14) bis Pr1. Ist andererseits (Pr12 - Pr15) < Pr0, ist das effektive Band Pr0 bis

(Pr12 + Pr15).
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Vom Umrichter

eingestelite
resultierende
Frequenz

Pri2+Pr1

Pri2

Pri2-Pr1

Prit+Pr

Pri1

Pri11-P

Pr10+Pr
Pri0

Pr10-Prt

5

5

L. ) S,

4

3—.

i
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

4

k< S—

A

\

Pr10-Pr13}—.-

Pr10

Pr10+Pr3 |-
Prt-Prid |

Vom Benutzer eingestellte Frequenzen

Pri11
PritsP14 | . .

32 Die Wirkung der Ausblendfrequenzsteuerung.

Parameter Pr10, Pr11 und Pr12 wahlen die zu Uberspringenden Frequenzen.
Parameter Pr13, Pr14 und Pr15 wahlen den Bereich der Ubersprungen werden soll.

Pri2+PAS |

Pr12 p-—-—-——-—-—-—-—-——ar—il

PH2PAS |— oo

FIXDREHZAHLEN
Prd = FIXDREHZAHLEN

Pr

20
21
22
23
24
25
26
27

Funktion

Fixdrehzahl 1
Fixdrehzahl 2
Fixdrehzah! 3
Fixdrehzahl 4
Fixdrehzah! 5
Fixdrehzah! 6
Fixdrehzahl 7
Tippbetrieb

Serielle
Mnemonic

P1
P2
P3
Pa
P5
P6
P7
PJ

Bereich

Pr0 bis +Pr1

0-15 Hz

Bezugsparameter: Pr30 - 37, Pr40 - 47, b20, b21, b22.

Werkseinstellung

0 Hz

1,5 Hz

Fixdrehzahlen erméglichen die Wah! von bis zu sieben voreingesteliten Drehzahlen und einem
Tippbetrieb, wenn b20 = 0 {oder die serielle Mnemonic PS) ist. Dies geschieht Gber die Anschiisse

A10, A11 und A12, und auf diese Weise kann sichergestellt werden, dal der Wert innerhalb des
zulassigen Bereichs liegt.

Die Einstellung der Werte fir Pr0 oder Pr1 kann Pr20-26 verandern,
was sicherstelit, dafs der Wert innerhalb des zulassigen Bereichs liegt.

Es konnen bis zu sieben Drehzahlen gewahit werden, von denen jeder sofort angelegt werden kann,
indem die Steueranschlisse A10, A11, A12 oder A1 (0 V) der untenstehenden Tabelle entsprechend

angeschlessen

werden.
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Hochlauf und Tieflauf zwischen voreingesteliten Drehzahlen kann entweder durch voreingestellte
Hochlauf- oder Tieflaufwerte (durch Pr37 und Pr47 unabhangig von b21 eingestellt) oder durch die
Parameter Pr2 und Pr3 (bei b21 = 0) gesteuert werden. Wenn alle Anschliisse im Leerlaufzustand
sind, wird der Umrichter eine beliebige gegenwartig verfligbare Drehzahlsoliwertquelle verwenden.
Wenn einer dieser drei Anschlisse auf 0V ist, haben die voreingesteliten Drehzahlen Vorrang vor allen
anderen Drehzahisollwerten. Priifen Sie, ob die Anschllsse A10, A11 und A12 nicht funktionstichtig
sind, wenn der Umrichter im FERN-Modus und b6 = 1 ist.

Voreinstellungen sind nur dann betriebsfahig, wenn der Umrichter sich im BEREIT-Zustand befindet,
wahrend Tippbetrieb nur dann arbeitet, wenn der Umrichter im rdY-Zustand ist und nicht ausgefallen
ist.

KONFIGURATIONEN FUR FIXE DREHZAHLSTEUERUNG

A2 AT A10 FIX Pr
DREHZAHL
0 0 0 “Normaler eingestellter” -
Drehzahisollwert
0 0 1 1 20
0 1 0 2 21
0 1 1 3 22
1 0 0 ) wenn 4 23 1
1 0 1 b20 =0, 5 24 nur
1 1 0 | Tippbetrieb 6 25 | wenn
1 1 1 ) (Pr27) 7 26 ) b20=1

In der Tabelle ist 0 = offener Stromkreis, 1 = 0V, d.h. “geschlossen”, vorausgesetzt, die Logik wurde
nicht umgekehrt. Siehe Kapitel 4, “iINSTALLATION - ELEKTRISCH".

Linkslauf

Alle sieben voreingestellten Drehzahlen, nicht jedoch Tippbetrieb, konnen fur Linksdrehung negativ
eingestellt werden, indem die FWD/REV-Taste auf der Tastatur gedrlckt wird, um die
Fixdrehzahirichtung umzustellen und die voreingestellten Drehzahlparameter einzustellen (MODE-LED
nicht erleuchtet). Diese Linkslauffunktion ist nur verfligbar, wenn b22 = 1. Wenn b22 = 0, werden die
aktuellen Drehzahlrichtungen durch den normalen Rechts-/Linkslaufeingang an Anschlufly 17
gesteuert. Dies ist bei Tippbetrieb-Voreinstellung immer der Fall.
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{ | RECHTSLAUF

Pr32
(Pr2)
Pr21
Pr31
(Pr2)
Pr30
(Pr2) Pr20

Pr22
Pra3
(Pr3)
RECHTSHOCHLAUF
Pra23 RECHTSTIEFLAUF
Pr4aa
(Pr3)

!

LINKSTIEFLAUF

LINKSHOCHLAUF

'

LINKSLAUF

33 Anwendung voreingestellter Drehzahlen (Pr20...), Hochlaufzeiten (Pr30...) und

Tieflaufzeiten (Pr40...).

2U BEACHTEN:
b20 =1, b21 =1,
Wenn b21 = 0, sind die
funktionsfahigen HU/TL
-Parameter diejenigen in
Klammern ().

Pr35

(Pr2) Pr2s5

Prufen Sie, ob Hochlauf- und Tieflaufparameternummern die korrekten Einerziffern
erfordern, unabhéngig von den Zehnerziffern. Somit muB der drehzahlverandernde
Parameter zwischen den voreingesteliten Drehzahlen Pr21 und Pr22 bei Hochlauf

Pr32 oder bei Tieflauf Pr42 sein. Wenn der Motor direkt in den Linkslauf getrieben
wird, ohne Fixdrehzahl bei Nulldrehzahl (wie dargestellt), haben die folgenden

Linkshochiaufparameter
unterschiedliche Zshnerziffern. Die

Nulldrehzahl| &ndern, wie dargestellt, oder kann dieselbe sein - j@ nach Bedar.

Rechtstieflauf- und

dieselbe Einerziffern, jedoch
ate der Drehzahlverénderung kann sich bei

FIX HOCHLAUF

Hochlauf zwischen voreingesteliten Drehzahlen kann eingestellt werden, wenn b21 = 0. Wenn
b21 = 0, wird die Hochlauf durch Pr2 gesteuert, auRer fiir Tippbetrieb.
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Prd =30 FIXHOCHLAUF

Pr Funktion Serielle Bereich Werkseinstellung
Mnemonic

30 Voreinstellung 1 Hochlauf Al

31 Voreinstellung 2 Hochlauf A2

32 Voreinstellung 3 Hochlauf A3

33 Voreinstellung 4 Hochlauf Ad 0,2 bis 600 Sek 5,0 Sek. nur
wenn
b20 =1

34 Voreinstellung 5 Hochlauf A5

35 Voreinstellung 6 Hochlauf AB

36 Voreinstellung 7 Hochlauf A7

37 Beschl.- Tippbetrieb AJ 0,2 Sek.

Bezugsparameter: Pr20-27, Pr40-47, b21, b22.
Einzelne Hochlaufzeiten konnen fir jede Fixdrehzah! und Tippbetrieb-Funktion eingestellt werden.
FIX TIEFLAUF

Tieflauf zwischen voreingestellten Drehzahlen kann eingestellt werden, wenn b21 = 1. Wenn b21 = 0,
wird die Tieflauf durch Pr3 gesteuert, aufRer fir Tippbetrieb.

Prd =40 FIXTIEFLAUF

Pr Funktion Serielle Bereich Werkseinstellung
Mnemonic

40 Voreinstellung 1 Tieflauf D1 )

41 Voreinstellung 2 Tieflauf D2

42 Voreinstellung 3 Tieflauf D3 I

43 Voreinstellung 4 Tieflauf D4 0,2 bis 600 Sek. 10,0 Sek. | nur
| wenn
| b20=1

44 Voreinstellung 5 Tieflauf D5 |

45 Voreinstellung 6 Tieflauf D6 I

46 Voreinsteliung 7 Tieflauf D7 |

47 Verl .- Tippbetrieb DJ 0,2 Sek. )

Bezugsparameter: Pr20 - 27, Pr30 - 37, b20, b21, b22.

Einzelne Tieflaufzeiten konnen fur jede Fixdrehzahl- und Tippbetrieb-Funktion eingestelit werden.
{Siehe Prd - b21).

Ermittlung von Hochlauf- oder Tieflaufzeit

Zur Ermittlung des erforderlichen Wertes eines voreingesteliten Hochlauf- oder Tieflaufparameters,
der die Hochiauf- oder Tieflaufzeit (t) zwischen zwei voreingesteliten Drehzahlen angibt, gilt folgende
Gleichung:

Beispiel:
Prd3 =t x UEF (Hz) (Sekunden)
{(vorherige Drehzahl) - Pr23 {Hz)
ZU BEACHTEN: t = erforderliche Zeit zum Tiefiauf von vorheriger eingesteliter Drehzahl

auf Pr23 Fixdrehzahl.
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AUTO-RESET

Ermoglicht automatische Resetierung nach einem Ausfall mit einer programmierbaren Anzahl von
Versuchen und Verzdgerung.

Prd =50 RESETIERUNG

Pr Funktion Mnemonic Bereich Werkseinstellung
50 Anzahl der Resetversuche RN 1,2,3,4,5 0 (deaktiviert)
51 Resetverzogerung RD 1,0 Sek. bis 5,0 Sek. 1,0 Sek

Bezugsparameter: b1

Parameter Pr50 und Pr52 sind reell, Lesen/Schreiben
AUTO-RESET

Durch diese Funktion kann der Umrichter auf einen automatischen Reset nach einer Fehlermeidung
eingestellt werden. Auf den externen Auslésezustand Et trifft dies jedoch nicht zu. Es besteht die
M@glichkeit der Wah! einer Zeitverzégerung vor der Resetierung sowie die Wahl der Anzahi von
Versuchen, bevor die automatische Resetfunktion deaktiviert wird und der Umrichter ausfillt und der
Fehler angezeigt wird.

Wenn sich der Umrichter im AUTO-Start-Modus befindet (b1 = 0), wird jeder vom Benutzer
resetierbare Fehler automatisch rickgestelit und der Umrichter erneut gestartet. Bei b1 = 1 wird der
Umrichter sich einfach zuriickstelien und zu rd¥ Ubergehen (startbereit).

Wenn der Fehler nach der gewahliten Anzahl von Startversuchen anhalt, wird der Umrichter ausfallen
und die Ausfallursache in das Fehlerprotokoll (PrA) (ibernehmen. Kann der Fehler innerhalb der
gewdhlten Anzahl von Startversuchen behoben werden , so wird der Resetzahler auf den Wert fur
Pr50 zurickgestellt. Der Resetzahler wird ebenfalls nach dem Einschalten zurlckgestellt, oder wenn
Pr50 (RN) ein neuer Wert gegeben wird. Wenn der Umrichter ausfallt und Pr50 # 0 ist, zeigt die
Tastaturanzeige den Fehlercode und die Anzahl der verbleibenden Resetmadglichkeiten an.
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6.3 Bitparameter

Drehzahlsollwert

Parameter: b0
Drehzahlsollwert- oder 0 = Drehmomentsoliwert
Drehmomentsollwert: 1 = Drehzahlsoliwert
Werkseinstellung: b0 =1
Serielle Mnemonic: DS Lage 14 im 2-Byte Hex-Wort

Bezugsparameter: Pré

DREHZAHL- UND DREHMOMENTSTEUERUNG

Je nach Art der Anwendung, fur die der Umrichter und der Motor verwendet werden, kann wahiweise
ein Steuersollwert erforderlich sein, der dem Motor einen Drehzahl- oder Drehmomentbefeh! gibt.

Bei der Drehzahisteuerung, b0 = 1, sind sowohl Drehzahlsollwert als auch Drehmomentsoliwert aktiv.
Der Drehmomentsoliwert unterliegt immer der Strombegrenzung Pr4.

Bei der Drehmomentsteuerung, b0 = 0, ist nur der Drehmomentsollwert aktiv. Die Drehzahl ist auf
Pr1 eingestellt, und die Richtung wird durch die interne Rechtlauf-/Linkslaufsteuerung bestimmt.

Automatischer oder manueller Start

Parameter: b1
Automatischer oder 0 = automatischer Start
manueller Start: 1 = manueller Start
Werkseinstellung: b1 =1
Serielle Mnemonic: DS (Lage 13 im 2-Byte Hex-Wort)

Bezugsparameter:  Pr50, Pr51
AUTOMATISCHER ODER MANUELLER START

Im AUTO-Start-Modus startet der Umrichter den Motor (Verzdgerung 120ms), wenn die Spannung an
den Umrichter angelegt wird und wenn kein STOP-Befeh! gegeben wurde. Wenn ein
voriibergehenden Spannungsausfall eintritt, startet der Auto-Start-Modus den Antrieb unter korrekter
Steuerung erneut, sobald die Versorgung wiederhergestellt ist, unabhéngig vom Betriebsstatus des
Motors zum Zeitpunkt des Spannungsausfalls.

Manueller Start-Modus wird normalerweise verwendet, wenn es wichtig ist, da vor jedem Start des
Umrichters ein Startbefehl gegeben wird. Um den Motor im manuellen Startmodus zu starten, muRR
der Umrichter ein BEREIT-Signal vom externen Steuersystem erhalten, nachdem der Umrichter an
Spannung gelegt wurde oder nachdem die Versorgung nach einem Spannungsausfall
wiederhergestellt wurde.

BEREIT/RUCKSTELLEN: Im AUTO-Start-Medus: Nach einem Ausfall bewirkt eine Rucksteliung
einen sofortigen erneuten Start des Umrichters.

im manuellen Start-Modus: Nach einem Ausfall bewirkt eine
Rickstellung das Einstellen des Umrichters auf rdY. Der Umrichter
bendtigt dann ein BEREIT- oder ein externes START-Signal, um den
Motor zu starten.
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ZUSAMMENFASSUNG DER START-MERKMALE

AUTO-Start:

Wenn der Umrichter anfanglich
aktiviert ist

Nach einem Stop wegen

120ms Verzogerung, dann
automatischer Start.

120ms Verzogerung, dann

Spannungsversorgungsstorung automatischer Start.

Nach einem AUSFALL (Fehlercode signalisiert) 1,0s
Verzogerung vor QUITTIERUNG.
Sofortiger Start nach
QUITTIERUNG.

Nach einem STOP-Signal (rdY signalisiert) Wartet auf
BEREIT- oder START-Signal.
MANUELLER Start: Wenn der Umrichter anfanglich
aktiviert wird.

(rdY- oder Fehlercode signalisiert)
Wartet auf BEREIT- oder START
Signal (nach der RUCKSTELLUNG
wenn ausgefallen)

Bei Stop durch beliebiges
Signal auRer Ausfall

Signalisiert rdY, BEREIT- oder
START-Signal erforderlich

Bei Stop durch einen Signalisiert einen Fehlercode
Fehler wartet auf RUCKSTELLEN, wartet
dann auf BEREIT- oder START
Signal
SPANNUNGSAUSFALL UND UBERBRUCKUNG EINES VORUBERGEHENDEN
VERSORGUNGSVERLUSTES (STUTZEN)

Wahrend der Umrichter aufgrund des Fehlens von entweder einer oder allen drei Phasen auslauft,
zeigt die Anzeige AcUU an. Wenn die normale Versorgung wéhrend der Auslaufphase
wiederhergestelit wird, beschleunigt der Umrichter wieder auf die eingestellte Drehzahl zurlick.

Halt der Fehler jedoch an, wird also die Versorgung wahrend des Ausiaufphase nicht normalisiert,
erfolgt ein Ausfall des Umrichters; die Anzeige gibt UU oder Ph an (nach einer Verzbgerung), je nach
Ursache. UU: wenn alle drei Phasen unter der Spezifikation liegen. Ph: wenn eine Phase unter der
Spezifikation liegt.

Stop-Modus
Parameter: b2 & b7

b2 b7
0 0 Standardrampe
0 1 Freier Auslauf
1 0 Gleichstrombremsung
1 1 Schnelistop
Werkseinstellung: b2 =0

b7 =0

Serielle Mnemonic: DS (b2 Lage 12 in 2-Byte Hex-Wort; b7 Lage 7)

Bezugsparameter: Pr8
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STOP- & BREMSMODI

Ein STOP-Befehl! ist erforderlich, um den Motor zum Stillstand zu bringen, unabhangig von den
gewahlten Stop- und Bremsoptionen.

Die ELVOVERT CD(CV)-Gerate sind mit oder ohne einen getrennten optionellen Bremssteller erhaltlich
- diese dient zur Warmeaufnahme zurlickgefihrter Energie wéhrend eines schnellen Tieflaufes.

Widerstands-Bremsung durch den optionellen Bremssteller ist in Anwendungen vorzuziehen, bei
denen die Tragheit der Last hoch ist und kurze Stopzeiten erforderlich sind. Flir weitere Informationen
siehe Kapitel 9, “BREMSSTELLER (OPTIONELL)". Die Mdglichkeiten zum Stoppen des Motors sind:

OPTION TASTATURANZEIGE
wéhrend der Stopphase
Freier Auslauf Inh
Standardrampe® Normal Drehzah! oder Last, je nach Einstellung, b8 = 0 oder 1
{Standard
oder hoch-
stufig)

Gleichstrombremsung DC
*Mit oder ohne externen Widerstand.

FREIER AUSLAUF

Nach einem Stop werden die IGBTs sofort gesperrt (die Anzeige zeigt inh) und der Motor lauft in den
Ruhezustand frei aus. Eine Sekunde nach dem Stop erscheint rdY auf der Anzeige, und der Umrichter
kann dann erneut gestartet werden.

STANDARDRAMPE

Rampenmodus bringt den Motor in den Ruhezustand, und zwar in einem Zeitraum proportional zum
Tieflaufzeit-Parameter Pr3 (oder Pr30 — 36, wenn Voreinstellungen verwendet werden und b21 = 1).
Die Tieflaufrate ist linear.

Wenn b2 = b7 = 0 (Standardrampe), wird die Rampe voribergehend angehalten, wenn die
Zwischenkreisspannung die Spannungsgrenze erreicht und fahrt fort, wenn die Spannung unter die
Grenze fallt. In diesem Modus steigt die an den Motor angelegte Spannung proportional zur
Zwischenkreisspannung.

Wenn b2 = b7 = 1 (Schnellistop), wird die Rampe dauernd gehalten. In diesem Modus wird wahrend
des Tieflaufes automatisch eine konstante Erhdhung gewadhlt und eine konstante Spannung an den
Motor angelegt, wahrend die Zwischenkreisspannung steigt.

GLEICHSTROMBREMSUNG

Fur Gleichstrombremsung mufd Parameter Pr8 zwischen die Grenzen von 40% und 150% des lyax
Nennwerts fur den Motor {120% bei CV-Geraten) eingestellt werden. Das angeliegte
Bremsdrehmoment ist vom Wert fir Pr8 abhangig. Hohere Werte bewirken kiirzere Stopzeiten (siehe
Abb. 30 und Einzelheiten zu Pr8).

Bei einem STOP-Befehl wird die Ausgangsspannung bei konstanter Frequenz rapide reduziert, so dafk
der Motorflull gestoppt wird. Dann wird ein Bremsstrom niedriger Frequenz angelegt. Der Wert flr
Pr8 bestimmt dal Maf} des eingespeisten Stroms. Wenn der Motor in den Ruhezustand auslauft,
wird eine Sekunde lang Gleichstrom angelegt. Wahrend der beschriebenen Stopsequenz wird jeder
BEREIT-Befeh! fur die Daver einer einsekindigen Gleichstrom-Einspeisungsphase gesperrt.
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ZU BEACHTEN: Wahrend normalem Hochlauf und Tieflauf (nicht stoppend) entspricht
der Rampensteuermodus Standardrampe, aufer bei b2 = b7 =1, wenn
der Rampen-Steuermodus hoch ist.

Boost

Parameter: b3
Boostwahler 0 = automatischer Boost
bei niedr. Drehzahl 1 = konstanter Roost

Werkseinstellung: b3=0
Serielle Mnemonic: DS (Lage 11 im 2-Byte Hex-Wort)

Bezugsparameter:  Pr56
SPANNUNGSANHEBUNG

KONSTANTER Boost (b3 = 1) verwendet einen eingestellten Wert, abhéngig von Pr6.
AUTO-Boost (b3 = 0) verwendet einen lastabhéngigen Boostwert, ebenfalls abhiangig von Pré.
Konstanter Boost ist bei hohem konstantem Startdrehmoment besser geeignet.
Automatische Boost ist bei niedrigen und variablen Startdrehmomenten besser geeignet.

Bipolarer/unipolarer Sollwert

Parameter:b4

Bipolarer/unipolarer 0 = bipolar
Sollwert: 1 = unipolar

Werkseinstellung: b4 =1
Serielle Mnemonic: DS (Lage 10 im 2-Byte Hex-Wort)

BIPOLARER/UNIPOLARER SOLLWERT

Erméglicht dem Umrichter, einen bipolaren Sollwert zur Steuerung von Rechtlauf- und Linkslauf
anzunehmen, als Alternative zu einem unipolaren Sollwert mit einem Rechtslauf/Linkslaufsignal.

Festgelegte Drehzahl  -Pr1 +Pr0 +Pr1
Eingangsspannung -1ov ov +10V
AnschluR 5 (LL) (RL)

Im bipolaren Sollwertmodus ist Anschluf® 17 nicht funktionstichtig.
Im unipolaren Modus werden Eingangsspannungen <0V und bis zu -10V als OV betrachtet.

Drehgeberriickfihrung

Parameter: b5
Drehgeberwahler:
0 = Drehgeber angeschlossen (Regelkreis)
1 = Drehgeber nicht angeschlossen (Steuerkreis)
Werkseinstellung: b5 =1
Serielle Mnemonic: DS (Lage 9 im 2-Byte Hex-Wort)

Bezugsparameter: Pr7
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6-24

REGELKREIS UND STEUERKREIS

Es handelt sich hierbei um zwei grundsatzlich verschiedene Steuermodi fur Umrichter und Motor.
Steuerkreis verwendet eine interne Messung der Ausgangsfrequenz als das Drehzahlbefehlssignal.
Schlupfkompensation kann im Steuerkreismodus durch Pr7 angelegt werden. Im Regelkreismodus ist
Pr7 nicht funktionstichtig.

Bei Regelkreissteuerung mufl eine externe Messung der Motordrehzahl von einem digitalen
Drehgeber an den Umrichter zurlickgegeben werden. Mit einer Drehgeberrickfihrung arretiert ein
digitales Ausgleichssystem die Motorfrequenz auf der erforderlichen eingesteliten Frequenz und
bietet absolute Nachflihrung. Schlupfkompensation ist unwirksam. Wenn das Drehgebersignal
versagt, wird die Motorfrequenz automatisch um einen konstanten Betrag oberhalb der eingesteliten
Frequenz erhdht. Der Betrag hangt von dem fir die UEF gewahiten Wert ab:

UEF (Hz) 120 240 480 960

Erhohung Uber 76 152 33 606
eingestellte Drehzahl (Hz)

ZU BEACHTEN: Fir optimale Leistung bei Verwendung des Drehgebers fir
Regelkreissteuerung soliten Sie sicherstellen, daR die minimale
Betriebsfrequenz des Umrichters iber etwa 5Hz liegt.

Master/Slave

Parameter: b6
Master/Slave:
(nur wenn im FERN
-Modus, Anschlu? 16)
0 = Master (Stromschleife}
1 = Slave (Steuerung Uber serielle Schnittstelle)
Werkseinstellung: b6 =0
Serielle Mnemonic: DS (Lage 8 im 2-Byte Hex-Wort)

Wenn der Umrichter sich im FERN-Modus (Anschiuf} 16) befindet und b6 = 1 ist, kann er (iber eine
serielle Schnittstelle gesteuert werden, das heif3t, Parameter konnen abgelesen und geschrieben
werden. [n allen anderen Modi (ORT-Modus oder b6 = 0) kdnnen Parameter immer Uber die serielle
Schnittstelle abgelesen, aber nicht geschrieben werden.

Stopmodus

Parameter: b7 Siehe b2

Anzeigemoduswahler

Parameter: b8
Frequenzanzeige 0 = Frequenz (H2)
oder 1 = Last (% lyax!
Lastwertanzeige:
Werkseinsteilung: b8 =0
Serielle Mnemonic: DS (Lage 7 im 2-Byte Hex-Wort)

Bedienteil- oder Klemmleistenmodus:

Parameter: b9
Bedienteil- oder 0 = Bedienteil
Klemmleiste: 1 = Klemmleiste
Werkseinstellung: b9 =1
Serielle Mnemonic: DS (Lage 5 im 2-Byte Hex-Wort)

Bezugsparameter: b51
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Paritatsart

Parameter: b10
Paritat: 0 = positive Paritat
1 = negative Paritat
Werkseinstellung: b10 =0
Serielle Mnemonic: DS (Lage 4 im 2-Byte Hex-Wort)

Fernsoliwert-Auswahl:

Parameter: b11
Fernsollwert:

Eingang: 4 bis 20mA = 4,20
20 bis4mA = 20,4
0 bis 20mA = 0,20
Werkseinstellung: b11 =420
Serielle Mnemonic: DS (Lagen 2 und 3 im 2-Byte Hex-Wort)

Parameter b11 steuert den Eingangsmodus von Anschluf 6. Anschlu® 17 steuert die Richtung.

b11 = 4,20
4mA = Pr0 Drehzahl
20mA = Pr1 Drehzahl

b11 = 20,4
20mA = Pr0 Drehzahl
4mA = Pr1 Drehzahl

b11 = 0,20
OmA = Pr0 Drehzahl
20mA = Pr1 Drehzaht

Baudraten-Auswahl

Parameter: b12
Baudrate:
4,8 = 4800 Baud
9,6 = 9600 Baud
Werkseinstellung: 4,8
Serielle Mnemonic: DS (Lage 0 im 2-Byte Hex-Wort)
Bezugsparameter: Pr9, b6, b10

Ruckstellung auf Werkseinstellung

Parameter: b13
Rickstellen aller Parameter
auf Werkseinstellung:

0 = inaktiv
1 = Werkseinstellung
Werkseinstellung: 0

Einstellung b13 = 1 beeinflulit ALLE Parameter.

Bestimmung der Werte fir PWM und UEF

Parameter: b14
Bestimmen der PWM-Schaltfrequenz und UEF {Umrichterendfrequenz)

Erste Eingabe: PWM-Schaltfrequenz: 2,9 = 2,9kHz
5,9 = 5,9kHz
8,8 = 8,8kHz
11,7 =11,7kHz
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Zweite Eingabe (MODE einmal dricken): Obere Grenze der Frequenz (UEF)

120 = 120Hz
240 = 240Hz
480 = 480Hz
960 = 960Hz

Zum Beenden MODE noch einmal driicken.

Werkseinstellung: -PWM 2,9Hz
-UEF  120Hz

Serielle Mnemonic: FQ

ZU BEACHTEN: (1) Wenn eine Schaltfrequenz von 2,9Hz gewahlt wurde, sind nur

120Hz und 240Hz als UEF verflgbar. Bei einer UEF von 960Hz ist
nur 11,7kHz Schaltfrequenz verflgbar.
2) Eine Veranderung von b14 kann Pr0, Pr1, Pr7, Prc, Pr10-12, Pr20-

26 beeinflussen.
FREQUENZBEZIEHUNG

Die UEF, die maximale Frequenz Pr1 und die minimale Frequenz PrO stehen in folgender Beziehung:

0 Hz < PrO < Pr1 < UEF

FREQUENZAUFLOSUNG
0 bis 120Hz 0,1Hz UEF = 120Hz
0 bis 240Hz 0,2Hz UEF = 240Hz
0 bis 480Hz 0,4Hz UEF = 480Hz
0 bis 960Hz 0,8Hz UEF = 960Hz
PWM-SCHALTFREQUENZ

Gewahlt durch Parameter b14 (erste Eingabe): Anzeige aiternativer Werte durch wiederholtes
Driicken der UP-oder der DOWN-Taste.

Wenn eine PWM-Schaltfrequenz gewahit wird, sind die folgenden Faktoren zu berlicksichtigen : die
Auswirkung auf die Motorleistung sowie das Verhaltnis zur oberen Grenze der Umrichter-
Ausgangsfrequenz (UEF, siehe unten). Niedrigere PWM-Schaltfrequenzen verbessern das
Motordrehmoment bei niedriger Drehzahl, beschranken Warmeverluste auf ein Minimum und sind bei
Anwendungen vorzuziehen, die Lasten mit hoher Tragheit, wiederholte Hochlauf oder wiederholten
Start-Stop-Betrieb mit sich bringen. Die hoheren Schaltfrequenzen reduzieren Drehmomentwelligkeit
und akustische Stérung, erhohen jedoch aufgrund von Umrichtererwarmung die Verluste.

Durch b14 kann die UEF auch als zweite Eingabe eingestellt werden (siehe unten). Um die PWM-
Schaltfrequenz nach der Einstellung des PWM-Wertes zu verlassen, chne den UEF-Wert
abzuwandeln, dricken Sie MODE zweimal anstatt einmal.

OBERE GRENZE DER AUSGANGSFREQUENZ (UEF, UMRICHTERENDFREQUENZ)

Gewahit durch Parameter b14 (zweite Eingabe): ganzzahlige Werte von 120Hz, 240Hz, 480Hz
oder 960Hz werden durch wiederholtes Dricken der UP- oder der DOWN-Taste nacheinander
angezeigt.

Die UEF ist die hochste Frequenz der Ausgangssinuswelle des Umrichters. Da das Verhalten anderer
Steuerfunktionen vom gewahlten UEF-Wert abhangt, sollte dieser Wert moglichst frihzeitig gewahlt

werden. Die wichtigsten Beweggriinde fir die Wahl eines bestimmten UEF-Wertes sind in erster
Linie die Werte fur Pr1 und Pre.
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UEF wird durch den Bitparamter b14 als zweite Eingabe eingestellt, nach der Einstellung der PWM-
Schaltfrequenz. Die MODE-Taste muR dazu noch einmal gedriickt werden (nachdem sie bereits fir
die Einstellung der PWM-Schaltfrequenz gedriickt wurde). Anschlie®end geben Sie den UEF-Wert ein
und driicken schlieRlich MODE noch einmal, um die b14-Einstellung zu beenden. Um die UEF ohne
vorherige Eingabe eines Wertes fir PWM einzustellen, dricken Sie MODE zweimal, nachdem Sie den
Parametercode auf b14 umgestellt haben.
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Spezielle Funktionsparameter

Prd = 20

b Funktion Serielle Mnemonic Werkseinstellung

20 Wahlen Sie Tippbetrieb und drei C1 0 = Tippbetrieb und drei
Fixdrehzahlen oder 7 Fixdrehzahlen {Lage 8) Voreinsteliungen

21 Standard- oder gewahlte Vorein- 1 0 = Standard
stellungen, Hochlauf/Tieflauf-Raten (Lage 9)

22 Fixdrehzahi, Ricklauf-Quelle, 1 0 = Anschiuf
Tastatur/Anschiuf® (Lage 7)

23 Gleich wie b21

24 KI.19 ist ein Lastwertausgang oder 0 = Lastwertausgang
ein “Lastwert erreicht”-Relais

25 Stitzbetrieb Uber Netz + Zwk. oder 0 = Netz und Zwk.
nur Uber Zwischenkreis

26 Stitzen und Netziiberwachung aktiv J/N 0=Ja

27 Standardeinstellung oder Schnellstop bei 0 = Standardeinstellung

allen Bremsmaglichkeiten

BITPARAMETER b20, b21. b22, b23, b24, b25, b26 und b27

1 Bitparameter b20 = 0 (Werkseinstellung) aktiviert nur die Anschlisse A10 und A11 fir
Fixdrehzahlen. In diesem Modus sind die voreingesteliten Drehzahlen 1, 2 und 3
verfugbar incl. eines Tippbetriebes (auch ‘Jog’ genannt, was bedeutet, da der Motor sich
unter voribergehender Ein-Aus-Steuerung befindet). Die Tippbetrieb-Einrichtung wird
gesteuert, indem an Anschluf} A12 OV angelegt werden.

Der Umrichter wird nur von rdY aus bei eingesteliter Tlppbetrleb Frequenz faufen,
solange der Anschiu® A12 an 0V angeschlossen ist. Die Hochlauf- und Tieflaufwerte des
Tippbetriebs werden immer von Pr37 und Pr47 gesteuert.

Ourch Bitparameter b20 = 1 konnen die Anschlisse A10, A11 und A12 sieben magliche
Fixdrehzahlen steuern. In diesem Modus gibt es keinen Tippbetrieb.

2 Bitparameter b21 und b23 steuern die Rampen wie folgt:

b b23 Drehzahlvorgabe Hochlauf Tieflauf
0 0 analog + fix Pr2 Pr3

i 0 analog + fix Pr30... Pr40...
0 1 nur analog Pr30... Prd0...

1 1 analog + fix Pr30... Pr40...

3 Bitparameter b22 = 0 (Werkseinstellung) steuert den Linkslauf von voreingesteliten

Drehzahlen Uber Klemme 17. Die Werte von Pr20-26 werden ignoriert.

Bitparameter b22 =1. Die Drehrichtung der voreingestellten Drehzahlen wird durch Parameter
Pr20-26 vorgenommen.

4 Bitparameter b24 = 1 funktioniert die Klemme 19 “Lastwertausgang” auf ein “Lastwert
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5 Bitparameter b25 = 1 steuert den Stitzbetrieb nur Uber die ij_schenkreis-Uberwachung.
b25 = 0 (Werkseinstellung) benutzt Netzphasen- und Zwischenkreis-Uberwachung.



ELVOVERT CD(CV)

6 Bitparameter b26 = 1 deaktiviert den Stltzbetrieb und die Netzphasen—Uberwachung.

7 Bitparameter b27 = 0 (Werkseinstellung) verwendet fur einen Bremsvorgang die Einsteliungen
von b2 und b7.
b27 = 1 aktiviert die Schnellstop-Rampe fir alle Bremsvorginge, unabhangig von b2 und b7.

Prd =50
b Funktion Serielle Mnemonic Werkseinstellung
50 Umrichter fehlerfrei/ C1 0 = Umrichter fehlerfrei
Volldrehzahlirelais (Lage 10)
51 RL/LL-Taste am Bedienteil C1 0 = deaktiviert
aktivieren/deaktivieren (Lage 11)
52 Fangen des laufenden Motors C1 0 = deaktiviert
aktivieren/deaktivieren (Lage 12)
52 Lauf-/minimale Drehzahl Statusausgang C1 0 = Umrichter lauft
(Lage 13)
53 Konstantes oder dynamisches C1 0 = konstantes V/f-
V/f-Verhaltnis (Lage 14) Verhaltnis
54 Konstantes oder dynamisches C1 0 = konstantes V/f-
V/f-Verhaltnis (Lage 14}
55 Stltzrampe einstellbar J/N 0 = Nein (= Pr2 und Pr3)
56 Rampenstop bei Fehlermeldung 0 = Nein
ZU BEACHTEN: In allen CV-Umrichtern sind die folgende Werte verindert.

Umrichter fehlerfrei = nicht ausgefallen und nicht im Err-Zustand nach
dem Einschalten.
Volldrehzahl = angezeigte Drehzah! gleich der eingesteliten Drehzahl.

b52 Fangen des Motors = 1 aktiviert
b54 dynamisches V/f = 1 dynamisches V/f aktiviert

BITPARAMETER b50 bis bs4

b50 =0
b50 =1
b51=0
b51 = 1
ZU BEACHTEN:
b52 =0
b52 =1

Statusrelais zeigt (Werkseinstellung) “Umrichter fehlerfrei” an, wenn es aktiviert
ist (Anschlisse 1, 2, 3)

Statusrelais zeigt Volldrehzahl an, wenn es aktiviert ist (Anschliisse 1,2,3)

{(Werkseinstellung) relevant, b9= 0

RL/LL-Taste auf Tastatur DEAKTIVIERT Nur im Tastaturmodus
RLU/LL-Taste auf Tastatur AKTIVIERT

Wenn b51 = 1, steuert AnschiuR A die Motordrehrichtung, wenn
b9 = 0.

Drehenden Motor nicht fangen (Werkseinstellung)

Drehenden Motor fangen.
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Dies ermdglicht es dem Umrichter, einen sich drehenden Motor zu “fangen”, ohne daf dies einen
Ausfall zur Folge hat. Beim Empfang eines BEREIT-Signals pruft der Umrichter die Motorfrequenz und
geht diesem Werte entsprechend auf Gleichlauf. Der Umrichter priift von Pr1 bis Null in die letzte
Drehrichtung, und anschlieRend von Pr1 bis Null in die entgegengesetzte Richtung. Wenn der
Umrichter der Motordrehzahl gleichlauft, 1auft er auf die eingestelite Drehzahl hoch bzw. tief.

Wahrend der Prifphase gibt die Anzeige SCAN an. In Systemen, bei denen keine mechanische Last
auf den Motor wirkt, wenn dieser lduft, kann wahrend des Prifvorgangs eine Verédnderung der
Drehzahl beobachtet werden. Je nach System und dynamischen Umstanden kann eine Verzogerung
von bis zu 5 Sekunden auftreten, bevor der Umrichter seinen normalen Betrieb wieder aufnimmt.

b53 =0 Open koliektor-Ausgang = Anschiu® AO
(Werkseinstellung) Umrichter lauft Externes Relais
bS53 =1 Open kollektor-Ausgang = aktiviert

minimale Drehzahl

ZU BEACHTEN: Umrichter lauft = IGBTs in der Umrichterbriicke werden geschaltet.
Minimale Drehzahl = Ausgangsfrequenz ist groRer als Pr0, und IGBTs
werden geschaltet.

Konstantes oder dynamisches V/f-Verhaltnis

b54 = 0 KONSTANTES V/f-Verhéltnis (Werkseinstellung bei CD)
b54 =1 DYNAMISCHES V/f-Verhaltnis (Werkseinstellung bei CV)

Diese Einrichtung bietet die Option einer lastempfindlichen Spannungsreaktion, die zu
Energieeinsparung und reduzierter Storung bei leichten Lasten fGhren kann. Wenn keine Last
vorhanden ist, betragt die angelegte Spannung 50% der normalen vollen Spannung. Wenn die Last
erhoht wird, steigt die angelegte Spannung proportional, bis hdchstens zur normalen Spannung bei
voller Last. Automatische Boost und konstante Boost (b3) und Pré funktionieren wie bei einem
hoheren Wert fir Pre.

[ KONSTANTES V/-Verhattnis, b54 = 0] [DYNAMISCHES V/A-Verhaltnis, b54 = 1]

100% Prc: \ 2xPrc;
v g
V/f-Verhaltnis steigt,
Pre Eéfs wenn Last steigt
Prc €
16 : .
' ' it
T . i Effektives Prc, wenn bS4 = 1.
| ‘ :
Boost : //; 50% Last (2 -% Last ) x Prc, :
5 1% L ; 25% Last 70% Prs 5
// Keine Last | wenn Last < Pr5 ist. '
' : ‘ ' Wenn Last > Pr5, effektives Prc = Pre

f

34 Im dynamischen V/A-Modus ist das VA-Verhaltnis proportional zur Last.
(Nicht mafBstabsgerecht)
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b55 = 0 Wahrend des Stltzbetriebes werden die Standardrampen Pr2 (HL) und Pr3 (TL)
verwendet.

b55 = 1 Es werden die Rampen Pr36 (HL) und Pr46 (TL) unabhangig von Pr2, Pr3
verwendet.
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b56 = 0
b56 = 1
ZU BEACHTEN:

Fehlermeldungen "Et”, “cL”, “Oh” und “th” fiihren zu einer sofortigen
Abschaltung.

Abhangig vom Antriebszustand wird ein Rampenstop auf 0 Hz durchgefihrt.

Im Tastaturmodus, b9 = 0, lauft der Umrichter nach einem Reset nicht
mehr auf den eingestellten Drehzahlsoliwert hoch sondern wartet auf
einen Startbefeh!.
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6.4 Schnellverweis und Ubersicht der Parameter
Parameter Werkseinstellung Erste Verénderung | Zweite Veranderung
Datum Eingesteilt Datum Eingestelit
von von
PrO Minimalfrequenz OHz
Pr1 Maximalfrequenz 50Hz
Pr2 Hochlaufzeit 5 Sekunden
Pr3 Tieflaufzeit 10 Sekunden
Pr4 Strombegrenzung 150/120% lyax
Pr5 Maximaler 100% lyax
Dauerstrom
Pré Spannungsanhebung 51%
Pr7 Schlupfkompensation OHz
Pr8 Gleichstrombremsung | 150/120% lyax
Pr9 Serielle Adresse 1
Pra Stérungsmodus Leer
PrA-0 | Stérungsmodus Leer
PrA-1 | Stérungsmodus Leer
PrA-2 | Stérungsmodus Leer
PrA-3 | Stérungsmodus Leer
PrA-4 | Storungsmodus Leer
PrA-5 | Stérungsmodus Leer
PrA-6 | Stérungsmodus Leer
PrA-7 | Stérungsmodus Leer
PrA-8 | Storungsmodus Leer
PrA-9 | Stérungsmodus Leer
Prb Sicherheitscode 0
b0 Drehmoment oder 1 = Drehzahl
Drehzahl
b1 Automatischer/ 1 = Manuell
Manueller Start
b2 Stopmodus mit b7 0 = Standardrampe
b3 Automatische/konstante| 0 = Automatisch
Spannungsanhebung
b4 Uni-/bipolarer Soliwert 1 = unipolar
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Parameter Werkseinstellung Erste Verdnderung | Zweite Veridnderung
Datum Eingestelht Datum Eingesteiit
yon von
b5 Regelkreis/Steuerkreis | 1 = Steuerkreis
b6 Master/Slave 0 = Slave
b7 Stopmodus mit b2 0 = Standardrampe
b8 Frequenz/Lastwert- 0 = Frequenz
Anzeige
b9 Bedienteil/Klemmieiste | 1 = Klemmleiste
b10 Pos./neg. Paritit 0 = positiv
b11 Ferndrehzahisoliwert 4,20mA
b12 Baudrate 4,8kB
b13 Werkseinstellung 0 = inaktive
b14 PWM 2,9kHz
b14 UEF 120Hz
Prc MNP 50Hz
Prd Menizugriff
0-10
Pr10 Ausblendfrequenz 1 OHz
Pri1 Ausblendfrequenz 2 OHz
Pr12 Ausblendfrequenz 3 OHz
Pri3 Ausblendfrequenzband | £0,5Hz
1
Pri4 Ausblendfrequenzband | +0,5Hz
2
Pris Ausblendfrequenzband | +0,5Hz
Prd iAenUzugriff
10-20
Pr20 Fixdrehzahi 1 OHz
Pr21 Fixdrehzahl 2 OHz
Pr22 | Fixdrehzahl 3 OHz
Pr23 Fixdrehzahi 4 OHz
Pr24 | Fixdrehzahl 5 OHz
Pr25 | Fixdrehzah! 6 OHz
Pr26 Fixdrehzahl 7 OHz
Pr27 Tippbetrieb-Drehzah! 1,5Hz
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Parameter Werkseinstellung Erste Verdnderung |Zweite Verdnderung
Datum Eingestell Datum Eingestelt
von von
b20 7 Fixdrehzahlen oder 0 = Tippbetrieb und
3 Fixdrehzahlen und 3 Fixdrehzahlen
Tippbetrieb
b21 STDNoreinstellung 0 = Standardrampen
b22 Fixdrehzahl/ 0 = Anschluf3
Ricklauf-Quelle
b23 wie b21
b24 Lastwertausgang oder
“{ astwert erreicht” 0 = Lastwertausgang
-Relais
b25 Netz- + Zwk.- 0 = Netz-und Zwk.
Uberwachung oder -Uberwachung
nur Zwk.-Uberwachung
b26 Stizen und Netz- 0=Ja
Uberwachnung JN
b27 Standardeinstellung 0=
oder Schnelistop Standardeinsteliungen
Prd MenGzugriff
20-30
Pr30 Fix 1, Hochlauf 5 Sekunden
Pr31 Fix 2, Hochlauf 5 Sekunden
Pr32 Fix 3, Hochlauf 5 Sekunden
Pr33 Fix 4, Hochlauf 5 Sekunden
Pr34 Fix 5, Hochlauf 5 Sekunden
Pr3s Fix 6, Hochlauf 5 Sekunden
Pr36 Fix 7, Hochlauf 5 Sekunden
Pr37 Tippbetrieb 0,2 Sekunden
Hochlauf
Prd MenUlzugriff
3040
Prd0 Fix 1, Tieflauf 10 Sekunden
Pra1 Fix 2, Tieflauf 10 Sekunden
Pra2 Fix 3, Tieflauf 10 Sekunden
Pr43 Fix 4, Tieflauf 10 Sekunden
Prdd Fix 5, Tieflauf 10 Sekunden
Pras Fix 6, Tieflauf 10 Sekunden
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Parameter Werkseinstellung Erste Veranderung [Zweite Veranderung
Datum Eingestelit Datum Eingesteilt
von von

Pra6 Fix 7, Tieflauf 10 Sekunden
Pra7 Tippbetrieb-Tieflauf 0.2 Sekunden
Prd Mendzugriff
40-50
Pr50 Resetversuche 0
Pr51 Resetverzogerung 1 Sekunde
b50 Umrichter fehlerfrei/ 0 = ‘Umrichter

Volldrehzahirelais fehlerfrei’-Relais
b51 FWD/REV-Taste 0 = deaktiviert

deaktiviert
b52 Fangen 0 = deaktiviert
b53 Lauf/minimale 0 = Umrichter lauft

Drehzahl

Statusausgang
b54 Dynamisches V/f 0 = konstantes V/f

oder konstantes V/f
b55 Stlitzrampe einstellbar | 0 = Nein

(= Pr2 und Pr3)

b56 Rampenstop bei 0 = Nein

Fehlermeldungen (= Abschaltung)

ZU BEACHTEN: Bei allen CV-Umrrichtern sind die folgenden Werte verandert:

b52 = 1 Fangen aktiviert

b54 = 1 Dynamische V/f -Kennlinie aktiviert
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